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Informagdes Importantes
para o Usuario

Os equipamentos €l etroni cos apresentam caracteristicas operacionais
diferentes daquel as dos equipamentos el etromecanicos. “ Safety Guidelines
for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls”
(Publicacdo SGI-1.1 disponivel no seu Escritério de Vendas Allen-Bradley
local ou online no endereco http://www.ab.com/manuals/gi) descreve
algumas diferencas importantes entre equipamentos e dipositivos

el etromecénicos com cabos. Em fungéo dessa diferenca, e também por causa
da grande variedade de uso dos equipamentos el etronicos, todas as pessoas
responsaveis pela aplicacdo deste equipamento devem estar conscientes de
gue cada aplicac8o deste equipamento € aceitavel.

Em nenhum caso a Allen-Bradley Company sera responsavel ou estara
sujeita adanos diretos ou consequientes resultantes do uso ou da aplicacéo
deste equipamento.

Os exemplos e diagramas neste manual sdo incluidos somente para
finalidades ilustrativas. Por causa das muitas variaveis e exigéncias
associadas com qualquer instalacdo especifica, a Allen-Bradley Company
ndo pode assumir a responsabilidade ou compromisso pelo uso real com base
nos exemplos e diagramas.

N&o é assumida nenhuma responsabilidade 6bvia pela Allen-Bradley
Company em relag&o ao uso de informagbes, circuitos, equipamentos ou
software descritos neste manual.

E proibida a reproduc&o do contetido deste manual, parcial ou total, sem a
autorizag&o por escrito da Allen-Bradley Company.

No decorrer deste manual, nds utilizamos notas para fornecer informactes de
seguranga.

circunstancias que podem ocasionar lesdes pessoais ou morte,

c ATENCAO: identifica as informagdes sobre acdes ou
danos a propriedade ou perdas econdmicas.

As atencBes ajudam-no:

® aidentificar um perigo

® aevitar um perigo

* areconhecer as consequéncias

Importante:  identifica as informagOes que s80 especia mente importantes
para aaplicacdo bem-sucedida e compreensdo do produto.

ou dentro do, inversor paraalertar as pessoas de que pode estar

’1 As etiquetas de Perigo de Choque podem estar localizadas no,
presente uma tensdo perigosa.

SCANport € uma marca registrada da Rockwell Automation.

PLC é uma marca registrada da Rockwell Automation.

COLOR-KEYED é umamarcaregistrada da Thomas & Betts Corporation.
IBM é uma marca registrada da I nternational Business Machines Corporation.
Windows 95 é uma marca registrada da Microsoft Corporation.



Resumo das mudancas

Informacoes Novas/Atualizadas

Asinformacfes abaixo resumem as alteragdes feitas no Manual do Usuério
do 1336 PLUS II deste sua Ultima publicacgo. Em geral, estdo incluidas as
novas informagdes relativas ao Firmware 3.xxx.

Novos Parametros e Falha

Consulte a(s)
Nome Nimero pagina(s)
[Ativ. Fren. Vel.] 319 6-15
[Barramento Comum] | 58 6-15
[Tensao Mx Barram] | 325 6-26
[No Tempo] 327 6-29
[Saida Usuario CR] | 326 6-29
[Modo Perda Fase] 330 6-35
[Nivel Perda Fase] 331 6-35
[Falha pré-carga] 332 6-35
[Cont. Max. Enc] 328 6-52
[Offset entr Bidr] 329 6-60
Falha Fase Entrada | 49 7-4

Mudancas de Valor do Parametro de Default

Nome do

Parametro Nimero | Descricdo da Mudanca

[Nivel VCC] 13 Default de Fabrica alterado para “0%”.

[Dig Em Temp] 267 Default de Fabrica alterado para 120°

|[Escalar Encoder] 282 Default de Fabrica alterado para “1000”.

[Erro Méax. PI] 293 Default de Fabrica alterado “Freq para Frente Maxima”.

[Queda Tensao IR] 194 Default de Fabrica mudou para “Baseado no Tamanho do
Inversor”, Valor Minimo mudou para “0,0 Volt”. Veja mudanga
adicional abaixo.

Outras Mudancas de Parametros

Nome do

Parametro Nimero Descrigao da Mudanga

[Perda 4-20mA] 150 Descricéo esclarecida.

[Méscara Alarme1] 206 “Perda de Fase” adicionada no bit 12.

[Méscara Alarme 2] 27 271 “Conjunto Cont Enc”, “Max Cont Enc”, e “Verificagao de
Tensao” adicionados.

[Selecao Controle] 9 Descricao do modo economizar foi esclarecida.

[Sel. Saida CRx] 158, 174-176 Selecao “Remota” foi adicionada.

[Limit de Corrent] 36 Mudangca da descri¢ao.

[Alarme Inver. 1] 60 “Perda de Fase” adicionada no bit 12.

[Alarme Inver. 2] 269 “Conjunto Cont Enc”, “Max Cont Enc”, e “Verificagéo de
Tensao” adicionados.

[Status Inversor 2] 236 “Erro Max. PI” adicionado no bit 14.

[Tipo do Drive] 61 Atualizado.

[Alarmes Falha 2] 287 “Conjunto Cont Enc”, “Max Cont Enc”, e “Verificagao de
Tensao” adicionados.

[Alarmes Erro 1] 173 “Perda de Fase” adicionada no bit 12.

[Status Falha 2] 286 “Erro Méx. PI” adicionado no bit 14.

[Refer Fluxo Corr] 192 Usado no modo “Economizar”. . .

[Modo de Entrada] 241 Selecao 4, “DIP 2WR-PWR’ foi adicionada.

[Queda Tensao IR] 194 Usado no modo “Economizar”. . .

[Idioma] 47 As selecbes de idioma foram atualizadas.




Resumo das mudancas

Nome do

Parametro Nimero Descrigao da Mudanga

[Travam. Alarme1] 205 “Perda de Fase” adicionada no bit 12.

[Alarmes Trav. 2] 270 “Conjunto Cont Enc”, “Max Cont Enc”, e “Verificagao de
Tensao” adicionados.

[Freq. Maxima] 19 0O valor minimo muda 10 Hz.

[Tenséo Maxima] 20 Descricéo esclarecida.

[Tenséao Min. Barr,] 323 Default de fabrica corrigido para “194/388/485 Volts.”

[Tipo do Motor] 41 Mudanca da descricéo.

[Sobre Corrente] 38 Descrigéo esclarecida.

[Falha Limit Corr] 226 Selecao “Nao Acelerag” foi adicionada.

[Sel. Perda Sinc.] 310 Mudanca da descrigéo.

[TB3 Term 2x Sel] 242-247 Selecéo “Pré-carga CB” foi adicionada.
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Capitulo 1

Objetivos do Manual

Compatibilidade com o

Software

Informacodes e Precaucoes

O Capitulo 1 apresenta informagdes sobre o objetivo geral do manual,
fornece uma descricéo geral do Inversor de Freqiéncia 1336 PLUS 11, bem
como uma lista das suas caracteristicas principais.

Esa publicagéo apresenta informagdes de plangjamento, instalagéo, fiagdo e
diagndstico para o Inversor 1336 PLUS I1. Para assegurar operagéo e
instalac8o eficientes, o material apresentado deve ser lido e entendido por
completo, antes de seiniciar os procedimentos. Deve-se ter bastante atencdo
com os parégrafos de Atencéo e Importante.

Inversor Trifasico !

Compativel com | Referéncia
200-240V 380-480V 500-600V versao. .. do Gabinete
0,37-0,75 kW 0,37-1,2 kW - 1.0 e posterior Al
0,5-1HP 0,5-1,5HP
1,2-1,5 kW 1,5-2,2 kW - 1.0 e posterior A2
1,5-2 HP 2-3HP
2,2-3,7 kW 3,7 kW - 1.0 e posterior A3
3-5HP 5HP
- 5,5-15 kW 0,75-15 kW | 1.0 e posterior Ad

7,5-20 HP 1-20 HP
55-11 kW 11-22 kW - 1.0 e posterior B1/B2
7,515 HP 15-30 HP
15-22 kW 30-45 kW 18,5-45kW | 1.0 e posterior c
20-30 HP 40-60 HP 25-60 HP
30-45 kW 45-112 kW 56-93 kW 1.0 e posterior D
40-60 HP 60-150 HP 75-125 HP
56-93 kW 112-187 kW | 112-224 kW | 1.0 e posterior E
75-125 HP 150-250 HP | 150-300 HP
- 187-336 kW | 261-298 kW | 1.0 e posterior F
250-450 HP | 350-400 HP
- 187-448 kW | 224-448 kW | 1.0 e posterior G
250-600 HP | 300-600 HP

1 kW e HP sdo faixas de torque constante.



1-2 Informacgdes e Precaucdes

Precaucoes Gerais

Convencoes utilizadas neste
Manual

Explicacao sobre o Cddigo
de Catalogo

de montagem que s&o sensiveis a descarga el etrostética.

Os cuidados com o controle estético sdo necessarios na
instalacdo, teste, manutencdo ou conserto do equipamento.
Podem ocorrer danos aos componentes, caso os procedi-
mentos de controle ndo sgjam seguidos. Caso vocé

ndo esteja familiarizado com os procedimentos de controle,
consulte a publicagdo 8000-4.5.2 ou qualquer outro
documento sobre o assunto.

c ATENCAO: Esse inversor contém partes e conjuntos

incorretamente pode resultar em danos aos componentes
ou reducéo davida util. Erros de fiag&o ou aplicag&o, como
por exemplo, subdimensionamento do motor, fonte de
alimentacdo CA incorreta ou inadequada ou temperaturas
ambientes excessivas podem resultar em funcionamento
incorreto do sistema.

c ATENCAO: Um inversor instalado ou aplicado

de freqliéncia 1336 PLUS 11 e maguinario associado deve
plangjar ou implementar ainstalagéo, partida e manutencdo
posterior do sistema. A falhano cumprimento dessas
instrugdes pode resultar em danos pessoai s e/ou aos
equipamentos.

c ATENCAO: Somente pessoal familiarizado com o Inversor

atensdo nos capacitores do barramento foram descarregados
antes de redlizar qualquer trabalho no inversor. Redlize a
medic¢éo da tensdo do barramento CC nos terminais positivo
e negativo de TB1. A tensdo deve ser zero.

c ATENCAO: Paraevitar risco de choque elétrico, verifique se

Para diferenciar os nomes dos parémetros e as mensagens exibidas no display
do texto do manual, as seguintes convengdes serdo utilizadas:

* Nomes dos Parémetros - serdo exibidos entre [ Colchetes]

* Mensagens do Display - serdo exibidas entre “ Aspas’

A tabelaa seguir descreve o esquema de numeragdo do codigo de catd ogo
parao Inversor 1336 PLUSII.



Informacgdes e Precaugbes

1-3

1336F — BR

Primeira Posicéo
Cdd. Cat.

Segunda Posicéo

Tensédo

Letra Tensoes

AQ 200-240V CA ou
310v CC

BR 380-480V CA ou
513-620V CC

cw 500-600V CA ou
775V CC

A 200-240V CA

B 380-480V CA

BP/BPR [0 380-480V CA
(Gabinete F)

BX Classif. especial

C 500-600V CA

CP/CPR O 500-600V CA
(Gabinete F)

Q 310v CC

R 513-620V CC

RX Classif. especial

w 775V CC

Explicacao do Numero do Catalago do Inversor 1336 PLUS Il

F30

Terceira Posigao
Poténcia Nominal

Consulte a tabela abaixo
para classificagaoes e
possiveis combinagdes
de tensdo.

\

Combinagoes de Classificacao de HP Nominal e de Tensao

AA

EN

Quarta Posicéo Quinta Posicéo
Tipo de Gabinete Idioma O
Codigo  Tipo Codigo  Idioma
AA IP 20 (NEMA 1) EN Inglés
AE IP20 (NEMA 1)/ EMC | FR Francés
AF IP 65 (NEMA 4) O DE Aleméo
A IP 54 (NEMA 12) O T ltaliano
AN Aberto (IP 00) ES Espanhol
JP Japonés

Codigo Descricao

— MODS

Sexta Posicao
Opcoes

Interface de Operacao e Programacao, Afixado sob Pressao, IP20
(NEMA Tipo 1)

HASB

Apoio afixado sob presséo / Placa para encaixe (Blank Plate)

HASP

Apenas Programador

HCSP

Apenas Programador e Capacidade de Upload/Download

HASH

Programador/Controlador com Pot Analdgica

HCS1

Programador/Controlador com Pot Analdgica e Capacidade

de Upload/Download

HAS2

Programador/Controlador com Pot Analdgica

HCS2

Programador/Controlador com Pot Analdgica e Capacidade

de Upload/Download

Interface de Operacao e Programacao, IP 65/54 (NEMA Tipo 4/12)

HIJP  Apenas Programador
BP/ cp/ HJ2  Programador/Controlador com Pot Analdgica
Cdd. | Class. AQ |[BR/CW A| B | BPR| BX| C/ICPRIQ| R/RX|W Opcoes de Comunicagao - Gabinete B e Superior (Adaptador 6)
Fo5 [037(05) @ | @ GM1  E/S remota de ponto Unico
F07 |056(0,75) @ | @ GM2  RS-232/422/485, DF1 e Gabinete B DH485
F10 |0,75 (1) e o e GM5  DeviceNet™
F15 |1,2(1,5) [ N GM6  Enhanced DeviceNet™
F20 [1,5(2) ® o o Opcoes de Comunicagao - Todas as Gabinetes (Adaptador 1)
F30 (2,2 (3) [ BN NN GMS1  GM1 com Apoio afixado sob presséo
F50 |3,7 (5) [ B 3K J GMS2 GM2 com Apoio afixado sob pressao
F75 |5,5(7,5) [ 2K J GMS5 GM5 com Apoio afixado sob pressao
F100|7,5 (10) [ BN GMS6 GM6 com Apoio afixado sob pressao
F150| 11 (15) [ 2K J Opcoes da Interface de Controle
F200| 15 (20) [ K L4 Contato TTL
007 |5,5(7,5) [ ] [ ) L4E  Contato TTL e Realimentagao do Encoder
010 |7,5(10) [ ] [ ) L7E  Contato TTL e Realimentagéo do Encoder para uso com Detecgéo
015 |11 (15) o 0 o o de Perda do Encoder
020 |15 (20) OO OO L5 24VCACC
025 | 18,5 (25) o 0 ° o o ° LSE  24VCA/CCe Real?mentagezlo do Encoder ]
030 |22 (30) o 0 ° o o ° L8E gi\égﬁ/acgerﬁsgggentagao do Encoder para uso com Detecgéo
040 |30 (40) K (I o e 0 o
050 |37 (50) ) o o0 o L6 115V CAICC
060 |45 (60) F Y °o o oo oo L6E 115V CA/CC e Realimentagéo do Encoder
L9E 115V CA/CC e Realimentagéo do Encoder para uso com Deteccéo
075 |56 (75) L 2 J L J LN ] L) de Perda do Encoder
100 |75 (100) A Ll el ol Opgoes da Interface Analégica - Ranhura A
125 |93 (125) LN L LN L « Néo selecione mais que uma - Entradas/Saidas configurdveis sdo de 10V
150 [ 112 (150) [ o e o e ou 20 mA
200 | 149 (200) [ ) [ [ ) [ ) LA2  Duas Entradas Configuraveis Isoladas
250 | 187 (250)0 o e o o [ IK 3K ) LA6  Uma Entrada Bipolar Isolada (+ 10V ou +20mA) e Uma Entrada
300 |224 (300)0] o o ° ° ° Isolada do Termistor
350 |261 (350)0] o e Y ° ° LA7 gg]né;igl?rtér:/glalsaé’l):(lizr Isolada (+ 10V ou +20mA) e Uma Entrada
400 |298 (400)0) e o LN L] L] Opcoes da Interface Analégica - Ranhura B
450|336 (450)0 LA Ld L L « Néo selecione mais que uma - Entradas/Saidas configurdveis sdo de 10V
500 |373 (500)0 [ ) ® [ ) e ou 20 mA
600 | 448 (600) L] L] L] L] LA1  Entrada Configuravel Simples (Inclusive Pot) Nao-Isolada e 2 Saidas
O O idioma deve ser especificado para garantir o envio do Manual do Usuério apropriado. (1 - Configuravel, 1 - 20mA) Simples e Nao-Isoladas
0 Os inversores padrao do gabinete G na construgéo fechada sao fornecidos através do LA3  Duas Saidas Configuraveis Isoladas
Programa de Inversores Configurados e terao um sufixo “A” apés a classificagao de HP. LA4  Uma Entrada e Saida Configuravel Isolada
[0 Os Drives dos Gabinetes D a G nas configuracdes IP 65 (NEMA Tipo 4) e IP 54 (NEMA A5  Entrada de pulso isolada, saida de pulso nao isolada e com extremidade

Tipo 12) séo alimentados através do Programa de Inversores Configurados.
0 “xPR” possui um chassi tipo “rolamento”.

simples, saida configuiravel ndo isolada

Reator de Modo Comum - Gabinetes F e G
(deve ser especificado para o Gabinete F)

CM

Reator de Modo Comum Interno (instalado na fabrica)

NCM

Reator de Modo Nao Comum
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Localizacao da Placa de Figura 1.1
Identificacao

1336 PLUS Il Localiza¢ao da Placa de Identificagao

N1 [O
! Veja a pagina 1-1 quanto s classificagdes de
referéncia de gabinetes.
) ) 7
HEH0E
Ol mo
QDDU il
7
0oBOo®
Oloo
?DV ©]
LA
) LY
Gabinetest A1, A2, A3, A4 Gabinetes'B - G
Placa de Identificacdo
localizada na parte inferior

Placa de Identificagéo localizada
na Placa de Montagem da
Placa de Controle Principal

do chassi atras da cobertura




Capitulo 2

Montagem

Instalacao e Fiacéao

O Capitulo 2 apresenta as informagfes necessérias paraa montagem e

instal agdo el étrica adequadas do Inversor 1336 PLUS I1. Como muitas
dificuldades da partida sdo causadas por instalacdo elétricaincorreta, deve-se
seguir as orientagdes para que a mesma seja realizada da forma descrita.
Todos os itens devem ser lidos e compreendidos antes que ainstalagéo seja
iniciada.

orientac8o parainstalacdo adequada. A Rockwell Automation
ndo assume qualquer responsabilidade sobre o cumprimento
ou ndo dos regulamentos nacionais ou locais para ainstalagdo
adequada do inversor ou eguipamento associado. Hariscos de
danos ao equipamento ou pessoais, caso 0s codigos sejam
ignorados durante ainstalacdo.

c ATENCAO: A informag&o a seguir serve apenas como

Requisitos Minimos de Montagem para Adequada Dissipagao de Calor
(Dimensées exibidas entre os inversores ou outros dispositivos)

@55z~ [oon 0]

i *

152,4 mm 152,4 mm
(6,0 pol) (6,0 pol)
[] Allen-Bradley | @ Allen-Bradiey
— 101,6 mm | =
(4,0 pol)
[ [
Bloo Blopo
15565 Olam 15555 5
PARA CIMA
152,4 mm 152,4 mm
(6,0 pol) (6,0 pol)
Importante:

Inversores de Gabinete A4 ndo devem ser montados numa superficie inflamavel.
Porém, se isso for necessario, espagadores de 6,35 mm (0,25 polegadas) devem
ser colocados sob os pés de montagem do inversor.

Inversores de Gabinete F requerem um minimo de 152,4 mm (6 polegadas) entre
a sua parte posterior e a parede onde forem instalados, caso esses inversores
sejam instalados com algum lado préximo a outro dispositivo ou uma parede.

E necessério um minimo de 76,2 mm (3,0 polegadas) nos lados caso a parte
posterior do inversor seja instalada contra uma parede ou outro dispositivo.
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Orientagoes para
Instalagao

Fonte de Alimentagdo CA

Condicionamento da
Alimentacao de Entrada

Fusiveis de Entrada e Disjuntores

Dispositivos de Entrada

Filtro RFI
T 1T 1 1
PE R S T
TERRA (L1) (L2) (L3)
[O] [ YR
Interferéncia Elétrica
—
[ [ofiafE! Aterramento
Bloo -
IEE fom ®
Instalacédo dos Cabos de Poténcia
V] O
PE (T1) (T2) (T3)
TERRA U V W
‘ ‘ ‘ ‘ Instalagdo dos Cabos de Controle e Sinal

Dispositivos de saida

Terminacao do Cabo

—] Motor

Pag.2-3

Pag.2-4

Pag. 2-5

Pag. 2-9

Pag.2-10

Pag. 2-9

Pag. 2-11
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Fonte de Alimentacao CA

A utilizacdo dos Inversores 1336 PLUS I € adequada em circuitos capazes de
fornecer uma corrente de até, no maximo, 200.000A rms simétrica, 600V .
Consulte astabelas 2.A e 2.B paraverificar classificagfes de interrupcéo
reais baseadas na opc¢do de fusivel ou diguntor.

causados pelainstalagdo de fusiveis inadegquados, utilize

c ATENCAO: Paraevitar danos pessoais e/ou ao equipamento
somente os fusiveis de linha especificados natabela 2.B.

Sistemas de Distribuicao Desbalanceados

O inversor é projetado para operar em sistemas com fontes trifasicas, cujas
tensBes de linha so simétricas. Os dispositivos de supressdo de pico estéo
incluidos para proteger o inversor de sobretensfes induzidas por fendmenos
atmosféricos entre alinha e o aterramento. Onde o potencial existe para

€l evadas tensbes anormais fase-a-terra (excede 125% da tensdo nominal),
ou onde o terrada fonte de alimentac&o esta conectado a outro sistema ou
equipamento que pode causar avariagdo do potencial de aterramento com
aoperacdo, € necessario realizar umaisolagcdo adegquada para o inversor.
Nesses casos, recomenda-se a utilizagdo de um transformador de isolagéo.

Sistemas de Distribuicao nao Aterrados

Todos os Inversores 1336 PLUS 11 estdo equipados com um varistor de 6xido
metdlico para protecdo contra picos de tensdo e protecdo entre fase-a-fase
mais fase-a-terra, projetada para atender anorma | EEE 587. O circuito do
varistor é projetado somente para supressdo de pico (protecdo contra
transientes de linha) e ndo deve ser aplicado em operacdo continua.

Com sistemas de distribui¢cdo ndo aterrados, a conexo do varistor entre
fase-a-fase pode se transformar em um caminho direto de corrente ao terra.
As faixas de energia estéo relacionadas a seguir. Se as classificagbes de
energia fase-fase ou fase-terra publicadas forem ultrapassadas, poder&o
ocorrer danos fisicos no MOV . Consulte a pagina A-1.

R Joules (J) ClassificagAo do varistor fase-fase
EntradaCA g Joules (J) Inclui 2 varistores fase-fase
Trifasica | B .
T Joules (J) Classificacdo do varistor fase-terra

Inclui varistores fase-fase e fase-terra

Terra @ Joules (J)
1 2 3 4

Ref. do Gabinete A B-C D-G
Faixa do Dispositivo (V CA) 240 480/600  240/480 600  240/480 600
Total Fase-Fase 160J 320J 280J 320J 280J  300J

Total Fase-Terra 220J 380J 360J  410J 360J  370J
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Condicionamento da
Alimentacao de Entrada

O Inversor 1336 PLUS Il € adequado para ser conectado diretamente auma
linha de alimentagdo CA datensdo correta. No entanto, algumas condicdes
podem exigir ainstalagdo de um reator de linha ou um transformador de
isolagdo na saida do inversor.

Asregras béasicas para se determinar a necessidade ou néo da utilizacdo de
um reator de linha ou transformador de isolagdo sdo as seguintes:

1. Seafonte CA sofre freqlientemente interrupcdo de alimentagdo ou
transientes de tensdo significativos, os usuarios devem calcular o VA max
(vegjaaformulaabaixo). Se o VA do transformador da fonte exceder o
valor maximo de VAmax calculado e se o inversor estiver instalado
préximo afonte, significa que pode haver energia suficiente atras desses
transientes de tensdo para causar queimado fusivel, falhas de sobretenséo
ou danos na estrutura de alimentago do inversor. Nesses casos, um reator
de linha ou um transformador de isolacdo deve ser considerado.

Voo .
7 (Q/CI)) - linha — linha
inversor v3 x Corrente de entrada

(Vinha—inna)® X % Queda de tensao (tipico 5-6%)

VAmax B Zinversor X 0!01

2. Seosistemade aimentacdo de entrada CA n&o possui um neutro ou uma
fase ligada ao aterramento (consulte o item Sistemas de Distribuicao
Desbalanceados na pégina 2-3), a utilizagdo de um transformador de
isolagdo com o neutro do terra secundério é extremamente
recomendada. Se as tensdes entre linha a terra em qual quer fase exceder
125% datensdo nominal entre linha-a-linha, a utilizagdo de um
transformador de isolagdo com o neutro do terra secundario € sempre
necesséria.

3. Sealinha CA quefornece alimentacdo ao inversor possui capacitores de
correcdo do fator de poténcia que sdo chaveados na linha de alimentagéo,
recomenda-se ainstalagdo de um transformador de isolago ou reatores
de 5% de impedancia entre os capacitores e o inversor. Se 0s capacitores
estdo permanentemente conectados e ndo sdo chaveados, se aplicam as
regras gerais acima.
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Fusiveis de Entrada e
Disjuntores

0 1336 PLUS 11 pode ser instalado tanto com fusiveis de entrada como
com diguntores de entrada. Os codigos €l étricos locais/nacionais podem
determinar exigéncias adicionais para essas instal agoes.

Instalagoes segundo U.S. NEC/UL/CSA

Fusiveis

Em geral, os fusiveis especificados estdo adequados a protegéo contra
curtos-circuitos em ramificages e oferecem uma excelente protecéo contra
curtos-circuitos no inversor. Os fusiveis oferecem uma alta capacidade de
interrupcdo e atuam de forma muito répida. Consulte as opgdes de selecdo
norte-americanas da tabela 2.B.

Diguntores

Os diguntores HM CP da Westinghouse especificados na tabela 2.A também
oferecem protec&o contra curtos-circuitos em desvios. Devido ao fato de
disuntores serem tipicamente mais lentos que fusiveis e de agueles
relacionados serem desarmados magneticamente, talvez eles ndo sejam téo
eficientes em relagdo a protegéo do inversor contra curtos-circuitos no caso
de eles ocorrerem internamente. Eles podem n&o ser muito eficazes na
limitag&@o dos danos ocorridos no inversor.

Instalagoes segundo a IEC

Fusiveis

Para aquel as instalagfes que ndo precisam estar de acordo com as espe-
cificagdes U.S. NEC/UL/CSA, os fusiveis especificados estdo adequados a
protec&o contra curtos-circuitos em desvios e oferecem uma excelente
protecdo contra curtos-circuitos no inversor. Os fusiveis oferecem umaalta
capacidade de interrupcdo e atuam de forma muito rapida. Consulte as
opcdes de selecdo européias databela 2.B.

Diguntores

Em instalagBes que ndo precisam estar de acordo com as especificagbes U.S.
NEC/UL/CSA, ha dispositivos adicionais a serem usados como disjuntores
de entrada. Os dispositivos com cadigos de catdlogo 140 estéo de acordo
com as especificacdes referentes a diguntores da | EC947, mas ndo condizem
com asda UL/CSA. Eles podem ser usados em instalages “ndo U.S. (ndo
norte-americanas)” onde 0s cAdigos locais/nacionais permitirem, casos sejam
montados conforme suas proprias instru¢des de instal agdo.

contra curto-circuito naalimentacdo de entrada. As
especificacles para os tipos e tamanhos de fusiveis ou
disuntores recomendados para proteger contra curto-circuito
s80 apresentados a seguir.

c ATENCAO: Oinversor 1336 PLUS Il n&o possui fusivel
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Tabela 2.A
Disjuntores de Linha CA Recomendados (fornecidos pelo usuario)
Instalagdes IEC conforme IEC947 Instalagoes UL/CSA
Disjuntor do Boletim 140! Disjuntor HMCP?2
Definigao
Namero do VT Maximo Capacidade do de Ampéres
Catalogo de Classificado Nl’lmero do Curto-circuito do Nt’mllero do Atuagao Méximo§ do
Inversores kw (HP) Catalogo Servigo Classificado Catalogo MCP Curto-circuito3
230/240V 240V
1336F-AQF05* 0,37 (0,5) 140-MN-0400 100.000 HMCPS007C0 C 100.000
1336F-AQF074 0,56 (0,75) 140-MN-0400 100.000 HMCPS007C0 F 100.000
1336F-AQF10* 0,75 (1) 140-MN-0630 100.000 HMCPS015E0C B 100.000
1336F-AQF15* 1,2 (1,5) 140-MN-1000 100.000 HMCPS015E0C C 100.000
1336F-AQF20* 1,5 (2) 140-MN-1000 100.000 HMCPS015E0C F 100.000
1336F-AQF30* 2,2 (3) 140-MN-1600 20.000 HMCPS030H1C B 100.000
1336F-AQF50* 3,7 (5) 140-MN-2500 16.000 HMCPS030H1C D 100.000
1336F-AQF75 5,5 (7,5) 140-MN-2500 16.000 HMCPS030H1C D 100.000
1336F-A007 5,5 (7,5) 140-CMN-4000 100.000 HMCPS050K2C D 100.000
1336F-A010 7,5 (10) 140-CMN-4000 100.000 HMCPS050K2C F 100.000
1336F-A015 11 (15) 140-CMN-6300 100.000 HMCPS100R3C D 100.000
1336F-A020 15 (20) 140-CMN-6300 100.000 HMCPS100R3C F 100.000
1336F-A025 18,5 (25) 140-CMN-9000 100.000 HMCPS100R3C G 100.000
1336F-A030 22 (30) 140-CMN-9000 100.000 HMCPS100R3C H 100.000
1336F-A040 30 (40) 140M-K5F-D12 33.000 HMCP150T4C F 100.000
1336F-A050 37 (50) 140M-K5F-D16 33.000 HMCP250W5 B 100.000
1336F-A060 45 (60) 140M-M5F-D20 33.000 HMCP250W5 C 100.000
1336F-A075 56 (75) 140M-M5F-D25 33.000 HMCP400J5 H 100.000
1336F-A100 75 (100) 140M-P5F-D32 33.000 HMCP400J5 | 100.000
1336F-A125 93 (125) 140M-P5F-D40 33.000 HMCP400J5 | 100.000
400/415V 480V
1336F-BRF05* 0,37 (0,5) 140-MN-0250 100.000 HMCPSO003A0 E 65.000
1336F-BRF074 0,56 (0,75) 140-MN-0250 100.000 HMCPS003A0 G 65.000
1336F-BRF10* 0,75 (1) 140-MN-0400 100.000 HMCPS007C0 B 65.000
1336F-BRF154 1,2 (1,5) 140-MN-0400 100.000 HMCPS007C0 B 65.000
1336F-BRF20* 1,5 (2) 140-MN-0630 100.000 HMCPS007C0 C 65.000
1336F-BRF30* 2,2 (3) 140-MN-1000 16.000 HMCPS015E0C B 65.000
1336F-BRF50* 3,7 (5) 140-MN-1600 6.000 HMCPS015E0C D 65.000
1336F-BRF75 5,5 (7,5) 140-MN-2000 6.000 HMCPS030H1C C 65.000
1336F-BRF100 7,5 (10) 140-MN-2500 6.000 HMCPS030H1C H 65.000
1336F-BRF150 11 (15) 140-MN-2500 6.000 HMCPS050K2C F 65.000
1336F-BRF200 15 (20) 140-CMN-4000 50.000 HMCPS050K2C H 65.000
1336F-B015 15 (20) 140-CMN-4000 50.000 HMCPS050K2C H 65.000
1336F-B020 18,5 (25) 140-CMN-4000 50.000 HMCPS050K2C H 65.000
1336F-B025 22 (30) 140-CMN-6300 50.000 HMCPS100R3C C 65.000
1336F-B030 22 (30) 140-CMN-6300 50.000 HMCPS100R3C C 65.000
1336F-BX040 30 (40) 140-CMN-6300 50.000 HMCPS100R3C C 65.000
1336F-B040 37 (50) 140-CMN-6300 50.000 HMCPS100R3C G 65.000
1336F-B050 45 (60) 140-CMN-9000 25.000 HMCPS100R3C G 65.000
1336F-BX060 45 (60) 140-CMN-9000 25.000 HMCPS100R3C G 65.000
1336F-B060 56 (75) 140M-K5F-D12 33.000 HMCP150T4C F 65.000
1336F-B075 75 (100) 140M-K5F-D12 33.000 HMCP150T4C H 65.000
1336F-B100 93 (125) 140M-K5F-D16 33.000 HMCP250W5 D 65.000
1336F-B125 112 (150) 140M-M5F-D20 33.000 HMCP250W5 E 65.000
1336F-BX150 112 (150) 140M-M5F-D20 33.000 HMCP250W5 E 65.000
1336F-B150 149 (200) 140M-P5F-D32 33.000 HMCP400X5 B 65.000
1336F-B200 187 (250) 140M-P5F-D32 33.000 HMCP400X5 D 65.000
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Tabela 2.A (continuagédo)
Disjuntores de Linha CA Recomendados (fornecidos pelo usuario)

Instalagcées IEC conforme IEC947

Instalagées UL/CSA

Disjuntor do Boletim 140! Disjuntor HMCP?2
Defini¢ao
Nimero do VT Maximo Capacidade do de Ampeéres
Catalogo de Classificado | Numero do Curto-circuito do Nimero do Atuagao Maximos do
Inversores kw (HP) Catalogo Servico Classificado Catalogo MCP Curto-circuito®
1336F-B250 224 (300) 140M-P5F-D40 33.000 HMCP400X5 E 65.000
1336F-BX250 224 (300) N/A N/A
1336F-BP250 224 (300) 140M-P5F-D40 | 33.000 HMCP600L6W | H | 65.000
1336F-B300 261 (350) N/A
1336F-BP300 261 (350) HMCP600L6W H 65.000
1336F-BPR300 261 (350) HMCP600L6W H 65.000
1336F-B350 298 (400) N/A
1336F-BP350 261 (350) HMCP600L6W H 65.000
1336F-BPR350 261 (350) N/A HMCP600L6W H 65.000
1336F-B400 336 (450)
1336F-BP400 298 (400) Nao Disponivel - Nao existe tal dispositivo,
1336F-BPR400 298 (400) use os fusiveis indicados na Tabela 2.B N/A
1336F-B450 373 (500) i e, . A
S el R
1336F-BPR450 336 (450)
1336F-B500 448 (600)
1336F-B600 448 (600)
600V 600V
1336F-CWF10 0,75 (1) 140-MN-0400 6.000 HMCPS003A0 F 25.000
1336F-CWF20 1,5(2) 140-MN-0630 6.000 HMCPS007C0 D 25.000
1336F-CWF30 2,2(3) 140-MN-1000 3.000 HMCPS015E0C B 25.000
1336F-CWF50 3,7 (5) 140-MN-1000 3.000 HMCPS015E0C D 25.000
1336F-CWF75 55 (7,5) 140-MN-1000 3.000 HMCPS015E0C E 25.000
1336F-CWF100 7,5(10) 140-MN-1600 3.000 HMCPS015E0C E 25.000
1336F-CWF150 11 (15) 140-MN-2000 3.000 HMCPS030H1C F 25.000
1336F-CWF200 15 (20) 140-MN-2500 3.000 HMCPS050K2C D 25.000
1336F-C025 18,5 (25) 140-CMN-4000 6.000 HMCPS050K2C E 25.000
1336F-C030 22 (30) 140-CMN-4000 6.000 HMCPS050K2C G 25.000
1336F-C040 30 (40) 140-CMN-6300 6.000 HMCPS100R3K C 25.000
1336F-C050 37 (50) 140-CMN-6300 6.000 HMCPS100R3K E 25.000
1336F-C060 45 (60) 140-CMN-6300 6.000 HMCPS100R3K E 25.000
1336F-C075 56 (75) 140-CMN-9000 6.000 HMCP150T4C D 25.000
1336F-C100 75 (100) 140M-K5F-D12 7.000 HMCP150T4C E 25.000
1336F-C125 93 (125) 140M-K5F-D16 7.000 HMCP250J5 D 25.000
1336F-C150 112 (150) 140M-M5F-D20 9.000 HMCP250J5 G 25.000
1336F-C200 149 (200) 140M-P5F-D32 13.000 HMCP400W5 F 35.000
1336F-C250 187 (250) 140M-P5F-D32 13.000 HMCP400W5 G 35.000
1336F-CX300 224 (300) 140M-P5F-D32 13.000 HMCP400W5 H 35.000
1336F-C300 224 (300)
1336F-C350 261 (350) N/A NiA
1336F-CP350 261 (350) 140M-P5F-D40 13.000 HMCP600L6W E 35.000
1336F-CPR350 261 (350) 140M-P5F-D40 13.000 HMCP600L6W E 35.000
1336F-C400 298 (400) N/A N/A
1336F-CP400 298 (400) 140M-P5F-D40 13.000 HMCP600L6W G 35.000
1336F-CPR400 298 (400) 140M-P5F-D40 13.000 HMCP600L6W G 35.000
1336F-C450 336 (450)
1336F-C500 373 (500) N/A N/A
1336F-C600 448 (600)

1 Boletim 140 - Para instalagdes nos EUA. Os disjuntores do Boletim 140 devem ter uma reserva de fusiveis. Consulte o Controle Industrial da AB Catalogo. Restrigdes

adicionais se aplicam a 600 Volts. Note as limitacées nas classificacées de curto-circuito da fonte.

2 Disjuntor HMCP - O disjuntor HMCP & somente um dispositivo de disparo magnético. Sempre ajuste a configuragéo do disparo no menor nivel possivel para uma
determinada aplicagdo. Observe as informagdes no manual de aplicagao do HMCP.

3 Aopgao de limitagao de corrente pode aumentar este valor para 200.000A RMS.

4 Ao selecionar um disjuntor para um inversor da Série A nestas classificagdes, use o proximo disjuntor de tamanho superior ao referido. Exemplo:
um inversor 1336F-BRF10 da Série B usaria um disjuntor 140-MN-0400
um inversor 1336F-BRF10 da Série A usaria um disjuntor 140-MN-0630




2-8 Instalacdo e Fiagdo

Tabela 2.B
Faixas Maximas Recomendadas paras os Fusiveis da Linha de Entrada CA
(os fusiveis sao fornecidos pelo usuario)

Fusiveis Fusiveis Padrao Cod. Cat. Poténcia Nominal Faixa de Faixa de Classi.
Padrdo Europeu Norte Americano do Inversor kW (HP) 200-240V | 380-480V | 500-600V
O fusivel recomendado é classe gG, | Os requisitos da UL 1336F- __ F05,7 0,37-0,56 (0,5-0,75) 4A (6A) 3A (3A) -
utilizado em aplicagdes industriais especificam que os fusiveis [1336F- F10 0,75 (1) 6A (10A) 3A (6A) 3A (6A)
gerais e na protecao do circuito do UL, classe Cg, Toud! 1336F- == F15 12(1,5) 8A (15A) 4A (6A) _
motor. dovem ser ulllzados on [ 1336F__F20 150) 10A(15A) |5A(10A) | 6A (10A)
A odos 0s inversores desta ==
A norma BS88 (Padrao Britanico) secao*. 1336F-__F30 2,2 (3) 15A (25A) | BA (15A) 10A (15A)
Partes 1 e 2%, EN60269-1, Partes o 1336F-__ F50 3,7 5) 25A (40A) |12A (20A) | 15A (20A)
1e2, :.ipodgG ou equivalente devoe * ilr\]ilﬂ:i:gna(}oes tipicas 1336F- F75 55 (7,5) 30A 20A 15A
ser aplicada a esses inversores. Os : ==
fusiveF:is que atendem a norma BS88 | Tipo CC:  KTK, 1336F- __F100 7,5 (10) - 30A 20A
Partes 1 e 2 sao aceitaveis nos FNQ-R 1336F-_ _ F150 11 (15) - 35A 25A
Gabinetes A - F. TipoJ:  JKS, LPJ 1336F- __ F200 15 (20) - 35A 30A
* As desianacées toicas | Tpo T JJS, JIN 1336F-_ 007 5,5 (7,5) 40A 20A 15A
s designacdes tipicas incluem,
mas podem nao ser limitadas a: 1336F- _ 010 7,5 (10) 50A 30A 20A
Partes 1 e 2: AC, AD, BC, BD, 1336F- _ 015 11 (15) 70A 35A 25A
CD, DD, ED, EFS, EF, FF, FG, 1336F- 020 15 (20) 100A 45A 35A
GF, GG, GH. 1336F- _ 025 18,5 (25) 100A 60A 40A
1336F- 030 22 (30) 125A 70A 50A
1336F- _ 040/X040 30 (40) 150A 80A 60A
1336F- _ 050 37 (50) 200A 100A 80A
1336F- _ X060 45 (60) - 100A -
1336F- _ 060 45 (60) 250A 125A 90A
1336F- _ 075 56 (75) 300A 150A 110A
1336F- _ 100 75 (100) 400A 200A 150A
1336F- 125 93 (125) 450A 250A 175A
1336F- _ X150 112 (150) - 250A -
1336F- 150 112 (150) - 300A 225A
1336F- 200 149 (200) - 400A 350A
1336F- 250 187 (250) - 450A 400A
1336F- _ X300 224 (300) - - 400A
0 fusivel recomendado é classe gG | Os fusiveis do tipo 1336F-BP/BPR2502 187 (250) - 450A2 -
utilizado em aplicagdes industriais semicondutores Bussmann
gerais e na prgteggo do circuito do FWP/Gould Shawmut 1336F- _ X250 187 (250) B 450A B
motor. A-70Q ou QS devem ser 1336F- _ 300 224 (300) - 450A 400A
A norma BS88 (Padréo Britanico) I‘::Ug;‘;‘:::g;;‘t’:gzg:o 1336F-BP/BPR300 | 224 (300) - 500A2 -
Parte 4, EN60269-1, Parte 4*, :
fusiveis semicondutores do tipo gG 1336F- _ 350° 261 (350) _ 500 450A
ou equivalente deve ser aplicada a 1336F-BP/BPR3502 261 (350) - 600A2 -
esses inversores. Os inversores com
gabinete G requerem fusiveis semi- 1336F-_ 400° 298 (400) - 600A 500
condutores e devem ser protegidos 1336F-BP/BPR4002 298 (400) - 600A2 -
com fusiveis Parte 4. 1336F-_ 450 336 (450) - 800A 600A
* As designagdes tipicas incluem, 1336F-BP/BPR4502 | 336 (450) Z 700A2 Z
mas podem nao ser limitadas a:
Parte 4: CT, ET, FE, EET, FEE, 1336F- _ 500 373 (500) - 800A 800A
RFEE, FM, FMM. 1336F-_ 600 448 (600) - 900A 800A

As faixas entre parénteses s&o para inversores série A, gabinetes A1-A3 somente e requerem fusiveis com atraso de tempo com efeito duplo.

1 Os fusiveis de agéo rapida e os de ruptura lenta so aceitaveis.

2 Qs fusiveis sdo fornecidos com inversores de gabinete F.

3 Inclui inversores 1336F-CP e CPR.



Instalacdo e Fiacdo 2-9

Dispositivos de Entrada

Interferéncia Elétrica -
EMI/RFI

Partida e Parada do Motor

A

ATENCAO: O circuito de controle paraligar e desligar o
inversor inclui componentes de estado sdlido. Se houver
riscos devido ao contato acidental com movimento de
magquina ou fluxo ndo intencional de liquido, gas ou sdlidos,
um circuito de parada adiciona € requerido pararemover a
alimentag&o dalinha CA do inversor. Quando a alimentagcdo
CA éremovida, hd uma perda de efeito de frenagem
regenerativainerente e o motor realizara uma parada por
inércia. Um método de frenagem auxiliar pode ser requerido.

Remocao/Aplicacao Repetida da Alimentagao de Entrada

A

ATENCAO: O inversor é projetado paraser controlado pelos
sinais de entrada de controle que iniciardo ou interromperdo a
operacdo do motor. Um dispositivo que geralmente desliga e
reaplicaaalimentacdo CA para o inversor com o objetivo de
partir ou parar 0 motor ndo é recomendado.

Contatores

Bypass

A

ATENCAO: Um sistema bypass aplicado ou instalado de
forma incorreta pode resultar em danos aos componentes ou
reducdo davida Util do produto. As causas mais comuns s30:

* conexdo dalinha CA nasaida do inversor ou nos terminais
de controle

* bypass inadequado ou circuitos de saida ndo aprovados pela
Allen-Bradley

* circuitos de saida que ndo sdo conectados diretamente ao
motor.

Contate a Allen-Bradley para obter assisténcia paraasua
aplicagdo ou instalagéo elétrica

Imunidade

A imunidade dos Inversores 1336 PLUS |1 parainterferéncia gerada
externamente é boa. Geralmente ndo sd0 necessérias precaucles especiais
além das orientacOes apresentadas nesta publicagéo.

Recomenda-se a utilizacdo de um diodo ou dispositivo semelhante para
suprimir picos de tensdo nas bobinas energizadas dos contatores CC que
estéo associadas aos inversores, ja que podem gerar transientes el étricos

rigorosos.
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Filtro RFI

Conformidade com as
Normas CE

Emissao

Deve-se observar todas as precaucfes em relacéo a disposi¢ao das conexdes
de aimentagdo e ao aterramento no inversor, afim de se evitar interferéncia
em equipamentos sensiveis amesma. O cabo conectado ao motor carrega
tensBes chaveadas e deve ser instalado longe dos equi pamentos sensiveis a
interferéncia.

O condutor da aterramento do cabo do motor deve ser conectado diretamente
no terminal de aterramento (PE) do inversor. A conex&o desse condutor no
ponto ou na barra de aterramento do gabinete pode causar a circulacdo de
corrente de alta fregliéncia no sistema de aterramento do mesmo. A
extremidade desse condutor deve estar solidamente conectada a carcaca

do motor.

Um cabo blindado ou com armagéo metdlica pode ser utilizado para proteger
contra as emissdes irradiadas do cabo do motor. A blindagem ou armac&o
metalica deve estar conectada ao terminal de aterramento do inversor e ao
condutor de aterramento do motor, conforme descrito acima.

Recomenda-se a utilizagdo de filtros do modo comum na saida do inversor
parareduzir o ruido do modo comum em instalagBes que ndo utilizam
cabo blindado. Esses filtros podem ser utilizados também em cabos de
comunicacdo ou analdgicos. Consulte a pagina 2-37 para obter mais
informacgoes.

Um filtro RFI pode ser utilizado e, na maioria das situagdes, fornece uma
reducéo efetiva das emissdes RFI que podem ser conduzidas nas principais
linhas da fonte de alimentacéo.

Se ainstalagdo combina um inversor com circuitos ou dispositivos sensiveis
ainterferéncia, recomenda-se que a frequiéncia portadora PWM mais baixa
do inversor sgja programada.

O inversor 1336 PLUS II pode ser instalado com um filtro RFI, que controla
emissdes conduzidas de rédio freqiiéncia nas linhas da fonte de alimentagéo
principal efiagdo de aterramento.

Se as precaucdes para instalacdo e cablagem descritas neste manual forem
seguidas, provavelmente ndo ocorrerdo problemas de interferéncia quando
o inversor for utilizado com sistemas e circuitos eletronicos industriais
convencionais. Mesmo assim, recomenda-se utilizar, um filtro se houver
probabilidade de que dispositivos ou circuitos sensivels sejam instalados na
mesma fonte de alimentac&o CA.

O filtro opcional RFI deve ser utilizado onde for essencial que niveis de
emissdo muito baixos sejam alcangados ou onde a conformidade com os
padrdes seja hecessaria. Consulte o Apéndice C e as instrugdes incluidas no
filtro para ainstalagdo e as informagdes sobre aterramento.

Consulte o Apéndice C.
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Aterramento

Consulte o diagrama de aterramento na pagina 2-13. O inversor deve

ser conectado ao aterramento do sistema no terminal de aterramento de
alimentac&o (PE) fornecido no bloco terminal de alimentaggo (TB1). A
impedéancia de aterramento deve estar de acordo com os requisitos das
normas de seguranca industrial local e nacional (NEC, VDE 0160, BSl, etc)
e deve ser inspecionada e testada a interval os regulares e adequados.

Em qualquer gabinete, deve-se utilizar um ponto de aterramento de baixa
impedéancia ou uma barra de aterramento. Todos 0s circuitos devem ser
aterrados independentemente e diretamente. O condutor de aterramento da
fonte de alimentacdo CA deve também ser conectado diretamente a esse
ponto ou a barra de aterramento.

Circuitos sensiveis

E essencial definir os caminhos por onde passa o fluxo das correntes de
aterramento de atafregiiéncia, afim de assegurar que os circuitos sensiveis
ndo dividam um caminho com essa corrente. Os condutores de aterramento
de sinal e controle ndo devem ficar préximos ou paral el os aos condutores de
alimentacdo.

Cabo do Motor

O condutor de aterramento do cabo do motor (extremidade do inversor) deve
ser conectado diretamente ao terminal de aterramento do inversor e ndo na
barra de aterramento do gabinete. O aterramento realizado diretamente no
inversor (e no filtro, seinstalado) fornece uma rota direta paraa corrente

de dtafreqiéncia que retorna da carcaga do motor e do condutor de
aterramento. Na extremidade do motor, o condutor de aterramento deve
também ser conectado na carcaga do motor.

Se 0s cabos blindados ou com armag&o metélicaforem utilizados, a
blindagem/armagéo metdlica também deve ser aterrada nas duas
extremidades, conforme descrito acima.

Fiacao de Comunicacgao e do Encoder

Se as conexdes do encoder ou dos cabos de comunicaggo forem utilizadas,
afiacfo deve ser separada dos cabos de alimentagéo/poténcia. |1sso pode ser
conseguido através de um cabo blindado, cuidadosamente instalado (realize
o aterramento da blindagem do cabo somente na extremidade do inversor) ou
através de um conduite de aco separado (aterrado nas duas extremidades).

Fiacao de Sinal e Controle Discreto

A fiagco de sinal e controle deve estar aterrada em um ponto simples no
sistema, distante do inversor. Isso significaque o terminal terraou OV deva
ser aterrado na extremidade do equipamento e ndo na extremidade do
inversor. Caso seja necessaria a utilizagdo de fios blindados de sinal e
controle, a blindagem deve ser aterrada também nesse ponto.

A utilizagdo dafiagéo blindada de sinal e controle no € necesséria se os fios
de sinal e controle forem curtos e estiverem instalados em um gabinete sem
circuitos sensiveis, o uso de controle blindado e fiac8o de sinalizagdo pode
Nao ser necessaria, mas é sempre recomendada.
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Terminagao da Blindagem - TE (Terra Verdadeiro)

O bloco terminal TE (ndo disponivel nos inversores de gabinete A é utilizado
paratodas as blindagens no inversor. Esse terminal deve ser conectado ao
terrapor um condutor continuo separado. As conexdes do TE podem existir
nos blocos terminais de alimentacdo e/ou controle para fazer aterminagdo
dos cabos blindados para a alimentacéo e controle. Consulte afigura 2.1 para
verificar alocalizac8o.

Aterramento de Seguranca - PE (Terra Potencial)

Esse aterramento de seguranca é requerido pelo codigo. Esse ponto deve ser
conectado a uma parte de ago da construcdo adjacente (viga ou barra) ou
haste de aterramento no ch&o, desde que os pontos de aterramento estejam de
acordo com as regulamentacdes de codigos el étricos locais ou hacionais. Se a
barra de aterramento do gabinete for utilizada, consulte o item Aterramento
napagina2-11.

Filtro RFI

Importante: A utilizagdo de um filtro RFI opcional pode resultar em
correntes de fuga de aterramento relativamente altas. Os
dispositivos de supressdo de pico também sdo incorporados ao
filtro. Portanto, o filtro deve permanecer instalado e aterrado
solidamente no neutro da fonte de alimentacdo. O aterramento
ndo deve ter como base cabos flexiveis e ndo deve ser com-
posto por pluges ou soquetes que possibilitem desconexéo. A
integridade dessa conexdo deve ser periodicamente verificada.
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Aterramento Geral
[O] @) ,
Conduite/Cabo com 4 fios Ndcleo
R (L) Sunmnn do modo Blindagen®
« Blindagem
Uty comum g
I—
Jo0]| w3 il
=== | =———1| PEfTerra TN
T(L3) e a—i
: Blindagem
PE| | Carcaga do motor pp
o] |_| Realize o aterramento
E/S Remota/DH+ Terminador de acordo com 0s
ou Analégica do motor* codigos locais
Ndcleo do
modo comum* * Essas opgdes podem ser instaladas conforme
Parte de aco da necessario.
construgdo mais proxima Para Computador/Controlador de Posigéo

(para o aterramento da blindagem TE,
consulte o item "Fiacdo e Sinal de Controle")

Aterramento de Ponto Unico / Layout do Painel

L]
Barramento de Aterramento ‘l‘\
PE (Aterrado ao Painel)

_ R (L1)
e I T
S(L2) ‘ e e Parte de aco da ‘
= A I construcdo mais proxima !
= ‘
| \
T(L3) ‘ D Para verificar as recomendagdes L B o :
° | de aterramento para 0s [0
e Controladores Ldgico [0 !
fffffff ‘ Programaveis, consulte a B o] | |
‘ publicagdo 1770-4.1 \
[ [e ° o | |
‘ TE Barramento com Potencial |
: zero (Isolado do Painel) |
| l
} 1336 FORCE 1336 PLUS ‘f **********
Parte de ago da \ \
construgdo mais préxima \ — 1| |
[ seaa08]| |
[ Ol ao |
‘ — e QDDU a| Parte de
‘ | ago da construgao
| _l | mais préxima
: PE PE !
Az Jut PE |
| TRIN |
\
\
\

Importante: Os requisitos para aterramento variam dependendo dos inversores utilizados. Inversores com terminais TE (terra verdadeiro) devem ter um barramento
com potencial zero, separado do barramento de aterramento com potencial no terra (PE). Observe que os barramentos podem ser conectados juntos em um ponto no
gabinete de controle ou trazidos separadamente para a malha de aterramento da construcéo civil (conectados no espago de 3 metros).
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Con

TB1
B2
TB3
B4
TB6
TB9
TE

exoes de Poténcia As conexdes de poténcia de entrada e saida s8o realizadas no bloco terminal
TB1 (consulte afigura 2.1 para alocalizacdo).
Importante:  Para os procedimentos de configuragdo e manutencdo, o
inversor pode ser operado sem a conexdo do motor.
Tabela 2.C
Sinais do Bloco TB1
Terminal Descricao
PE = Terra Potencial
TE + Terra Verdadeiro
R (L1),S (L2), T (L3) Terminais de entrada da linha CA
+DC, -DC Terminais do barramento CC
U (T1),V (T2), W (T3) Conexao do Motor
ATENCAO: Os padrdes e Codigos Nacionais (NEC, VDE,
BSI etc) e os codigos locais descrevem as orientactes paraa
instalac8o segura de equipamentos elétricos. A instalacéo
deve estar de acordo com as especificagBes, considerando
tipos de fio, tamanhos do condutor, protegdo de circuito de
derivacdo e chaves seccionadoras. Falhas podem resultar em
danos pessoais e/ou ao equipamento.
Figura 2.1
Localizacao do Bloco Terminal
Bloco Terminal de Alimentac&o

Fiac&o de Sinal e Controle B

Opcéo da Interface de Controle L R,S,T
Entrada Auxiliar de 24V CC H — ]

Entrada Auxiliar CC de Alta Tensdo

Saida Auxiliar TB9 de 480 ou 600 V (Somente Gabinete F)
Terminais de Malha de Aterramento raxl [

TB9 [

U / TB3 TB3

siogll TB3 ] | TB2 . TB2

= T-TE T TE
Localizacéo de TBl‘
"1~ TB1 : :

Localizago u,VvV,Ww

L -TB4
—TB6

T

e by

E . de TB1 inai
s ~TB6 | | Terminais e et?;?rigglesm
g8 Localizagdo — de frenagem H:D
S detBl _|-TB1 -
== o d . = tera
L] %) e 0
Gabinetes A1-A41 Gabinetes B, C1 Gabinetes D, E1 Gabinete F1 Gabinete G1

1 Consulte a pagina 1-1 para as classificagdes dos gabinetes e a figura 2.2 para detalhes sobre TB1.
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Tabela 2.D

Especificagoes do Bloco TB1 - Utilize somente fio de cobre sdlido de 75°C

Tamanho da Estrutura do

Bitola Max./Min. do Fio !

Torque Maximo

inversor mm? (AWG) N-m (Ib.-pol.)

A1-A4 (pagina 2-21) 5,3/0,8 (10/18) 181 (16)

B1 (pagina 2-21) 8,4/0,8 (8/18) 181 (16)

B2 (pagina 2-21) 13,3/0,5 (6/20) 1,70 (15)

C (pagina 2-21) 26,7/0,8 (3/18) 5,65 (50)

D (pgina 2-22) 34 127,021 (250 MCM/14) 6,00 (52)
67,4/2,1 (00/14) 2 6,00 (52)

E (p4gina 2-22) 3.5 253,0/2,1 (500 MCM/14) 10,00 (87)

F (p4gina 2-23) 3 303,6/2,1 (600 MCM/14) 23,00 (200)

G (p4gina 2-23) 3 303,6/2,1 (600 MCM/14) 23,00 (200)

aceitas pelo Bloco TB1.

As medidas de bitola dos fios, com indicagées de bitola maxima e minima, representam as medidas

2 Aplicado somente aos seguintes inversores: 30 kW (40 HP) 200-240V, 45 e 56 kW (60 e 75 HP)
380-480V, 56 kW (75 HP) 500-600 V.

Estas configuracdes da TB1 séo terminages do tipo botdo e requerem o uso de conectores do tipo

engate para terminar condutores de campo instalados. Encontram-se disponiveis kits de engates para
serem utilizados com estas configuragdes. A bitola do fio utilizado é determinada pela selegao do
engate com base no nimero de catalogo do inversor. Consulte a tabela 2.E.

Kit de Engates

Um terminal TE esta presente - O tamanho méaximo/minimo do cabo é o mesmo de outros terminais.
Dois terminais TE estéo presentes — O tamanho maximo/minimo do bloco terminal do Gabinete D.

Osinversores Gabinete D, E, F e G tém terminais do tipo engate que
requerem conectores padréo do “tipo ondulado” paraterminacéo do cabo.
Recomendam-se conectores como os T e B Color-Keyed® (ou equivalentes).
A tabela a seguir mostra a selecéo dos engates para uma possivel escolha de
cabo. Devem ser escolhidos conectores para cada instalacdo com base nas
bitolas dos cabos, as exigéncias da aplicacdo e todos os cadigos nacionais,
estaduais e locais. Veja os valores minimos/méximos para a bitolado fio na

tabela2.D.
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Tabela 2.E
Selecao dos engates
Nimero de Entrada CAR, S, T/SaidaU,V,We PE | CC+/CC-2 TE
Catalogo do Cabo (por fase) N°Peca T&B® | Cabo (porfase) | N°®PecaT&B® | Cabo (por fase) N Pega T&B®
Inversor Qde mm? (AWG) Qde Nimero Qde mm?(AWG) | Qde Nimero Qde mm? (AWG) Qde Nimero
1336F-A040 (1) 535(1/0) (8) 541531 (1) 133(6) ) 541351 (1) 133¢(6) (1) 541351
1336F-A050 (1) 85,0 (3/0) (8) 541631 (1) 133(6) @ 54135 (1) 133(6) (1) 54135
1336F-A060 (1) 107,2 (4/0) (8) 54168! (1) 133(6) @ 54135 (1) 2120 (1) 541391
1336F-A075 2 53,5 (1/0) (8) 54109T (1) 3362 @ 54109 (1) 212 (1) 541391
(8) 541098
1336F-A100 2 85,0 (3/0) @) 54NT (1) 424(1) @) 54148 (1) 336(2) (1) 541421
(8) 54111B
1336F-A125 ) 107,2 (4/0) (8) 54112T (1) 67,4(2/0) @ 54110 (1) 336(2) (1) 541421
(8) 54112B
1336F-B060 () 424(1) (8) 541471 (1) 84(8) @ 541311 (1) 133(6) (1) 541351
1336F-B075 (1) 535(1/0) (8) 541531 (1) 133(6) ) 541351 (1) 133(6) (1) 541351
1336F-B100 (1) 85,0 (3/0) (8) 54163 (1) 13,3(6) (2) 54135 (1) 133(6) (1) 54135
1336F-B125 (1) 107,2 (4/0) (8) 54168 (1) 2673 @) 541471 (1) 212(4) (1) 541391
1336F-BX150 (1) 107,2 (4/0) (8) 541681 (1) 267(3) @) 541471 (1) 2124 (1) 541391
1336F-B150 ) 53,5 (1/0) (8) 54109T (1) 3362 @ 54110 (1) 212 (1) 541391
(8) 541098
1336F-B200 @ 85,0(3/0) 6) 541117 (1) 424(1) @) 54148 (1) 267(3) (1) 541421
(8) 54111B
1336F-B250 @ 1072 (4/0) (8) 54112T (1) 67,4(2/0) @) 54110 (1) 336() (1) 541421
(8) 54112B
1336F-BX250 (3) 53,5(1/0) (24) 54109 (1) 67,4 (2/0) @) 54110 NA NA
1336F-BP/ (3) 53,5(1/0) (24) 54109 (1) 67,4 (2/0) @) 54110 NA NA
BPR250
1336F-B300 (3) 67,4 (2/0) (24) 54110 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
1336F-BP/ (3) 67,4 (2/0) (24) 54110 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
BPR300
1336F-B350 (3) 85,0 (3/0) (24) 54111 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
1336F-BP/ (3) 85,0 (3/0) (24) 54111 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
BPR350
1336F-B400 (3) 107,2 (4/0) (24) 54112 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
1336F-BP/ (3) 107,2 (4/0) (24) 54112 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
BPR400
1336F-B450 (3) 127,0 (250 MCM) | (24) 54174 (1) 424(1) @) 54148 NA NA
1336F-BP/ (3) 127,0 250 MCM) | (24) 54174 (1) 42,4(1) @) 54148 NA NA
BPR450
1336F-B500 (3) 152,0 (300 MCM) | (24) 54179 (1) 535(1/0) @ 54109 NA NA
1336F-B600 (3) 152,0 (300 MCM) | (24) 54179 (1) 535(1/0) @ 54109 NA NA
1336F-C075 (1) 336(2) 8) 541421 (1) 133(6) @ 54135 (1) 84(8) (1) 541311
1336F-C100 (1) 53,5 (1/0) (8) 541531 (1) 133(6) @ 54135 (1) 133(6) (1) 54135
1336F-C125 (1) 67,4 (2/0) (8) 541581 (1) 267(3) @) 541471 (1) 133(6) (1) 541351
1336F-C150 (1) 107,2 (4/0) (8) 54111 (1) 424(1) @) 54148 (1) 133(6) (1) 54135
1336F-C200 ) 67,4 (2/0) (8) 54110T (1) 424(1) @) 54148 (1) 267(3) (1) 541421
(8) 541108
1336F-C250 ) 85,0 (3/0) @) 54NT (1) 67,4(2/0) @ 54110 (1) 267(3) (1) 541421
(8) 54111B
1336F-CX300 (3) 85,0 (3/0) (16) 54111 NA NA
1336F-C300 (3) 85,0 (3/0) (16) 54111 NA NA
1336F-C350 (3) 53,5(1/0) (24) 54109 NA NA
1336F-C400 (3) 67,4(2/0) (24) 54110 Consultar a Fabrica NA NA
1336F-C450 (3) 85,0 (3/0) (24) 54111 NA NA
1336F-C500 (3) 107,2 (4/0) (24) 54112 NA NA
1336F-C600 (3) 127,0 (250 MCM) | (24) 54174 NA NA

Parafuso de 5/16". Todos os outros parafusos sao de 3/8".
Os engates mostrados para CA+/- sdo baseados na bitola de frenagem dinamica de 50% (faixa do motor X 1,25). Selecione os engates adequados com base no
torque de frenagem requerido. Consulte 1336-5.64 ou 1336-5.65 para obter informagdes adicionais.

Os conectores T & B COLOR-KEYED® requerem a ferramenta Crimper T & B ou TBM-6 ou equivalente. Os engates devem ser ondulados de acordo com as
instrugdes do fabricante da ferramenta. Se necesario, a Rockwell Automation pode fornecer kits de engates para os engates mostrados acima. Os kits n&o incluem
as ferramentes de ondulagéo. Consulte a fabrica para obter informagées sobre os kits.
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Cabos do Motor

V&riostipos de cabos podem ser utilizados nainstalagdo do inversor. Para
muitas instalagdes, a utilizagdo do cabo sem blindagem é adequada, desde
gue 0 mesmo possa ser separado dos circuitos sensiveis ainterferéncia.
Recomenda-se deixar, aproximadamente, um espaco de 0,3 metro (1 pé) a
cada 10 metros (32,8 pés) de comprimento. Em todos os casos, conduites
paralelos longos devem ser evitados. N&o utilize um cabo com espessura de
isolag@o menor ou igual a 15 mils (0,4 mm/0,015 polegadas).

O cabo deve possuir 4 condutores, sendo que o condutor de aterramento deve
ser conectado diretamente no terminal de aterramento do inversor (PE) e no
terminal da carcaga do motor.

Cabo Blindado

A utilizagdo do cabo blindado é recomendada se circuitos ou dispositivos
sensiveis ainterferéncia estiverem conectados ou montados na méquina
acionada pelo motor. A blindagem deve estar conectada ao aterramento do
inversor (extremidade do inversor) e a carcaga do motor (extremidade do
motor). E importante que a conex3o seja feita nas duas extremidades para
minimizar ainterferéncia.

Se as bandejas dos cabos ou grandes conduites forem utilizados para
distribuir os condutores do motor para varios inversores, recomenda-se que
um cabo hlindado seja utilizado parareduzir ou captar o ruido proveniente
dos condutores do motor, minimizando-o entre os condutores de diferentes
inversores. A blindagem deve ser ligada &s conexdes de aterramento, tanto na
extremidade do motor quanto do inversor.

Um cabo com armacéo metdlica também fornece blindagem eficaz. O idedl é
gue essa armagdo sgja aterrada somente no terminal de aterramento do
inversor (PE) e na carcaga do motor. Algumas armagdes possuem uma
coberturade PV C paraevitar contatos acidentais em estrutura aterrada. Se,
devido ao tipo de conector, aarmagdo for aterrada na entrada do gabinete, o
cabo blindado deve ser utilizado dentro do gabinete, caso os condutores de
poténcia figuem préximos dos sinais de controle.

Em alguns ambientes de risco, ndo se permite aterrar as duas extremidades da
armagéo do cabo. Isso ocorre por causa da possibilidade de circulagéo de
corrente elevada na freqiiéncia de entrada se a malha de aterramento é
cortada por um campo magneético forte. 1sso sO se aplica quando da
proximidade de maguinas el étricas de poténcia. Nesses casos, consulte a
fébrica para obter orientacdo especifica

Conduite

Caso prefira utilizar um conduite de metal para a distribuicdo dos cabos, 0s
seguintes procedimentos devem ser seguidos:

e Osinversores sdo normalmente montados em painéis e as conexdes de
aterramento sdo feitas no ponto de aterramento comum do painel. A
instalac&o normal de conduites caracteriza-se por conexdes aterradas no
ponto de aterramento da carcaga do motor (caixa de juncéo) e no gabinete do
inversor. Essas conexdes de aterramento ajudam a minimizar ainterferéncia
Entretanto, essa recomendacdo deve ser utilizada somente para reducdo de
ruido, sendo que as orientagdes para seguranga no aterramento devem ser
seguidas. (Consulte as paginas 2-11 e 2-12).
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* Na&o devem ser instalados mais do que trés conjuntos de condutores de
motor no mesmo conduite. 1sso minimiza ainterferéncia que pode
diminuir a eficiéncia dos métodos de reducéo de ruido descritos. Semais
do que trés conexdes inversor/motor por conduite forem necessarias,
deve-se utilizar um cabo blindado como descrito anteriormente. Se
possivel, cada conduite deve conter somente um conjunto de condutores
de motor.

por tensdes induzidas, fios ndo utilizados no conduite devem
ser aterrados nas duas extremidades. Da mesmaforma, no
caso de um inversor que divide um conduite com outros
inversores estar sendo instalado ou recebendo manutencao,
deve-se desabilitar todos os outros inversores. 1sso elimina
um possivel risco de choque decorrente da tensdo induzida
nos condutores do motor.

c ATENCAO: Paraevitar um possivel risco de choque causado

Comprimento dos Condutores do Motor

AsinstalagBes com cabos longos para 0 motor podem requerer a adicéo de
reatores de saida ou terminagdes de cabo paralimitar as tensdes refletidas no
motor. Consulte astabelas 2.F e 2.G para obter informagtes sobre o
comprimento méximo permitido para os cabos nas véarias técnicas de
instalagdo. Disténcias ponderadas estdo restritas a corrente de carga da
capacitanciado cabo. A figura abaixo demonstra como o comprimento total
do cabo é calculado. Falha ao seguir essas instrucdes pode resultar em fraco
desempenho do motor e desarme por sobrecarga. Parainstal ages que
excedam os comprimentos maximos recomendados, contate afébrica.

Observe que os comprimentos dos cabos exibidos s&o orientaces. A sua
aplicag8o pode estar restrita a um comprimento menor de cabo devido ao tipo
do fio, sua colocagéo, reator de linha e do tipo de motor.

Como medir os comprimentos dos condutores do motor limitados pela
capacitancia

—— —— —— ——
Doaos

135655
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o ||g
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13385= 500 1885 508 13385= 500

91,4 (300) 152,4 (500)

167,6 (550) 182,9 (600)

Todos os exemplos representam um comprimento de cabo do motor de 189,2 metros (600 pés).
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Tabela 2.F
Restrigoes Maximas do Comprimento do Cabo do Motor em metros (pés) -
Inversores 380V-480V'
Sem Dispositivos Externos Com Terminagao Com Terminagao Reator ao
1204-TFB2 1204-TFA1 Inversor?
Motor Motor Motor Motor
1600V ou
Gabi- 1329R/L Bou
nete A B 1329 | (1850V) AouB 1329 |A B 1329 |A 1329
do Qua- | quat | Qua Tipo de c?bo Qual- Tipo de c?bo Tipo de c-abo Quak | Quat
Inver- | Inversor | Motor quer | quer | quer ) Néo | quer ] Néo ] Néo quer | quer | Qualquer
sor kW (HP) KW (HP) | Cabo | Cabo | Cabo | QualquerCabo® | Bind3 |Blind. | Capo |Bind3 | Bind. |Bind3 | Bind. | Cabo | Cabo | Cabo
Al 0,37 (0,5) |037(05) (122 |335 (914 |914 305 (61,0 |305 |61,0 |914 [229 |1829
(40) | (110) | (300) | (300) (100) | (200) | (100) | (200) | (300) | (75) | (600)
0,75 (1) 0,75 (1) 122 (335 |914 |914 305 (305 |305 305 |914 [229 |1829
(40) | (110) | (300) | (300) (100) | (100) | (100) | (100) | (300) | (75) | (600)
0,37 (05) | 122 (335 |914 |914 Uso 1204-TFA1 305 (61,0 |305 |61,0 |914 [229 |1829
(40) | (110) | (300) | (300) (100) | (200) | (100) | (200) | (300) | (75) | (600)
1,2 (1,5) 12(1,5) (122 |335 (914 |914 305 (305 |610 |61,0 |914 [229 |1829
(40) | (110) | (300) | (300) (100) | (100) | (200) | (200) | (300) | (75) | (600)
0,75 (1) 122 (335 |914 |914 305 (305 |610 |61,0 |914 [229 |1829
(40) | (110) | (300) | (300) (100) | (100) | (200) | (200) | (300) | (75) | (600)
0,37 (05) | 12,2 [335 |1143 |1219 305 (305 |610 |61,0 |121,9 (229 |1829
(40) | (110) | (375) | (400) (100) | (100) | (200) | (200) | (400) | (75) | (600)
A2 1,5(2) 1,5 (2) 7,6 122 (914 (914 914 |914 (914 |305 |305 (914 (610 |914 |229 |1829
(25) | (40) | (300) | (300) (300) | (300) | (300) | (100) | (100) | (300) | (200) | (300) | (75) | (600)
12(1,5) |76 122 |[114,3 (1829 914 |1829 (1829 (30,5 |305 (914 (61,0 |1829 229 |1829
(25) | (40) | (375) | (600) (300) | (600) | (600) | (100) | (100) | (300) | (200) | (600) | (75) | (600)
075(1) |76 122 |[1143 [ 1829 182,9 [ 182,9 | 1829 (305 (305 |914 |61,0 |1829 [229 | 1829
(25) | (40) | (375) | (600) (600) | (600) | (600) | (100) | (100) | (300) | (200) | (600) | (75) | (600)
0,37 (0,5) |76 122 | 1143 | 1829 182,9 | 182,9 | 1829 (30,5 |305 (914 (610 |1829 (229 |1829
(25) | (40) | (375) | (600) (600) | (600) | (600) | (100) | (100) | (300) | (200) | (600) | (75) | (600)
2,2 (3) 2,2(3) 7,6 122 1914 (914 182,9 | 182,9 | 1829 229 1829
(25) | (40) | (300) | (300) (600) | (600) [ (600) (75) | (600)
1,5(2) 7,6 122 |[1143 (1829 182,9 [ 182,9 | 182,9 229 (1829
(25) | (40) | (375) | (600) (600) | (600) [ (600) (75) | (600)
0,75 (1) 76 122 | 1143 | 1829 182,9 | 182,9 | 1829 229 1829
(25) | (40) | (375) | (600) (600) | (600) [ (600) (75) | (600)
0,37 (0,5) | 7,6 122 | 1143 | 1829 182,9 | 182,9 | 1829 229 1829
(25) | (40) | (375) | (600) (600) | (600) [ (600) (75) | (600)
A3 3,75 375 76 [122 (1143 [Obs: 182,9 | 1829 | 182,9 229 |1829
(@5) | (40) | (375) |Paraapli (600) | (600) | (600) (75) | (600)
22(3) |76 122 | 1143 |00 M igag (1829 | 1829 229 [1829
(25) | (40) | (375) tores, Nao s&o (600) | (600) [ (600) (75) | (600)
1,5(2) 76 122 | 1143 nece_sgérias 182,9 | 182,9 | 1829 229 1829
(25) | (40) | (375) | restricoesno | (600) | (600) | (600) (75) | (600)
comprimento
075(1) |76 122 |1143 | 4o condutor | 1829 | 1829 | 1829 229 (1829
(25) | (40) | (375) por causa da (600) | (600) [ (600) T (75) | (600)
037(05) |76 |[122 [114,3 |reflexdode 182,9 | 1829 | 182,9 229 |1829
(25) | (40) | (375) |tensd@o.Ob- | (600) | (600) | (600) (75) | (600)
A4 5515  |5515 |76 122 | 1143 | pralicas 182,9 | 1829 | 1829 244 | 1829
(7520) | (7520) |25 |(40) | (375) | comunspara | (600) | (600) | (600) (80) | (600)
B 11-22 11-22 7,6 12,2 | 1143 |quedade 182,9 [ 182,9 | 182,9 244 (1829
(15-30) (15-30) (25) | (40) | (375) ::?t%sn?:(i)é ‘ézpa' (600) | (600) [ (600) (80) | (600)
c 30-45 30-45 76 122 [1143 | caboe outros | 182,9 | 182,9 | 182,9 762 |1829
(X40-X60) | (40-60) (25) | (40) | (375) |itens.Em (600) | (600) [ (600) (250) | (600)
D 45-112 45-112 122 [305 [1143 |situacdesde 1809 [ 1829 [1829 61,0 |914
(60-X150) | (60-150) | (40) | (100) | (375) r‘thO(f:"t)sn‘:%”f" (600) | (600) [ (600) (200) | (300)
E 112-187 112-187 122 |533 |[1143 ?abricante do |182,9 (1829 | 1829 182,9 [ 182,9
(150-250) | (150-250) | (40) | (175) | (375) | motor afaixa | (600) | (600) | (600) (600) | (600)
F 187-336 187-336 | 183 |533 |114,3 | deisolacdo. 182,9 [ 182,9 | 182,9 182,9 [ 182,9
(250-450) | (250-450) | (60) | (175) | (375) (600) | (600) [ (600) (600) | (600)
G 187-448 187448 (183 |533 1143 182,9 [ 182,9 | 182,9 182,9 [ 182,9
(X250-600) | (250-600) | (60) | (175) | (375) (600) | (600) [ (600) (600) | (600)
Caracteristicas do Motor Tipo A:  Sem papel na fase ou papel de fase deslocado, sistemas de isolagéo de baixa qualidade, niveis de tensao de corona entre 850 e
1000V.
Caracteristicas do Motor Tipo B:  Papel de fase colocado adequadamente, sistemas de isolagdo de média qualidade, niveis de tensao de corona entre 1000 e
1200V.
Motores 1329R/L: Esses motores sdo projetados para velocidade variavel CA, sendo adequados para utilizagdo com os inversores de freqliéncia

Allen-Bradley. Cada motor é projetado para atender ou exceder os requisitos do Federal Energy Act (Ato de Energia Federal) de
1992. Todos os motores 1329R/L séo otimizados para uma operagao de velocidade variavel e incluem sistemas de isolamento
com inversores de classe superior que atendem ou excedem a NEMA MG1. Parte 31.40.4.2.
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Tabela 2.G
Restrigoes Maximas do Comprimento do Cabo do Motor em metros (pés) -
Inversores 500V-600V*
Sem Dispositivos Externos | Com Terminagdo 1204-TFB2 | Com Terminagdo 1204-TFA1 | Reator ao Inversor 2
Motor Motor Motor Motor
1600V 1600V 1600V
ou ou ou
Gabi- Wotores 1329RIL 1320RIL 1320RIL
nete A B 1329R/L° | A B (1850v)> | A B (1850v)> | A B (1850V)°
do Qual- Qual-
Inver- | Inversor Motor quer quer Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer | Qualquer
sor kW (HP) kW (HP) Cabo Cabo | Cabo Cabo Cabo Cabo Cabo Cabo Cabo Cabo Cabo Cabo
A4 0,75 (1) 0,75 (1) NR NR NA NR NA NA NR 61,0 NA
(200)
0,37 (050 |NR NR NA NR 1829 |[NA NR 61,0 182,9
(600) (200) (600)
1,5 (2) 1,5(2) NR NR NA NR NA NA NR 61,0 NA
(200)
1,2 (1,5) NR NR NA NR 182,9 NA NR 61,0 182,9
(600) (200) (600)
0,75 (1) NR NR 182,9 NR 1829 [3353 NR 61,0 182,9
(600) (600) (1100) (200) (600)
0,37 (0,5) |NR NR 182,9 NR 1829 [3353 NR 61,0 182,9
(600) (600) (1100) (200) (600)
2.2 (3) 22 (3) NR NR NA NR NA NA NR 61,0 NA
(200)
1,5(2) NR NR NA NR NA NA NR 61,0 NA Nao
(200) Recomendado
0,75 (1) NR NR 182,9 NR 1829 |[3353 NR 61,0 182,9
(600) (600) (1100) (200) (600)
0,37 (0,5) |NR NR 182,9 NR 1829 [3353 NR 61,0 182,9
(600) (600) (1100) (200) (600)
3,7 (5) 37 (5) NR NR NA NR 182,9 NA NR 61,0 NA
(600) (200)
22(3) NR NR NA NR 182,9 NA NR 61,0 NA
(600) (200)
1,5(2) NR NR 182,9 NR 182,9 NA NR 61,0 NA
(600) (600) (200)
0,75 (1) NR NR 182,9 NR 1829 | 3353 NR 61,0 182,9
(600) (600) (1100) (200) (600)
0,37 (0,5) |NR NR 182,9 NR 1829 |[3353 NR 61,0 182,9
(600) (600) (1100) (200) (600)
5,5-15 55-15 NR 9,1 182,9 91,4 182,9 182,9 NR 61,0 182,9 30,5 91,4 182,9
(7,5-20) (7,5-20) (30) (600) (300) (600) (600) (200) (600) (100) (300) (600)
c 18,5-45 18,5-45 NR 9,1 182,9 91,4 182,9 182,9 NR 61,0 182,9 30,5 91,4 182,9
(25-60) (25-60) (30) (600) (300) (600) (600) (200) (600) (100) (300) (600)
D 56-93 56-93 NR 9,1 182,9 91,4 182,9 182,9 NR 61,0 182,9 61,0 91,4 182,9
(75-125) (75-125) (30) (600) (300) (600) (600) (200) (600) (200) (300) (600)
E 112-224 112-224 NR 9,1 182,9 91,4 182,9 182,9 NR 61,0 182,9 182,9 182,9 182,9
(150-X300) | (150-X300) (30) (600) (300) (600) (600) (200) (600) (600) (600) (600)
F 261-298 261-298 NR 9,1 182,9 91,4 182,9 182,9 NR 61,0 182,9 182,9 182,9 182,9
(350-400) | (350-400) (30) (600) (300) (600) (600) (200) (600) (600) (600) (600)
G 224-448 224-448 NR 9,1 182,9 91,4 182,9 182,9 NR 61,0 182,9 182,9 182,9 182,9
(300-600) | (300-600) (30) (600) (300) (600) (600) (200) (600) (600) (600) (600)

NR = Néo recomendado

NA = Nao Disponivel na época da impresséo

1 Os valores indicados s&o para uma tensao de entrada nominal de 480V, freqiiéncia portadora do inversor de 2 kHz e temperatura ambiente no motor de 40 graus
centigrados. Consulte a fabrica para obter informagbes sobre a operagao em freqiiéncias portadoras acima de 2 kHz . Multiplique os valores por 0,85 para altas
condicbes de linha. Para tensdes de entrada de 380, 400 ou 415V CA, multiplique os valores da tabela por 1,25, 1,20 ou 1,15 respectivamente.

2 Um reator de 3% reduz o stress do motor e do cabo, mas pode causar uma degradagéo da qualidade da forma de onda do motor. Os reatores devem possuir uma
isolacao entre espiras na faixa de 2100V ou maior.

3 Inclui fio no conduite.

4 Qs valores mostrados sao para tensao de entrada nominal e freqiiéncia portadora do inversor de 2 kHz. Consulte a fabrica a respeito da operagéo com freqiiéncias
portadoras acima de 2 kHz. Multiplique os valores por 0,85 para condicoes de linha alta.

5 Quando utilizados em sistemas de 600V, os motores 1329R/L possuem uma classificagéo de tenséo de incepgéo corona de aproximadamente 1850V.

6 Essas restrigoes de distancias se devem & carga da capacitancia do cabo e podem variar de aplicago para aplicagao.
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Designagdes dos Terminais
200-240V, 0,37-3,7 kW (0,5-5 HP)
380-480V, 0,37-3,7 kW (0,5-5 HP)

Figura 2.2

Bloco Terminal TB1

Designagdes dos Terminais
380-480V, 5,5-15 kW (7,5-20 HP)
500-600V, 0,75-15 kW (1-20 HP)

—

—

e e
DC DC u \ W GRD GRD R S T DC DC  BRK? U Vv W
+ - (T1) (T2) (T3) = = (L) (L2 (L3) + - - (T) (T2) (T3)
. COM
Opcao * L ¢ * * t *
Para o Motor Frenagem Para o Motor +
Dinamica
Para o Motor Linha de Entrada CC Para 0 Motor
Fusivel " figeccionamento do circuito Fusivel [iseccionamento do circuito
de Ent_rad? de desconexao requerido de Entrada | de desconexéo requerido
Requerido T T T Requerido® T T T
Linha de Entrada CA Linha de Entrada CA Frenagem Dinamica
Importante: ocorrera um defeito no
freio se o Freio Dinamico estiver
conectado a "DC — COM"
Gabinete B 1 Gabinete B 2
Designagdes dos Terminais Designagdes dos Terminais
200-240V, 5,5 kW (7,5 HP) 200-240V, 7,5-11 kW (10-15 HP)
380-480V, 11 kW (15 HP) - 380-480V, 15-22 kW (20-30 HP)
— — — — — | I I I | I I I I I
| IL 1L L | IL 1L L IL 1L
—— e O O
PE PE DC DC R S T U \ W T T
L+ L o+ W @ o m M @ SEECAECEECEECREORECEECSEA NSRS,
% Frenagem Dinamica + + * | I I I | I I I I I
PE PE DC DC R S T U \ W
Para o Motor Para o Motor <+ =+ + - Lty (2 (W (M) (T (1)
'Seccionamento do circuito|  Fusivelde ; Frenagem Dinamica
de desconexdo requerido Entrada Requerido Fusivel de
T T T Para 0 Motor Entrada
Linha de Entrada CA Requeridot Para o Motor

Designagdes dos Terminais
200-240V, 15-22 kW (20-30 HP)
380-480V, 30-45 kW (40-60 HP)

500-600V, 18,5-45 kW (25-60 HP)

roo 1o s s e f
) 1 8
O] ) e | T e
PE PE DC DC R S T u v w
GRD GRD  + - w W @ ) (@ (™

Frenagem Dinamica

Fusivel de L
Entrada
Requerido! Para o Motor

*Seccionamento do circuito
de desconexao requerido
T

Para o Motor

Linha de Entrada CA

Q
\

Q

O

'Seccionamento do circuito
de desconexdo requerido
T T

Entrada CA

T
Linha de

Legenda

BRK = Freio
COM = comum
DC=CC

GRD = Terra

L Fornecido pelo usuario.
2 Terminal localizado separadamente em Inversores Série A.
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Designagdes dos Terminais
200-240V, 30-45 kW (40-60 HP)
380-480V, 45-112 kW (60-150 HP)
500-600V, 56-93 kW (75-125 HP)

Gablnete ‘

@
1= | =1L | [T =T | [TT=T

o=
Freio Freio PE<+ PEZ+ TE+
cc+ CC- ¥

Para o Motor

—
—
—
—
—
—
\
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\ w
(L) ) W [ (@ (1

©
© ©

@
©
) @

©
o

= | =1

Foovo

Para o Motor

Il
0
Il
o
0

Fusivel de
Entrada Requerido®

'Seccionamento do circuito
del desconex'ao requenfjo Consulte 0 Apéndice B para obter informagdes
Linha de Entrada CA detalhadas sobre as dimensdes.

Designagdes dos Terminais
200-240V, 56-93 kW (75-125 HP)
380-480V, 112-187 kW (150-250 HP)
500-600V, 112-224 kW (150-300 HP)

=l | =l | =4 | ==

O|©

—
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—

—

ﬂ O ©

H= | =4 | = | = | = | =
+CC -CC PE PE | RLl S-L2 T-L3 | | U-M1 V-M2  W-M3 |
<+ BARRAMENTO <+ + ENTRADA SAIDA

+/ Vo

Para o Motor

—
—
—
—
—
—
—
—
—

—
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Para o Motor
Fusivel de " |iseccionamento do circuito
Consulte o Apéndice B para obter informagdes Emr.ad? de desconexdo requerido
detalhadas sobre as dimensdes. Requerido T T

T
Linha de Entrada CA

L Fornecido pelo usuério.
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Designacdes de Terminal de 380-480V, 187-336 kW (250-450 HP)
Designacdes de Terminal de 500-600V, 261-336 kW (350-450 HP)

o
—
-
w
—
)

T-L3 PE U-m1 V-M2 W-M3

© © 1\

©

)| ©

©)||¢
©

©|©| © ©| |© |G
© © ©

Fusiveis de Entrada l L ¢

(Fornecidos)

©
-~ || ©

HT >

Para o Motor

'Seccionamento do circuito
de desconexdo requerido

Linha de Entrada CA

©

Os Inversores 1336F-BPR e CPR séo fornecidos em um Indutor
de Barramento CC pré-cabeado e montado separadamente (veja
0 Apéndice B). Se o comprimento do cabo entre o filtro e o
inversor néo for suficiente, cabos mais longos (do mesmo
tamanho e tipo) podem ser usados. O roteamento do cabo
também deve ser considerado ao se montar o filtro.

©
©

©
©

% Terminal Tipico
Freio Freio
CcC- CcC+

Designagdes de Terminal de 380-480V, 187-448 kW (250-600 HP)
Designagdes de Terminal de 500-600V, 224-448 kW (300-600 HP)

O o0 O] |0 O =
.

Os terminais de frenagem estdo localizados no
Indutor de Barramento CC atrds do terminal "U"
(acesso pelo lado direito do chassi)

0|

©
©

T s R ) © 0
(L3) @ w 9| Q|| Q
Fusivel de para o Terminal
entrada requerido® — +CC no freio
U \Y w
*Seccionamento do circuito (M1) (M2) (M3)
de desconexao requerido ‘ para o Terminal

Linha de entrada CA

-CC no freio

2
— A

! Fomnecido pelo usuario. Para o Motor

T Disposicéo tipica dos terminais (localizado na parte
(localizado em cima do inversor) inferior do inversor) W
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Fiacao de Sinal e Controle

Informacoes Gerais Sobre a Fiacao

As especificagBes gerais para cabos de sinal anal 6gico incluem: cobre torcido
0,750 20,283 mm? (18 a22 AWG), par trancado, blindagem de 100 % com
fio de dreno, taxa de isolamento minima de 300V e uma classificacdo
minima de temperatura adequada a aplicacéo (ndo menos que 60°C). O cabo
de sinais (E/S anal 6gica) recomendado &

*  Belden 8760/9460 (ou equivalente) - 0,750 mm? (18 AWG), par trangado, blindagem.

*  Belden 8770 (ou equivalente) - 0,750 mm? (18 AWG), 3 condutores, blindagem somente
para potencidmetro remoto.

O cabo recomendado para encoder ou entradas/saidas via pulso é:
»  Comprimentos inferiores ou iguais a 30 metros (98 pés)

Belden 9730 (ou equivalente) - 0,196 mm?2 (24 AWG), blindados individualmente.
»  Comprimentos superiores a 30 metros (98 pés)

Belden 9773 {ou equivalente) - 0,750 mm? (18 AWG), par trangado, blindado.

Conexoes do Sinal

Se as conexfes de controle do inversor tiverem de estar ligadas a um circuito
ou dispositivo eletrdnico, alinha comum ou de OV deve, se possivel, estar
ligada a terra apenas pela extremidade do dispositivo (fonte).

Importante:  Sinal Comum — os sinais de referéncia de velocidade do
usuério sdo conectados no comum da l6gica do Bloco TB2,
terminal 5. Dessaforma, o lado negativo (ou comum) desses
sinais é colocado no potencial do terra. Os esquemas de
controle devem ser examinados para evitar possiveis conflitos
com esse tipo de esguema de aterramento.

Terminagéo da Blindagem - TE (Terra Verdadeiro)

Osterminais da malha de aterramento (TE) (ndo disponiveis em inversores
com gabinete A) possuem um ponto de terminagdo para as blindagens da
fiac8o de sinal. Osinversores do Gabinete A podem usar o terminal 5 do
TB2, para aextremidade blindada da fiac8o de sinais. Consulte aFigura 2.1
para obter dados sobre as posi ¢oes.

As bitolas maxima e minima do fio aceitas por esse bloco éde 2,1 e
0,30 mmZ (14 e 22 AWG). O torque maximo & 1,36 N-m (12 Ib.-pol).
Utilize somente o fio de cobre, deixando afiagéo de poténcia e de
controle sempre separadas.

Roteamento do Cabo

Os circuitos de sinal ndo devem ser instalados em paralelo a um cabo do
motor que ndo esta blindado ou cabo da fonte que ndo tem filtro com um
espacamento inferior a 300 mm. Deve-se utilizar divisores metdlicos da
bandeja dos cabos ou conduites separados.

Importante:  Caso sgja utilizada fiag&o de sinal e controle instalada pelo
usuario com uma faixa de isolagéo inferior a 600V, essafiacdo
deve ser instalada dentro do gabinete do inversor, de forma
gue fique separada de outra fiagdo ou partes energizadas ndo
isoladas.
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Entradas Digitais

Bloco Terminal TB2

O TB2 estalocalizado no fundo da Placa de Controle Principal. Osinver-
sores do Gabinete A tém 18 posi¢des. Os demais tamanhos de gabinetes
tém 22 posicdes. As bitolas maxima e minima aceitas pelo TB2sdo 2,1 e
0,30 mm?2 (14 e 22 AWG). O torque méximo para todos os terminais é
1,36 N-m (12 libras-polegada). Use apenas fios de cobre. Vejaafigura2.1.

Bloco Terminal TB3

A opcéo de Interface de Controle oferece um meio para atuar como interface
de vérios sinais e comandos do 1336 PLUS 11 através do uso de contatos
secos. Varias versdes diferentes da opgéo estéo disponiveis:

e L4 Interface para Fechamento por Contatol.

« L4E Interface para Fechamento por Contato! com Entradas para
Realimentacdo do Encoder.

» L7E Interface para Fechamento por Contato! com Entradas para
Realimentagéo do Encoder para uso com deteccéo de perda do
encoder.

* L5 Interface de+24V CA/CC.

* L5E Interface de +24V CA/CC com Entradas para Realimentacdo do
Encoder.

e L8E Interface de +24V CA/CC com Entradas para Realimentacdo do
Encoder para uso com detecgéo de perda do encoder.

e L6 Interfacede 115V CA.

* L6E Interface de 115V CA com Entradas para Realimentacdo do
Encoder.

* L9E Interface de 115V CA com Entradas para Realimentacdo do Encoder

para uso com detec¢éo de perda do encoder.
1 Usa alimentagao interna de +5V CC.

As entradas do usuario estdo conectadas a placa opcional através do TB3
(vejaafigura 2.1 para obter dados sobre as posi¢des). Cada uma das opcoes
L4, L5 e L6 tem nove entradas de controle. A fungdo de cada entrada deve
ser selecionada via programacéo conforme explanacdo posterior nesta se¢éo.
AsopgOes L4E até L9E sdo similares as L4, L5 e L6 juntamente com as
entradas para realimentag&o do encoder. Além disso, as opgdes L7E, L8E e
L 9E permitem o uso de detec¢éo de perda do encoder. Consulte o Apéndice
A paramaisinformagoes.

As bitolas méxima e minima aceitas pelo TB3 sf0 2,1 € 0,30 mm2 (14 e 22
AWG). O torque recomendado para todos os terminais é de 0,90 a1,13 N-m
(8-10 libras-polegada). Use apenas fios de cobre.

Asentradas digitais estéo conectadas ao TB3.

Selecao do Modo de Entrada

Um ndmero de combinagdes esté disponivel para uma programagao inicial do
parémetro [Modo de Entrada] do esquema de controle desejado (isto &, 2 fios,
3fios ou Status). As demais entradas podem ser configuradas através de
programacdo [TB3 Term 22 Sel] até [TB3 Term 28 Sel]. Consulte o grupo

de parémetros E/S Digital no Capitulo 6 para obter informagdes sobre a
programacao.
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Figura 2.3
Configuracoes de Default de E/S Digital - TB3

Modo de Entrada (Somente Funcdes de Partida/Parada)

Status? Controle de 2 Fios Controle de 3 Fios
(Ajuste de Fabrica) Controle de Uma Fonte Inverséo de Uma Fonte

Entrada 1 19 {@} Status Operacdo para Frente  Partida
{@} Parada/Restauracdo  Parada/Restauracdo  Parada/Restauracdo
Entrada 2 20 de Falha® de Falha® de Falha®
Entradas Configuradas na Fabrica
Comum 21 H@ﬂ Comum
| ' Somente Status ,
Entrada 3 22 {@} Rev/Fre* (Programavel)
O Modo Default
Entrada 4 23 {@} mostrado a Jog (Programével)
direita ndo esta
Entrada 5 24 {@} ativo quando Auxiliar3 (Programével)
I ) 0 [Modo de
Comum 25 {@} Entrada] estiver I
ajustado para
Entrada 6 26 {@} Status Selecionar Velocidade 31 (Programavel)
Entrada 7 27 {@} Selecionar Velocidade 2 (Programével)
Entrada 8 28 {@} Selecionar Velocidade 11 (Programavel)
Comum 29 {@} Comum
Entrada 9 30 {@} Habilita&o® Habilita&o® (N&o Programavel)
1 . ~ .
Veja a Tabela de Selecdo de Velocidade.
Encoder B 31 {@} 2 ) c
‘ ‘ Se este modo for selecionado, o status de todas as
~ entradas poderd ser lido no parametro [Status
Encoder NAO A 32 {@} Entrada]. Entretanto, somente "Restauragéo de
: ) Parada/Falha" ou "Habilitagdo" terdo fungéo de
Encoder NAO B 33 {@} Inclufdo controle.
: ) Somente no % Estas entradas deverdo estar presentes (reprograme,
Encoder A 34 {@} LAE a L9E se necessario) antes de o inversor dar a partida.
. , 4 Bit 0 [Méascara Diregao] devera ser = 1 para permitir
d de diregao/ &o bipolar do TB3.
+12V (20mA méx) 35 {@} 5 mudanca de ~|reg:ao operacéo ,,Ip(.) alrl o
‘ ‘ Requer sele¢do de controle de "2 fios" para [Modo de
c do Encod Entrada].
omum o Encoder 36 {@} 6 [TB3 Term 22 Sel.] deve ser programado para
— “"Marcha Rev."
Exemplo de controle de 2 fios Exemplo de controle de 3 fios
5 1
- 19 [®} Operagaé) para -3 19 [@} Partida
a frente
_ | 20 Parada/Restauragdo ~ __ 20 @
. {®} , defalha 3 dﬁ_ { } . Parada
21 {@} Comum 21 {@} Comum
—O/oi [@} Operagdo reversa6 —O/oi [@} Rev/Fre (Default)

Ha um risco de dano pessoal proveniente de um reinicio automéatico com
controle de 2 fios. O controle de 2 fios usa contatos de Operagao retentivos
que agem tanto como dispositivos de Operacéo (fechados) como Parados
(abertos). A abertura do contato Parado (terminal 20) causara a parada do
inversor. Se este contato for fechado novamente, todas as falhas serdo
restauradas. Se um comando valido de Partida ainda estiver presente, 0
inversor sera reiniciado. Utilize apenas controle de 2 fios para aplicagdes
delineadas no NFPA79, “Protecdo de Subtensao”.

Se um dispositivo de 3 fios (ou seja, Interface de Operag&o e Programagéo)
também for utilizado, 0 ato de pressionar a tecla de Parada da Interface de
Operagao e Programagao também causara a parada do inversor. A liberacéo
da tecla de Parada (Stop) apagara quaisquer falhas que estiverem presentes,
mas o inversor ndo se reiniciard sem completar o ciclo do contato de Partida.
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Funcodes Disponiveis para Entradas 3a 8
Uma variedade de combinagfes formadas pelas seguintes entradas estéo

disponiveis.
Entrada Descricao
1a e 2a aceleragdes 0 fechamento dessas entradas comandara a taxa de aceleracao ou de desaceleragao.
1a e 2a desaceleracbes Se ambas entradas estiverem abertas ou fechadas, a taxa da corrente sera mantida.
Entrada 1a 2a
Sem comando 0 0
Acel/Desacel 1 0 1
Acel/Desacel 2 1 0
Tempo de pausa 1 1
1a/2a acel/desacel. Essas entradas permitem selecionar o tempo de aceleragao e desaceleragao utilizado pelo inversor. 1=2a, 0=1a
A Frente 0 fechamento dessas entradas, (A Frente ou Reverso) comandam a instrugao correspondente. Se ambas as
entradas estiverem abertas ou fechadas, a instrugao atual ¢ mantida.
Ativar Pl Habilita a saida da malha do processo PI.
Auxiliar Requerido para operagao - essa entrada exibe as falhas do inversor causadas por dispositivos externos (por ex.,

interruptor térmico do motor, relés de sobrecarga, etc.). Caso esse contato seja aberto, o inversor apresentara falha
(FO2-Falha Aux) e desligara a saida, ignorando o modo de parada programado.

Controle Local

Ao se fechar essa entrada, as entradas do Bloco Terminal TB3 assumem controle exclusivo da légica do inversor.
Outros dispositivos nao terdo a possibilidade de emitir comandos légicos (exceto Desliga) para o inversor.

Jog

0O fechamento dessa entrada da a partida no inversor e o faz executar na freqiiéncia de jog programada. A
abertura desta entrada causa a parada do inversor usando o modo de parada programada.

Marcha Reversa

Disponivel somente com controle por dois fios. Fechando-se essa entrada, é emitido um comando de partida e
diregao reversa para o inversor. Abrindo a entrada, é emitido um comando de parada para o inversor.

Potencidmetro digital
(MOP) Aumenta/Diminui

Essas entradas aumentam ou diminuem a freqiiéncia comandada do inversor quando o potenciémetro MOP é
escolhido como a fonte de comando da freqiiéncia. A taxa de aumento/redugéo é programavel.

Remocéao Falha

Se houve falha no inversor, o fechamento desta entrada restaurara a falha.

Restaurar Pl

A abertura dessa entrada restringe o valor do integrador do processo Pl a zero. O fechamento dessa entrada
permite que 0 integrador continue a operar.

Rev/Fre Disponivel somente com controle de trés fios - O fechamento destes comandos de entrada inverte o sentido e sua
abertura faz com que a operagao seja para a frente.
Reverso Veja “A Frente” acima

Selecéo de velocidade
1,2,3

Essas entradas selecionam a fonte de comando da freqiiéncia para o inversor. As pginas a seguir apresentam
mais detalhes.

Sinc.

Normalmente, cabos conectados a multiplos inversores - Quando a entrada Sinc estiver baixa, o inversor operara
normalmente. Quando a entrada estiver alta, a velocidade do inversor sera mantida constante e o comando de
velocidade nao tera efeito. Durante esse periodo, a entrada da velocidade sera alterada normalmente para uma
fonte efou valor diferente. Permite mudanga sincronizada do comando de freqiiéncia para multiplos inversores.

Tipo de Parada

Ao se fechar essa entrada, o modo de parada é selecionado através do pardmetro [Selegao Parada 2] como
método de parada quando um comando desliga é emitido. Ac se abrir a entrada, 0 modo de parada é selecionado
através do parametro [Sel. Parada 1] como método de parada.

Travessia

A determinagao de um valor baixo para essa entrada desabilita a fungéo de travessia. Quando a entrada estiver
alta, a fungéo de travessia estara ativa. O parametro [Controle Velocid] também deve estar ajustado em
“P Jump” para que fungéo esteja ativa.

Importante:  Se a Opcédo de Interface de Controle ndo estiver instalada, o
parédmetro [Modo de Entrada] deve ser gjustado em “ Status’
(default) e os jumpers devem ser instalados, conforme
mostrado nafigura2.7. Se o inversor for adquirido de fébrica

sem a opgao, esses jumpers jaterdo sido instalados.

Importante: O parémetro [Modo de Entrada] pode ser alterado em qual quer
instante, mas a aterago ndo afeta a operagdo do inversor até
gue a alimentacdo do inversor sejaremovida e atensdo do
barramento diminua completamente. Quando o parémetro
[Modo de Entrada] é alterado, é importante observar que as
funcdes das entradas de Partida e Parada se modificam quando

aalimentag&o € reaplicadano inversor.
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As opcoes de programagao da Opcéo de I nterface de Controle permite ao
usuério selecionar uma combinag&o de entradas de acordo com as necessida-
des de umainstalacdo especifica. O firmware verificard a programagéo para
garantir que uma combinagdo apropriada tenha sido selecionada.

Referéncia da Freqiiéncia/Selecao da Velocidade

O comando de velocidade do inversor pode ser obtido de vérias fontes
diferentes. A fonte € obtida através da programacdo do inversor e da
condic&o das Entradas de Selecéo de Velocidade no Bloco TB3 (ou bits
de selecdo de referéncia da palavra de comando, caso sgja controlado pelo
CLP - consulte Apéndice A).

A fonte padr&o para uma referéncia de comando (todas as entradas de selecéo
de velocidade estéo abertas) é a sele¢do programada no parémetro [Selecdo
Freq 1]. Se as entradas de sele¢do de vel ocidade estiverem fechadas, o
inversor utilizard outros pardmetros como fonte de comando de velocidade.
Consulte atabela 2.H e os exemplos a seguir.

Tabela 2.H

Estado da Entrada de Selegao de Velocidade x Fonte de Freqiiéncia
Selecdo de Vel. 3 Selecéo de Vel. 2 Selecao de Vel. 1 Fonte de Freq.
Aberto Aberto Aberto [Selegao Freq 1]
Aberto Aberto Fechado [Selegao Freq 2]
Acesso através do parametro [Sele¢éo Freq 2] [Freq Pre-progr 1]
Aberto Fechado Aberto [Freq Pre-progr 2]
Aberto Fechado Fechado [Freq Pre-progr 3]
Fechado Aberto Aberto [Freq Pre-progr 4]
Fechado Aberto Fechado [Freq Pre-progr 5]
Fechado Fechado Aberto [Freq Pre-progr 6]
Fechado Fechado Fechado [Freq Pre-progr 7]

Importante: O comando davelocidade final pode ser afetado pelo tipo de
modulagéo selecionada no Parémetro 77 - [Controle Velocid)].
Vejao parametro [Controle Ve ocid] no Capitulo 6 para obter
mais informagoes.

Importante: Seumaopgdo (LA6 e LA7) de entrada bipolar estiver
instalada, o sinal sera designado como “Entrada Analogica 0”.
Perceba o seguinte:;

Controle de 3 Fios - Se 0 [Modo de Entrada] estiver gjustado a
“3Fios’ eseaentradabipolar estiver selecionada como sendo
areferénciade frequéncia ativa[Sele¢cdo Freq 1 ou 2],
assume-se que se desgja fazer o controle de instrucfes via
polaridade anal6gica. Se uma outra fonte tiver o controle de
instrucdes, ocorrerd umafalhade “Direcdo Bipolar” (F16).

Se o controle de instrugdes através de polaridade néo for
requisitado, o bit 7 da[Méscara Direcéo] deve ser gjustado

em “0". Isso faz com que a entrada seja tratada apenas como
umareferénciade freqiénciade 0 a 10V. Sinais anal égicos
negativos sfo tratados como zero e o controle de instrugdes
devevir de umaoutrafonte.

Controlede 2 Fios - Se 0 [Modo de Entrada] estiver gjustado
em “2 Fios’, assume-se que o controle de instrucdes serd
provido através das entradas de 2 fios (Marcha a Frente e
Reversa). O bit 7 da[Méscara Direcéo] deve ser gjustado em
“0". Isso faz com que a entrada seja tratada apenas como uma
referénciade freqiiéncia de 0 a 10V. Sinais anal égicos
negativos sdo tratados como zero. Falha na configuracdo da
Méascara gerara uma falha de “ Direcéo Bipolar” (F16).
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Exemplo 1

Controle de 3 Fios - A aplicacgo chama um comando de velocidade de
uma Interface de Operagdo e Programacéo local ou de um sinal remoto de
4-20 mA do CLP. O inversor esta programado da seguinte forma:

* [Selecdo Freq 1] = Adaptador 1
® [Selecdo Freq 2] = Entrada Analégica 0

Com as entradas para Selegcdo de Velocidade 2 e 3 abertas e a chave seletora
gjustada em “Remote” (Selecdo de Velocidade 1 fechada), o inversor acelera
de acordo com o parémetro [Selegdo Freq 2] (Entrada Analégica 0). Com
achave gjustada em “Loca” (Selecdo de Velocidade 1 aberta), todas as
entradas de selecdo de vel ocidade estdo abertas e o inversor acelera de acordo
com a Interface de Operag&o e Programagéo local (Adaptador 1), conforme
selecionado no parémetro [Selecdo Freq 1].

% [N

27 {@} Selecao de Velocidade 2 (Aberto)

—

Selecéo de Velocidade 3 (Aberto)

Remoto
_O)—ZS {@} Selecao de Velocidade 1
o]
Local
Exemplo 2

A aplicaco deve acelerar de acordo com a Interface de Operagéo e Pro-
gramag&o, a menos que uma vel ocidade pré-programada seja sel ecionada.
O inversor esta programado da seguinte forma:

* [Selecdo Freq 1] = Adaptador 1

e [Selecdo Freq 2] = Freq Pre-progr 1

¢ [FreqPre-progr 1] =10 Hz

e [Freq Pre-progr 2] =20 Hz

® [FreqPre-progr 3] =30 Hz

A operacdo da chave de selec8o de velocidade por contato é descrita na

tabelaa seguir. Se 0 usuario ndo selecionar uma entrada como Selecéo de
Velocidade 3, os pardmetros [Freq Pre-progr 4 a 7] ndo estaréo disponiveis.

Local 5 2 @
\ 3 7]
o— @ Selecéo de Velocidade 2
Consulte Tabela 28
o—

@M Selecéo de Velocidade 1
-

1

fr— | p—

|
|

Entrada de Selegao
Posigdo da | d¢ Velocidade Parametro utilizado para Ajuste
Chave 1 (#28) 2 (#27) Ref. de Vel. Programado
Local Aberto Aberto [Selegao Freq 1] Adaptador 1
1 Fechado | Aberto [Selegao Freq 2] Freq Pre-progr 1
2 Aberto Fechado | [Freq Pre-progr 2] 20Hz
3 Fechado | Fechado | [Freq Pre-progr 3] 30 Hz
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Entradas do Encoder

Os encoders devem ser do tipo driver de linha, com quadratura (canal dual)
ou pulso (canal simples), com saidade 5V CC ou 8 a15V CC, de extre-
midade Unica ou diferencial e capazes de fornecer um minimo de 10 mA por
canal. A frequiéncia de entrada méxima é de 250 kHz.

As entradas dos Encoders estéo disponiveis no TB3. A placa de interface
pode ser selecionada através de jumper para aceitar uma onda quadrada com
umatensdo minima de alto estado de 3,0V CC (TTL) ou 7,0V CC (encoder
de 12 volts). A tensdo maxima de baixo estado é de 0,4V CC. VegaFiagéo de
Comunicacéo e do Encoder na pégina 2-11.

Figura 2.4a
Fiagdo do Sinal de Encoder

Diferencial, Canal Duplo !

31 32 33 34 3 36
EEEEEE ™
o | 5 <

[

2 Canais Single-ended !

31 32 33 34 35 36
EEEEEE] ™
o 5| 5] <]

il
Para o Comum da

Fonte de Alimentacao
(Terminal 36 ou Externo)

_ZZIZIZIIIZID—> paraTE

-
o
=z
[=a]

B NO

=z
<<

d >—> paraTE

Conexdes de Saida
para o Encoder
Diferencial

Conexdes de Saida
para o single-ended

1 Para aplicagdes com dois canais single-ended (pulso), elimine as conexdes B e B (NOT).
Alguns encoders podem identificar a conexdo "A" como "Sinal". Canal tinico oferece Somente
indicagdo de Velocidade, N&o a instrucao.

Importante: A correta direcéo de rotacdo do motor, determinada durante o
start-up (Consulte o Capitulo 5), pode requerer que afiacdo do
canal A ou B sgjarevertida

Figura 2.4b
Fiagdo de Alimentagio do Encoder

Interno Externo

TB3 TB3

Fonte de
Alimentacao
Externa

Comum

para TE para TE

Conexdes de

o Conexdes de

OAIimentagélo do Encoder,
utilizando a Fonte de
Alimentagdo (inversor) interna

de 12V CC

Tens&o Minima Energizada = 7V CC,
Corrente Minima = 10 mA

Alimentagao do Encoder,
utilizando a Fonte
de Alimentacdo CC Externa

Tensdo Minima Energizada = 3V CC
Corrente Minima = 10 mA

Importante: Os jumpers da Placa de Interface de Controle JP3 e JP4 devem ser ajustados para o nivel de

tenséo da saida do encoder.
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Opcao de Entrada/Saida de

Pulso

Saidas Digitais

CR1

Entrada do Pulso

niveis acimade +12V CC, os sinais podem ser degradados

c ATENCAO: se as tensdes de entrada forem mantidas em
resultando em danos aos componentes.

O sina de entrada de pulso deve ser um pulso de onda quadrada energizado
externamente num nivel légico de 5V TTL. Conforme medi¢do do bloco

de terminal, os circuitos no estado alto devem gerar umatensdo entre 3,6 €
5,5V CC a8 mA. Oscircuitos no estado baixo devem gerar umatensdo entre
0,0e0,8V CC. A frequiéncia de entrada méxima é de 250 kHz. O fator de
escala [ Escala Pulso/Enc] deve ser gjustada.

Saida do Pulso

Oferece um trem de pulso TTL adequado a atingir até trés entradas de pulso
do 1336 PLUS Il ou uma carga separada de 125 ohms nos niveis TTL (4V em
fonte de 32 mA, 0,8 em dissipador de 3,2 mA).

As saidas digitais estdo nos terminais 10 a 18 do TB2.

Figura 2.5
Saidas Digitais - TB2

CR2 CR3 CR4 Presente Somente

nos Inversores das
Gabinetes B e
Superlores

A2

@@@@@@@@@@@

Reservado para
Uso Futuro

Contatos Mostrados no Estado Desenergizado % ¢
(ou Estado Energizado com Falha/Alarme Presente)
Terminal  Sinal
TE Terra Verdadeiro - Terminagdo de Blindagem
10,11 Contato Programavel CR1
11,12 Contato Programavel CR2
13, 14 . Faixa Resistiva = 115V CA/30V CC, 5,0A
14 15 Contato Programavel CR3  Fajxa Indutiva = 115V CA/30V CC, 2,0A
%(75 %g Contato Programavel CR4
Al, A2 Reservado para Uso Futuro
Importante:  Nos inversores com Gabinete A, a alimentagao de forga usada para as saidas de contato

de relé necessita de uma instalagdo em campo na fonte de alimentagao da supressdo de
surto de tenséo transiente com uma tenséo de sujeicdo maxima de 2,5 kV.
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E/S Analdgica

Presente Somente
nos Inversores dos
Gabinetes B e Superiores

TE TE 1

A configuracdo de E/S analdgica do 1336 PLUS 11 oferece um conjunto
padrdo de entradas e saidas com capacidade de instalacdo de até duas placas
opcionais, substituindo deste modo a E/S padréo por uma gama de opcdes.
Todas as conexdes sdo efetuadas no TB2. A instalagdo de uma placa opcional
no local das Ranhuras A ou B causard a alteracéo do padréo dafungdo dos
terminais do TB2. Somente uma placa opcional pode ser instalada em cada
ranhura. A figura 2.6 mostra as configuragdes de E/S padrfes e opcionais.

Figura 2.6

E/S Analdgica - TB2

Comum
do Sinal

)|

potenciémetro de +5V n&o estara disponivel. Se for necessaria uma fonte de 5V,

Referénciado  Sinal de Ent. 0 Sinal de Ent. 1 Comum
Potenciémetro  Potenciémetro Potenciémetro do Sinal
+5v13 10V ou 20 mA 10V ou 20 mA
ou (Selecione 1)
Entrada 0 Entrada 0 Entrada 1 Entrada 1
[W.VA Isolada (+) Isolada (-) Isolada (+) Isolada (-) g
10Vou20mA 10V ou 20 mA 10V ou 20 mA 10Vou20mA
Entrada 0 Entrada 0 Entrada (+) Entrada (-) rl:]
WX} Isolada (+) Isolada (-) Isolada do Isolada do
+10V, +20mA  +10V, £20 mA Termistor Termistor d
0
Entrada 0 Entrada 0 Entrada 1 Entrada 1
[W.Yd Isolada (+) Isolada (-) Isolada (+) Isolada (-) S
+10V, 20 mA  +10V, £20 mA 10V ou 20 mA 10V ou 20 mA |
n
1 Se uma Placa Opcional estiver instalada na Ranhura A, a referéncia do a
|

ela dever4 ser fornecida pelo usudrio.
2 Aentrada 2 Analégica Padréo é mantida neste terminal - configurar com J11.

3" Necessita um potenciometro de 10 k

Ohms

Ranhura A da Opc¢ao de E/S Analégica

Exemplos de E/S de Pulso e Analogica de 0-10V, 4-20 mA

Sinal de Ent. 2 Sinal de Sda. 0 Sinalde Sda.1 Comum
ZEGN  Potencidmetro Somente0  Somente 0 do Sinal
10V ou 20 mA alov alov
ou (Selecione 1)
Sinalde Ent. 22 Sinal de Sinal de Retorno
[W:XR Potencidmetro Saida 0 Saida 1 de Saida
10V ou 20 mA 10V ou20mA Somente20mA 0a 20 mA
Saida 0 Saida 0 Saida 1 Saida 1
[W:%] Isolada (+) Isolada (-) Isolada (+) Isolada (-)
10V ou 20 mA 10V ou20mA 10Vou20mA 10V ou20mA
Entrada 2 Entrada 2 Saida 1 Saida 1
[W.YY [solada (+) Isolada (-) Isolada (+)  Isolada (-)
10V ou 20 mA 10Vou20mA 10Vou20mA 10V ou20mA
Sinal de Saida0  SaidadePulso Entradade  Entrada de
Wy 10V ou 20 mA Néo Isolada  Pulso Isolada Pulso Isolada
de 250 kHz  de 250 kHz (+) de 250 kHz ()

Ranhura B da Opgao de E/S Analégica

E/S Padrdo E/S Opcional
Analégica Padrdo | Entrada2 Analégica  Saida Analogica Padrio 0| Pulso com Entrada de Trem de Pulso Sgidla dg TLeIm de
o Padrio (Néo Isolada) (0 a 10V, Nao Isolada) | Opcao LAS Isolada para a Placa , Puiso da taca
2Cogssulte a pagina 5 6 7 8 g Opcional LA5 Opcional LA5 (Nao Isolada)
2-36 para as | ey | Py | ey ey ey |
especificagdes de 8 . 9 56 7
ehhmange | SN DS @j@ e TEER
- I +I +I —I = 2| A A=A
| -
0-10vV 9
Jumper J11 Ajustado de “0 a 10V” /Y\ Fonte % E
de Pulso 3
E/S Analdgica Entrada Isolada para Saida Isolada da Placa
com Opcoes a Placa Opcional LA2 Opcional LA3
LAZ/LA3 12 8 _ 9

——
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-

—
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Exemplos de Potenciometro Remoto

para E/S Padrao com E/S Opcional
Potencidmetro llustragdo da Entrada 0 - Veja a tabela abaixo Potencidmetro
remoto de 10.000 quanto a outras entradas remoto de 10.000 1" 2 _3 5 62

4

Ohms para Entrada 1 2 8 _4 5 _ 6 Ohms quando a (| e | e e e | e | = |
Analdgica Padrao | ey ey ey ey ey ey Placa Opcional @ @ @ @ @ @
DN | Lhe, Lisou Laz > 01 ¢

el | el | e | el | Il estiver instalada

Consulte a pagina

5V

2-36 para as Ref. de 5V \ Fornecido Sinal
especificagies 1 pelo usuério Comum
de E/S Analdgica

O Jumper J11 deve ser
configurado em “Pot”.

1 Se a Placa Opcional estiver instalada na Ranhura A, a referéncia
Jumper de potenciometro + 5V ndo estara disponivel no terminal 1. Se
Terminal (Configurar para a fonte de 5V for necessaria, ela devera ser fornecida pelo usuério.

TB2  Entrada ‘Pofenciometro’) 2 A entrada para o Terminal 6 é vélida somente para E/S padrao

g ? JJ% ou com a opgao LA1 instalada. Se a opgéo LA1 estiver instalada,

6 2 T a Entrada 2 Analégica Padrao é mantida neste terminal - configurar
com J11. Um potenciémetro nao pode ser conectado a uma

Consulte a tabela abaixo para mais entrada isolada.

informagédes sobre o jumper.

Configuracao de E/S 0 1336 PLUS I tem uma série de jumpers para conectar a E/S padréo ao TB2

Analégica Padrao quando nenhuma opcédo analégica (LA 1, LA2, etc.) estiver presente. Cada
um dos conectores J9 e J10 (veja abaixo) tem quatro pinos conectores aos
jumpers, 1-2, 3-4, 5-6 e 7-8. Esses jumpers devem estar instalados para que
as entradas e saidas estejam ativas no TB2.

Conector J9 Conector J10

TB2-9 Comum
TB2-8 Saida 1
TB2-7 Saida 0
TB2-6 Entrada 2

O Texto Nao Aparece na Placa
(apenas para fins explanatdrios)
Demais Pinos N&o Exibidos,

824 [ O () Comum

TB2-3 Entrada 1
TB2-2 Entrada 0
TB2-1 Ref. de Pot (5V)

O Texto Nao Aparece na Placa
(apenas para fins explanatdrios)
Demais Pinos N&o Exibidos

Placa Opcional Analégica
(Ranhura A)

Placa Opcional Analdgica
(Ranhura A)

J9,J10
Jg,J11,J13

J8,J11,J13

Gabinetes' Al - A4

Gabinetes'B - G

L Consulte a pagina 1-1 para verificar as classificagdes de referéncia dos gabinetes.

Além disso, cada entrada pode ser configu- 0-10V T F
-3, Entrada

radg para0a 10_\/’ 0a20mA ou _pelo po- © g (Configuragéo pelo Pot

tencidmetro. A instalacdo de um jumper ao 0?20 o, bibide)

longo do topo do conector (J8, J11, J13)

i 3 0-10v
conflgur_a tal gntrada paraoperacdo em 0 a (B2, Entrada)
10V (vejaabaixo). O fundo oferece opera- mo o = (Confiuragio de 0 10V
céode0a20 mA eolado direito operagéo o na  Exibida)

pelo potencidmetro. Por favor, perceba que

. L 0-10V
todas as trés sdo configuradas nafabrica o0, -('(1;1 (fTBz-G, E:trada 2) ’
o (Configuragdo de 0 a 20 m.
para0alov. Exibida)
0-20 m

Importante:  Percebaque asentradas 0, 1
e 2 néo estdp colocadas em
ordem |6gica na placa.
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Configuracdes de E/S
Analogica Opcional

Se vocé recebeu 0 seu inversor com Opgdes Analdgicas (LAL, LA2, etc.)
instaladas na fébrica, as placas devem ser configuradas antes do uso.
Verifique “ Configuracdo de Placa Opcional” abaixo.

Instalagao/Remocao da Placa Opcional

Se o inversor ndo tiver sido configurado na fabrica com Opgdes Analdgicas,
as placas opcionais desgjadas podem ser instaladas pelo usuério. Antes da
instalacdo, o jJumpers referentes a J9 e/ou J10 devem ser removidos. Se uma
placafor removida mais tarde, os jumpers devem ser reinstalados. Consulte
asinstrucdes detal hadas fornecidas com as placas opcionais.

Importante: A forcado inversor deve ser desligada antes da
instalacdo/remocdo do jumper.

Configuracao da Placa Opcional

Antes de entrar em operagdo, cada placa opcional instalada deve ser con-
figurada. A placatera um ou doisinterruptores DIP dependendo da opgéo
selecionada. A primeirafuncgdo (entrada ou saida) é configurada com o
interruptor DIP S1 — a segunda (se estiver presente), com o S51. Usando a
tabela abaixo, configure o(s) interruptor(es) para que efetuem a operacéo
correta

Importante:  Devido a existéncia de diferentes fabricantes de interruptores,
osinterruptores individuais seréo designadoscomo “A ou 1” e
“B ou 2". Além disso, a posi¢des dos interruptores seréo
indicadas como “ Off (Dedligado) ou 0" e “On (Ligado) ou 1”.

Ajustes das Configuragdes S1 e S51

Conectores S1 e S51
\’ off 10= D omp%
Interruptor DIP S1 Interruptor DIP S51
Configuracao Configuragao
do Interruptor do Interruptor
Opcao |Fungao |Modo |A/1 B/2 Funcdo |Modo |A/7 B2

LA1 Saida0 |10V |Offf°0” |Offf"0” |Configurar Entrada 2 Analdgica Padréo
g «q» | com J11. Consulte a pagina 2-33 para
20mA | On1” | On/™t mais informacoes.

LA2 Entrada0 |10V |Off0” |On/1” |Entradai |10V |Off0” |On/<”
20 mA | Onf1” | Offf0” 20 mA | On/” | Offf0”
LA3 Saida0 |10V |Offf0” |Offf0” |Saida1 |10V  |Ofif0> | Offf0”
20mA [On/1” |Onf1” 20mA |Onf“1” | On/4”
LA4 Entrada2 |10V | Off0” |Onf1” |Saidai1 |10V  |Offf0” |Offf0”
20 mA |Onf1” | Offf0" 20mA |Onf1” |Onf“1”

LA5 Saida0 |10V offf0” | Off/0”
20 mA |On/1” |On/“1”

LA6 Entrada0 |10V | Off0” |On/“1”
20 mA |Onf“1” | Offf'0"

LA7 Entrada0 |10V | Off0” |On/1” |Entrada1 |10V  |Offf0” |On/1”
20mA |On/“1” | Offf0” 20mA |On/“1” | Offf0”
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Todas as E/S isoladas tém um projeto de isolamento totalmente galvanizado
(maior do que 10 meg ohms, menos de 50 pf). 1sso resulta numa capacidade
de resisténcia paraisolamento de 200V CA a partir de cada canal até o fio
TerraVerdadeiro (TE) e entre os canais. A Placas Opcionais de E/S

Anal 6gica estéo resumidas abaixo.

Tipo da
Opcéo | Placa Ranhura | Descrigao
LA1 | Saida B Esta opcao substitui ambas as saidas analdgicas
Analdgica padrao por duas saidas analdgicas simples
Dual de alta resolugdo. A Saida 0 Analdgica é configuravel
apenas para operacoes de 0 a 10V ou 0 a 20 mA. Esta
opgao mantém acesso a Entrada 2 Analdgica padrao
(ndo isolada) pelo TB2-6 - A configuracao permanece
com 0 jumper J11.
LA2 | Entrada A Esta opcao substitui as duas entradas analdgicas
Isolada padréo por duas entradas analdgicas com isolamento
Dual galvanizado. Ambos os canais de entrada anal6gicos sao
configuraveis para operages de 0 a 10V ou 0 a 20 mA.
LA3 | Saida B Substitui a Entrada 2 Analdgica e ambas as saidas
Isolada analdgicas padrdo por duas saidas analégicas de alta
Dual resolu¢@o com isolamento galvanizado. Ambos os canais
de saida analdgicos sdo configuraveis para operages de
0a 10V ou0a20mA.
LA4 | Entrada B Esta opgao substitui a Entrada 2 Anal6gica e ambas as
Isolada/ saidas analdgicas padrao por uma entrada analogica com
Saida isolamento galvanizado e uma saida analdgica de alta
Isolada resolucéo com isolamento galvanizado. Ambos os canais
analdgicos sao configuraveis para operagdes de 0 a 10V
ou0a20mA.
LA5 | Saida B Esta opgao substitui a Entrada 2 Anal6gica e ambas as
Analdgica/ saidas analogicas padrao por uma saida analdgica
Saida de simples de alta resolugao, uma saida de pulso simples
Pulso/ de 5V, e uma entrada de pulso de 5V com isolamento
Entrada galvanizado. O canal de saida é configuravel para
de Pulso operagoes de 0 a 10V ou 0 a 20 mA.
LA6' | Bipolar A Esta opcao substitui as duas entradas analdgicas padrao
Isolado/ por uma entrada analdgica com isolamento galvanizado e
Entrada uma entrada de termistor com isolamento galvanizado. A
Isolada do Entrada 0 analdgica é configuravel para operagdes de
Termistor +10V ou +20 mA, com a polaridade indicando as
operagdes em frente ou reversa.
A Entrada 0 analdgica é adequada para uso com
correntes de sensores PTC com uma resisténcia total
maxima de 1,8k ohms na temperatura de operagao
normal. Uma indicagéo é dada quando ocorrer condigdes
de curto-circuito ou de temperatura excessiva. Uma
condicao de curto-circuito se da quando a resisténcia total
da cadeia que 60 ohms com a restauracéo da condicao
de curto-circuito ocorrendo quando a resisténcia exceder
70 ohms. Uma condicéo de temperatura excessiva ocorre
quando a resisténcia total da cadeia de sensores exceder
a 3,3k ohms com a restauracéo da condicéo de
temperatura excessiva ocorrendo quando a resisténcia for
menor que 2.2k ohms.
LA7 ' | Entrada A Esta opcao substitui as duas entradas analdgicas
Bipolar padrao por duas entradas analdgicas com isolamento
Isolada/ galvanizado. A Entrada 0 analdgica é configuravel para
Entrada operagdes de +10V ou +20 mA, com a polaridade
Isolada indicando as operagdes em frente ou reversa, enquanto

que a Entrada 1 Analdgica é configuravel para operagdes
de 0a 10V ou 0220 mA.

1 Verifique a observagao Importante na pagina 2-28 referente & “opgéo de entrada bipolar”.
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As especificagdes para as varias entradas e saidas est&o descritas a seguir.

Tipo de E/S | Configuragao Especificagao Ref.
Padréo Entrada 0 a 10V Impedancia de entrada de 100k ohms. TB2-4!
Saidade 0a10V | Pode operar com uma carga de 10k ohms TB2-9!
(limite da corrente de curto-circuito de 60 mA).
Entrada de 0 a Impedancia de entrada de 200 ohms. TB2-41
20 mA
Entrada do Pot. de | Impedéncia de entrada de 760k ohms. TB2-41
10k Ohms Fonte do Pot. = 5V até 2,67k ohms no TB2-1.
Plac_a Entrada de 0 a 10V | Impedéncia de entrada de 100k ohms. TB2-5
Opcional 2 ["sziga 0 10V Pode operar com 3,3k ohms (3 - cargas TB2-5
paralelas de 10k ohms).
Entrada 0 220 mA | Impedéncia de entrada de 100 ohms. TB2-5
Saida 0220 mA Pode operar com 400 ohms (3 - entradas em TB2-5
série de 0 220 mA).
Entrada de Pulso | 250 ohms em série com um LED optoelétrico. TB2-9
Pulso alto € maior que 8 mA ou 3,6V, enquanto
que o pulso baixo € menor que 0,8V ou 0,2 mA.
O nivel maximo absoluto de entrada continua é
12V ou 50 mA.
Saida de Pulso Oferece uma onda quadrada limitada a uma TB2-5
corrente de 4,5V.
Esta saida pode operar com uma entrada de
pulso PLUS ou trés entradas de pulso PLUS II.
Entrada do 5V até 3,3k ohms em série com o termistor. TB2-4
Termistor

Esta combinagao limita a tensdo medida a
menos de 2,5V (sem auto-aquecimento).

1 Use TB2-5 para conexéo blindada.
2 Consulte o diagrama Isolamento Tipico abaixo.

E/S do 1 Condicionamento

Isolamento Tipico

Isolamento Galvanizado Verdadeiro para 200V CA
(maior que 10 M ohms, menor que 50 pf).

do Sinal

Placa Opcional

;ZM [>— Sinal
_

ATENGCAO: A configuragso de uma entrada anal dgica para

operacdo e 0-20 mA e aciona-laapartir de umafonte de
tensdo pode causar danos aos componentes. Verifique a

configuragéo adequada antes de aplicar os sinais de entrada.




Instalacdo e Fiacao 2-37

Dispositivos de Saida Desconexao da Saida do Inversor

terminaisde saida U, V e W do inversor deve ter a capacidade
de desabilitar o inversor se os terminais forem abertos durante
operacdo do inversor. Caso sejam abertos durante a operacdo
do inversor, 0 mesmo continuard a produzir tensdo de saida
entre os terminais U, V e W. Um contato auxiliar deve ser
utilizado simultaneamente para desabilitar o inversor.

c ATENCAO: Qualquer meio de desconex&o conectado aos

Nucleos do Modo Comum

Esses nlcleos ajudam a reduzir o ruido no modo comum na saida do
inversor, protegendo contra interferéncia de outros equipamentos el étricos
(controladores 16gico programaveis, sensores, circuitos anal égicos etc). Além
disso, a diminuicéo dafreqiiéncia portadora PWM reduz os efeitos e o risco
deinterferéncia do ruido no modo comum. Consulte a tabela a seguir.

Tabela 2.1

Filtros do Modo Comum do Inversor 1336 PLUSII
Cad. Cat. Utilizado com.... Descrigcio
1321-M001 | Cabos de comunicacéo, cabos de sinal Aberto - Nivel de

analgico etc. Sinal
1321-M009 | Todos os inversores 1336 PLUS II na faixa de: Aberto com Bloco
480V, 0,37-3,7 kW (0,5-5 CV) de Terminais, 9A

1321-M048 | Todos os inversores 1336 PLUS II na faixa de: Aberto, 48A

480V, 5,5-22 kW (7,5-30 CV)
600V, 5,5-30 kW (7,5-40 CV)
1321-M180 | Todos os Inversores 1336 PLUS Il na faixa de: Aberto, 180A
480V, 30-112 kW (40-X150 CV)
600V, 37-93 kW (50-125 CV)

1321-M670 | Todos os Inversores 1336 PLUS Il na faixa de: Aberto, 670A

480V, 112-448 KW (150-600 CV)
600V, 149-448 kW (200-600 CV)

Terminais do Cabo Terminador de Cabo Opcional

A tensdo pode ser duplicada nos terminais do motor, caso se utilize
inversores com cabos longos de motor. A duplicac8o de tensdo é chamada
também como fendmeno de onda refletida, onda estacionéria ou efeito da
linha de transmiss&o.

Os motores especiais para uso com inversores com faixas de isolagdo entre
fase-a-fase de 1200V ou superior devem ser utilizados para minimizar os
efeitos da ondarefletida na vida Util daisolagdo do motor.

As aplicagdes que empregam motores diferentes dos usados com inversores
ou motores com fios excepciona mente longos podem exigir um filtro de
saida ou um terminador de cabo. O filtro ou o limitador limitara a reflexao
para 0 motor aniveis mais baixos que a faixanominal deisolagdo do motor.
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Selecao/Verificagao da
Tensao do Ventilador

A tabela 2.F lista 0 comprimento maximo recomendado para cabos sem
terminagdes, uma vez que o fendmeno de duplicagéo da tensdo ocorre em
comprimentos diferentes para diferentes classificacfes de inversores. Se a
suainstalacdo necessitar de comprimentos mais longos para cabos de
motores, é recomendado um reator ou um terminador de cabo. Consulte a
tabela 2.F paraverificar as restrigdes de fregiiéncia, comprimento do cabo e
tensdo paraterminadores 1204-TFA1 ou 1204-TFB2.

Reator de Saida Opcional

Os Reatores do Boletim 1321 listados na Tabela de Pregos do 1336
PLUS-3.0 podem ser usados para entrada e saida do inversor. Esses reatores
s80 construidos para acomodar especificamente aplicagdes inversoras IGBT
com freguéncias para conexdo de até 20 kHz. Eles tém umaforca dielétrica
aprovada pela UL de 4000 volts, em contraste com uma classificagdo normal
de 2500 volts. Asduas primeiras e as duas Ultimas voltas de cada espiral sdo
triplamente isoladas para prevenir rompimento do isolamento resultante de
ato dv/dt. Quando usar reatores de linha de motores, recomenda-se que a
frequéncia PWM esteja gjustada ao seu valor minimo para perdas nesses
reatores.

Importante: Ao usar um reator de entrada, atensdo efetiva do motor serd
menor por causa da queda de tensdo no reator - isso também
pode significar uma reducédo no torque do motor.

Inversores 1336 PLUS Il dos Gabinetes D a G tém ventiladores para
refrigeracdo que utilizam um transformador para gjustar atensdo dalinha
de entrada a tensdo do ventilador apropriado. Se uma tensdo de entrada
diferente de 240, 480 ou 600V CA usadas como padrdo for utilizada, a
tomada do transformador pode ter de ser trocada.

gue toda a alimentagdo para o inversor sejaremovida, antes

c ATENCAO: Paraevitar riscos de choque, certifique-se de
de prosseguir.

1. Certifique-se de que toda a alimentagdo seja removida do inversor.
2. Localize o transformador no canto esquerdo inferior do chassi do
inversor. Observe alocalizag&o do condutor (tap sendo utilizado).

3. Determine o tap correto dafiguraa seguir e verifique.
4. Seotap atua for incorreto, remova o tubo de isolac&o do tap correto.

5. Remova afiago conectada e coloque no tap selecionado. Substitua o
tubo de isolag&o no tap ndo utilizado.

Tap de 380V
(utilizado para
380-400V)

Tap de 415V
(utilizado para
415V)

Tap de 460V
(utilizado para
460-480V)

Tap de 200V
(utilizado para
200-220V)

Tap de 500V
(utilizado para
500V)

Tap de 575V
(utilizado para
575-600V)

Tap de 240V
(utilizado para
230-240V)
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Entradas Auxiliares -

TB4, TB6

Os blocos de terminais TB4 e TB6 (inversores com gabinete B e superior)
permitem que as fontes de alimentago do inversor sejam operadas por uma
fonte de tensdo externa. Os dois terminais estdo localizados na Placa de
Driver de Base, sendo acessiveis através do frontal do inversor. A figura2.1
apresenta as localizagoes.

O Bloco TB4 pode ser utilizado parafornecer alimentago externa afonte de
alimentacdo de baixa tensdo, permitindo a operacdo das fungdes de controle
do inversor na auséncia de tensdo no barramento. Aplicando-se tensdo
adequadaem TB4 (consulte atabela 2.J), € possivel fornecer +5V, +15V e
saidas isoladas de 12V para:

e Placade Controle Principal (Placas de Interface de Controle, Placa de E/S
Remota etc)

* SCANport™ (Interface de Operacéo e Programagéo, etc.)

* Encoders

e ELMS

s Précarga

e Quaisquer ventiladores CC do inversor

O Bloco TB6 pode ser utilizado parafornecer alimentago externaafonte de
alimentag8o de alta tensdo que fornece ao inversor com IGBT atensdio ea
baixa tensdo necessérias para acionar afonte de alimentago de baixa tensdo.
I ss0 permite a operacdo do inversor, mesmo com auséncia de tensfo no
barramento.

A bitola méxima e minima aceita pelo Bloco TB4 é 2,1 € 0,06 mm?2,
respectivamente. A bitola parao Bloco TB6 é5,3 e 0,06 mm?2. Utilize
somente fio de cobre de 75°C. O torque maximo para os dois terminais
€de 0,57 N-m.

Tabela 2.J
Requisitos de Entrada para a Fonte de Alimentagéao’
Bloco de Tenséo de Corrente Corrente
Terminais | Tipo de Inversor | Entrada Média de Pico
TB4-1(+) | Todos 22-28V CC 2 2,25A 5,00A
TB4-2 ()
TB6 230V CA 200-375V CC 3 0,50A 1,00A
380-480V CA 400-750V CC 3 0,25A 0,50A
500-600V CA 400-925V CC 3 0,25A 0,50A

T Afonte de energia utilizada para acionar uma fonte de alimentagéo deve ser capaz de fornecer uma
corrente de pico na partida. Uma corrente “plana” ou limite de poténcia é aceitavel, mas um circuito de
protecéo pode desarmar na partida, ndo permitindo o fornecimento de alimentagdo necessario.

2 Deve ser fonecido de uma fonte de energia limitada Classe 2.

3 Deve ser fornecido de uma fonte que contenha supressao de surto de tensao transiente de forma que
as correntes transientes sejam suprimidas a uma tensao de pico de 6000V ou inferior.
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Saida Auxiliar - TB9

Instalacao e Remocao da
Placa de Interface de
Controle

Gabinetest Al - A4

O bloco de terminais de saida (TB9) de 480 ou 600V (dependendo da tensdo
de entrada para o inversor) esté disponivel apenas para os Inversores de
Gabinetes F. Esse bloco de terminal fornece uma conexdo de atatensio
trifésica no lado da carga dos fusiveis da linha de entrada CA. Geralmente,
essa conexdo é utilizada para alimentar um transformador de controle externo
(fornecido pelo usuario) ou outro circuito auxiliar. A figura 2.1 apresenta as
localizagOes.

Importante:  Dependendo do circuito conectado, pode ser necessario um
fusivel adicional.

c ATENCAO: A instalagio de circuitos auxiliares deve ser

realizada de acordo com os padrdes e cédigos nacionais
(NEC, VDE, BSA, etc) e os cadigos locais, considerando-se o
tipo de fio, os tamanhos dos condutores, a protegdo do
circuito de derivagdo e os dispositivos de desconexéo. Falhas
nainstalacdo podem resultar em danos pessoais e/ou nos
equipamentos.

O circuito auxiliar pode ser utilizado com uma capacidade de corrente
méximade 8A rms.

A bitola méxima e minima aceita pelo Bloco TB9 € 4,0 € 0,8 mm2,
respectivamente. Utilize somente fio de cobre de 75°C. O torque
méximo éde 0,90 a1,81 N-m.

Importante:  Se a Placa de Interface de Controle estiver sendo instalada, os
jumpers da Placa de Controle Principal nospinos3 e4, 17 e
18 de J2 devem ser removidos e a op¢do adequada para o
parédmetro [Modo de Entrada] selecionada. Se essa placafor
removida, esses jumpers devem ser reinstalados e o parédmetro
[Modo de Entrada] deve ser programado em “ Status (1)”.

Figura 2.7
Localizagao dos Jumpers

Gabinetes! B - G

L Consulte a pagina 1-1 sobre as classificagdes de referéncia de gabinete.
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Definigoes para os Mddulos Os dispositivos para comunicagéo serial, como por exemplo, a Interface de

Adaptadores Operacéo e Programagéo, conectados ao inversor, séo identificados pela
comunicacdo serial SCANport como Modulos Adaptadores. Dependendo do
inversor e das opgdes pedidas, varios tipos de adaptadores estdo disponiveis,
conforme mostrado nafigura 2.8. A figura 2.9 mostra a distdncia méxima
permitida entre os dispositivos.

Figura 2.8
Localizagdes do Mddulo Adaptador

1203-562 ___ oy
1203-564 ___ X

Opgdes de Expansao 2

Comunicagdo Interna
(Adaptador 6)

Opcéo de Interface de Controle
(TB3 - Adaptador 0)

Placa de
Controle Principal

Placa de terface de Operacéo e

Controle Principal  Programag&o montada no inversor afixada
sob pressao, Médulo de Comunicagdes Interno ou
Placa de Interface Indicadora (Adaptador 1)

Gabinetest Al - A4

Interface de Operacéo e Programacéo
montada no inversor afixada por presséo,
Mddulo de Comunicagdes Interno ou Placa

de Interface Indicadora (Adaptador 1)

Gabinetes!B -G

1 Consulte a pagina 1-1 sobre as classificagdes de referéncia de gabinete.

2 A porta de comunicagéo para as opgdes de Comunicagao/Interface de Operagéo e Programagao Remota (Adaptador 2) ou as opgdes de
Expanséo (Adaptadores 2, 3, 4 e 5) localizam-se na parte inferior do gabinete (parte inferior da Base para a Montagem da Placa de
Controle Principal para o gabinete F e G).

Figura 2.9
Distancias entre os Dispositivos Remotos
[ @)
Interface de :
[ = !
© Auenraney comoE Operagag e -
——— | Programagéo ou g
Bl 20| outro Dispositivo | 8
[ 000 FJ Remoto =2
gB606 1 1
A =
o @U = Extensédo do Cabo Extensdo do Cabo
IS5 el
em metros = 10 - X em metros = 10 - X
Opcdo de
o . Extensdo = X metros EXpanZS&;) gg;)orta
e Adaptador 2 l
0
A distancia total do cabo entre cada
dispositivo e o inversor deve ser de C——J || Interface de Ope-
10 m ou menos. Extensdo médximado |©EEUS]  ragdo e Progra-
cabo=10m 9] =] _magdo ou outro
815 e | Dispositivo Remoto
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Fim do Capitulo



Capitulo 3

Descricao da Interface de
Operacao e Programacao

Interface de Operacao e
Programacéao

O Capitulo 3 descreve os varios indicadores e controles da Interface da
Operagdo e Programacéo opcional. O material apresentado neste capitulo
deve ser compreendido para se realizar o procedimento de partida descrito no
Capitulo 5.

Quando a Interface de Operagéo e Programacéo afixada sob pressio
montada no inversor é fornecida, a mesma é conectada como Adaptador
1 (consulte Defini¢gdes do Adaptador no Capitulo 2), sendo visivel na parte
frontal do inversor. Esta Interface de Operacdo e Programacdo ndo deve
ser removida engquanto o inversor estiver sendo alimentado por energia.

UmaHIM portétil pode ser conectado ao inversor (usando um Cabo
Opcional 1202-Cxx) como Adaptador 2, 3, 4, ou 5 (veja as Defini¢des de
Adaptadores no Capitulo 2). Este tipo de Interface de Operacéo e
Programac&o pode ser removido enquanto o inversor estiver sendo
alimentado por energia. Consulte o “ Status de Controle” napégina 3-6 e
“Operacdo de Interface Portétil” na pagina 3-13 para mais informagdes.

A Interface de Operagéo e Programacdo pode ser dividida em duas partes:
Painel Display e Painel de Controle. O Painel Display oferece os recursos
para a programacado do inversor, bem como para a visualizacdo dos varios
parametros de operagdo. O Painel de Controle permite que diferentes fungdes
do inversor sejam controladas. Consulte afigura 3.1, figura3.2 e ositens a
seguir sobre a descri¢do dos painéis.

c ATENCAO: Quando a Interface de Operac&o e Programaczo

montada no inversor ndo for fornecida com inversores IP 20
instalados em gabinete, a tampa de cobertura (opcdo HASB)
deve ser instalada para fechar a abertura da parte frontal do
gabinete. Caso essa coberturando sgjainstalada, haa
possibilidade de se acessar partes energizadas, podendo
resultar em danos pessoais e/ou ao equipamento.

Quando uma HIM “encaixavel” e montada no inversor for
fornecida com os inversores fechados NEMA Tipo 1 (1P 20),
mas tiver sido removida, deve-se instalar umatampa cegaem
seu lugar.

Importante: A operagdo de algumas fungbes da Interface de Operagdo
e Programagdo depende das configuragdes dos pardmetros
do inversor. Os valores pré-configurados dos parémetros
permitem a funcionalidade completa da I nterface de Operagédo
e Programacéo.
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Interface de Operagdo e Programacédo

Figura 3.1

Painel Display da Interface de Operagdo e Programagao

Tela de
Cristal Liquido
(Display em LCD)

1 1 1 ]

Descricoes das Teclas do Painel Display

ESC

SEL

Escape
Quando pressionada, a tecla ESCape faz com que o sistemade
programag&o retorne um nivel na Arvore de menu.

Select (Selecéo)

Ao se pressionar atecla SEL ect alternadamente, ativa-se a
linha superior ou inferior do display. O primeiro caracter que
pisca, indica qual linha esta ativa.

I ncremento/Decremento
ou Essas teclas sdo utilizadas paraincrementar ou
decrementar um valor ou listar diferentes grupos

ou parametros. Pressionando-se as duas teclas
simultaneamente, quando o display do modo
Processo ou Senha esta ativo, define um dos dois
displays na energizacéo.

Enter

Quando pressionada, um grupo ou parametro € selecionado ou
um valor de pardmetro é inserido na memdria. Depois da
entrada de um pardmetro na memoria, alinha superior do
display setorna automaticamente ativa, permitindo que outro
parémetro (ou grupo) seja selecionado.
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Figura 3.2
Painel de Controle da Interface de Operagao e Programagao

Indicador e
Controle

de Velocidade
Digital

(Também
disponivel com
potenciémetro
de velocidade
analdgico)

Descricoes das Teclas do Painel de Controle

Liga
n A teclaLigainicializa aoperacdo do inversor, caso ndo haja

outros dispositivos de controle enviando um comando Desliga.
Essatecla pode ser desabilitada pelo parémetro [Mascara
Logical ou [MascaradeLiga].

Dediga

Caso o inversor esteja em operacdo e atecla Dedigafor
pressionada, 0 inversor interrompera a operacdo, utilizando
0 modo de parada selecionado. Consulte os parémetros
[Sel. Parada 1] e [Selecdo Parada?] no Capitulo 6.

Se o inversor parar por causa de umafalha, pres-
sionando-se essa teclaafalha é removida e o inversor
€ resetado. Consulte os parametros [Remog&o Falha],
[MéscaraLogica) e [Mascarade Falha).

Jog

Quando pressionado, o jog serdinicializado nafreqiiéncia
gjustada no parémetro [Freg. de Jog], caso ndo haja outros
dispositivos de controle enviando um comando Desliga.
Ao soltar atecla, aoperagdo do inversor € interrompida,
utilizando-se 0 modo de parada selecionado. Consulte os
parametros [Sel. Parada 1], [Selecéo Parada?], [Mascara
Logical e [Mascarade Jog].
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Interface de Operacao e
Programacao

Descrigoes das Teclas do Painel de Controle (Continuagéo)

—

Mudanca de Diregéo

Pressionando-se essa tecla, o inversor desaceleraem rampa até
0 (zero) Hertz e, em seguida, aceleraem rampa até a vel ocidade
ajustada na dire¢éo oposta. O Indicador de Dire¢éo adequado
acende paraindicar adirecdo darotagdo do motor. Consulte os
parametros [Méscara Logica] e [Mascara Diregao].

LEDsde Diregéo (indicador es)

. . O LED adequado permanece iluminado paraindicar a direcéo

comandada de rotag&o. Se 0 segundo LED estiver, piscando,
significa que o inversor recebeu um comando para aterar a
diregdo, mas ainda esta desacel erando.

Teclas de | ncremento/Decr emento (disponiveis somente com o
controle de velocidade digital)

Essas teclas aumentam ou diminuem o comando da freqliéncia
da Interface de Operagéo e Programacdo. Umaindicacg&o desse
comando sera exibida no indicador visual de Velocidade. O
inversor opera nesse comando se a Interface de Operacdo e
Programagao for areferéncia de frequiéncia sel ecionada.
Veja[Selecdo Freq 1] e[Selecdo Freq 2].

Caso as duas teclas sejam pressionadas simultaneamente,

o comando da frequéncia atual dainterface de Operagéo e
Programagao é armazenado na sua memoria. Ligar/dedligar
aenergiaou remover aInterface de Operacéo e Programagéo
do inversor configurard o comando de freqliéncia no valor
armazenado na memdria dainterface.

Sefoi selecionada a opgéo Potencidmetro de Velocidade
Analdgica, as teclas Incremento/Decremento e Indicador
de Velocidade serdo substituidas pelo potenciémetro.

Indicador de Velocidade (disponivel somente com o controle de
velocidade digital)

Acende em etapas para dar uma indicagéo visual aproximada
da velocidade comandada.

Se foi selecionada a opgéo Potencidmetro de Velocidade
Analdgica, as teclas Incremento/Decremento e Indicador de
Velocidade serdo substituidas pelo potencidmetro.

Quando aalimentacéo € aplicada pela primeiravez no inversor, alnterface
de Operag&o e Programacdo exibe uma série de informagtes. ApGs o
término, o Display de Status (consulte afigura 3.3) sera exibido. Esse display
exibe o status atual do inversor (“Parado”, “Operando”, etc) ou as falhas que
possam ocorrer. Consulte o Capitulo 7 para obter informac@es sobre Falhas.
Em todas as interfaces, exceto da Série A (abaixo daversdo 3.0), o Display
de Status pode ser substituido pelo Display de Processo ou menu Password
Login (Login da Senha). Consulte os itens adequados nas paginas a seguir,
para obter mais informagdes.
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Figura 3.3
Display de Status

A partir desse display, pressione uma das cinco teclas do Painel Display para
exibir “Selecionar Modo”. Ao se pressionar as teclas de Selecdo, sera
permitida a sele¢do de diferentes modos, conforme descrito a seguir e exibido
nafigura 3.4. Nas péginas a seguir serdo exibidos os exemplos de operacéo.

Display

Quando selecionado, o modo Display permite que qualquer um dos
pardmetros sgja monitorado. Entretanto, ndo € possivel realizar modificagdes
Nos parametros.

Process (Pr ocesso)

O modo Processo exibe dois pardmetros selecionados pelo usuario com texto
e escala programados pel o usuario. Consulte o Capitulo 6 para obter mais
informacoes.

Program (Programacao)

O modo Programacao possibilita acesso a uma lista completa de pardmetros
disponiveis para programac&o. Consulte o Capitulo 6 para obter mais
informacgoes.

Start Up (Partida)
Executa uma partida assistida, emitindo mensagem explicativas ao usuario na
maioria dos passos da partida. Paramais informactes, consulte o Capitulo 5.

EEProm

Esse modo permite que todos os parametros sejam resetados para os ajustes
de fabrica. Além disso, certas Interfaces (veja atabela abaixo) permitem o
carregamento/descarregamento de parémetros entre ainterface e o inversor
(Inversor->Interface/I nterface-> Inversor). Se a suainterface ndo suportar
esta capacidade, a opcdo ndo seri exibida

Tabela 3.A
Interfaces com Capacidade de Transferéncia/Carga (Upload/Download)

Namero do Catalogo Capacidade de

de Interfaces Transferéncia/Carga
HAP (Série B)
HA1 (Série B)
HA2 (Série B)
HCSP

HCS1

HCS2

Search (Busca) (exceto HIMs da Série A com versdes anteriores a 3.0)
Esse modo busca os par@metros que ndo estdo em seus valores gjustados de
fabrica
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Status de Controle (exceto HIMs da Série A com versies anteriores a 3.0)
Permite que a méscara logica do inversor seja ativada/desativada durante a
aplicag8o de for¢ano inversor. A desativag@o da méscara de [6gicacom a
HIM dasérie A de versdo anterior a 3.0 pode ser feitacom a[Méscara
Logical, como explicado na pagina 3-13. Esse menu também permite o
acesso auma fila de falhas que relacionam as Ultimas quatro falhas ocorridas.
A mensagem “Desarme”, exibida com uma falha, indicaafaha presente que
desarmou o inversor. Umafuncdo de remocéo elimina afila, mas néo
removerd uma falha ativa.

Password (Senha)
O modo Senha protege os parametros do inversor contra as alteracoes de
programagéo que podem ser realizadas por pessoal e ndo autorizado. Ao se
atribuir uma senha, 0 acesso aos modos Programac&o e EEProm e aos menus
L dgica de Controle/Remover Fila de Falhas é conseguido somente através da
senha correta. A senha pode ser qualquer nimero de cinco digitos entre
00000 e 65535. Consulte 0 exemplo na pagina 3-12.

Figura 3.4

Etapas para a Programagao da Interface de Operacédo e Programagao

Display na

Energizagdo e Status

NIVEL OPERADOR

NiVEL MODO

(Somente Leitura)

| ﬂlﬂ

(Leit./Esc.)

-

(Somente Leitura)

Selecionar Modoj

Display

Proc

Selecionar Modo Selecionar Modo
||

€550 Programag&o

Selecionar Modo

Partidal

Selecionar Modoj
EEPROM

Selecionar Modo
Buscal

Selecionar Modo
Status de Controlel|

Selecionar Modo|
Senha

I I
I

Display Processo

Grupos de
(Consul

Parametros
te cap. 6)

Parametros

(Consul

te cap. 6)

1 Né&o esta disponivel nas HIMs da série A (versdes anteriores a 3.0).

I
'

Salvar Valores 3
Recuperar Valores 3
Voltar p/ Defaults
HIM - Inversor 2
Inversor - HIM 2

I

I
Légica de Controle,
Fila de Falhas

I
'

Login, Logout,
Modificar

NIVEL GRUPO

NIVEL PARAMETRO

2 N&o esta disponivel em todas as HIMs — Consulte a Tabela 3.A 3 Reservado para uso futuro.
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Modos Programacao e Display

enquanto segue estes passos...

Pressione estas teclas...

0 visor da interface exibira...

1. Os modos Display e Programagao permitem acessar os parametros para
monitoragao ou programagao.

A. No Display de Status, pressione Enter, (ou qualquer outra tecla). Selecionar Modo
A mensagem “Selecionar Modo” é exibida. Display
B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) para exibir Selecionar Modo
ou “Programagac” (ou “Display”). Programagao
PPN C. Pressione Enter. Selecionar Grupo
Medigao
ou D. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que o grupo desejado
seja exibido.
<+ .
E. Pressione Enter.
“ o n F. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) para acessar o Corrent de Saida
parametro desejado. 0,00 Amps
ENUMs de bit (strings de texto de 16 caracteres) serdo exibidos (exceto para
Interfaces da Série A anteriores & versao 3.0 do software) para auxiliar na
interpretacdo dos parametros de bit.
ou G. Selecione um parametro do bit através da tecla Incremento/ Méascaras
Decremento. Miscara Logica
SEL
H. Pressione a tecla SEL para visualizar o ENUM do primeiro bit. Pressione TB3
essa tecla novamente para movimentar o cursor um bit para a esquerda. X1111111

Um cursor intermitente indica que vocé esta no modo Display ou que um
parametro Somente Leitura foi acessado. Um caracter piscando indica que
o valor pode ser alterado.

Os bits individuais de um parametro Leitura/Escrita podem ser alterados
da mesma maneira. Pressione a tecla SEL para movimentar o cursor
(caracter piscando) um bit para a esquerda. Esse bit pode, em seguida,
ser alterado, pressionando-se as teclas de Incremento/Decremento. Se o
cursor estiver na posicao a direita, pressione as teclas de Incremento/
Decremento para aumentar ou reduzir o valor inteiro.

Modo Processo

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Modo Processo

8-d-=
o8-

1. Quando selecionado, 0 modo Processo exibe um display do usuario,
composto por informagdes programadas no grupo de parametros Display

Processo.

A. Siga as etapas de A-C do item anterior para acessar 0 modo
Programagao.

B. Pressione a tecla Incremento/Decremento até que “Display Processo”
seja exibido. Pressione Enter.

C. Utilizando a tecla Incremento/Decremento, selecione o parametro

[Parametro Proc1] e entre o nlimero do parametro que sera
monitorado. Pressione Enter.

Selecionar Modo
Programagdo

Selecionar Grupo
Display do Processo

Parametro Procl
1
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Modo Processo (continuagao)

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

SEL

D. Selecione o parametro [Escala Process1] utilizando as teclas
Incremento/Decremento. Entre com o fator, de escala desejado.
Pressione Enter.

E. Selecione o parametro [Text1 Process1] utilizando as teclas
Incremento/Decremento. Entre com o caracter de texto desejado.
Pressione Enter e repita o procedimento para os outros caracteres.

F. Caso desejado, uma segunda linha no display pode ser programada,
repetindo-se as etapas de A a E para os pardmetros [Process 2 xxx].

G. Quando a programagao do processo estiver completa, pressione ESC
até que a mensagem “Selecionar Modo” seja exibida. Pressione a tecla
Incremento/Decremento até que “Processo” seja exibido.

H. Pressione Enter para selecionar qual display do usuario sera exibido
na linha 1 e na linha 2. Utilize as teclas de Incremento/Decremento
para selecionar os pardmetros 1 ou 2 do processo para a linha 1.

I.  Pressione SEL para mover-se para a linha 2. Selecione os parametros
de processo desejados. Um zero pode ser inserido (exceto nas HIMs
da Série A com versdes anteriores a 3.0) para desativar a linha 2. Além
disso, O Display de Processo pode ser ajustado para aparecer quando
a alimentacao do inversor for aplicada, pressionando-se simultanea-
mente, as teclas de Incremento e Decremento enquanto O Display de
Processo estiver ativo.

Escala Processl
1,00

Textl Processl
\%4

Selecionar Modo
Processo

Processo Var 1=1
Processo Var 2=2

Define o Display de Processo

como Display de Energizagao

Modo EEProm

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Reset Padrao

1)

'4
 te
'

ESC

0 modo EEProm é utilizado para restaurar todos os valores para os ajustes de
fabrica ou realizar o carregamento/descarregamento dos parametros entre a
interface e o inversor (somente para as interfaces compativeis, consulte a

Tabela 3.A).

1. Pararestaurar os ajustes de fabrica:

A. A partir do Display de Status, pressione Enter (ou qualquer outra tecla).
O display exibira “Selecionar Modo”.

B. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que “EEProm” seja
exibido. Se 0 modo EEProm néo for exibido no menu, significa que a
programagao esta protegida por senha. O Modo Senha é
aplicado posteriormente neste capitulo.

C. Pressione Enter.

D. Pressione a tecla Incremento/Decremento até que a mensagem “Reset
Padrao” seja exibida.

E. Pressione Enter para restaurar os ajustes de fabrica de todos os
parametros.

F. Pressione ESC. A mensagem “Falha Reprograma” serd exibida.

G. Pressione atecla Desliga para remover a falha.

Importante: Se o pardmetro [Modo de Entrada] for ajustado
previamente em um valor diferente de “1”, desligue e ligue a
alimentagéo do inversor para reseta-lo.

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
EEProm

EEProm
Reset Padréo

Falha Reprograma
F 48

Parado
+0,00 Hz
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Modo EEProm (Continuagéo)

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Inversor -> HIM

=
a8

2. Pararealizar o carregamento de um conjunto de pardmetros do inversor
para a Interface de Operagéo e Programacao, é necessario utilizar uma
Interface compativel (consulte a Tabela 3.A).

A. A partir do menu EEProm (consulte as etapas acima de A a C),
pressione a tecla Incremento/Decremento até que a mensagem
“Inversor -> HIM” seja exibida.

B. Pressione Enter. Um nome de conjunto de parametros (até 14
caracteres) ser4 exibido na linha 2 da interface. Esse nome pode ser
alterado ou € possivel entrar com um novo nome. Utilize a tecla SEL
para movimentar o cursor para a esquerda. As teclas Incremento/
Decremento alteram o caracter.

C. Pressione Enter. Um display informativo serd exibido, indicando o tipo
de inversor e a versao de firmware.

D. Pressione Enter para iniciar o carregamento. O niimero do parametro
que esta sendo carregado sera exibido na linha 1 da Interface de
Operagao e Programagao. A linha 2 indica quanto ja foi carregado.
Pressione ESC para interromper o carregamento.

E. A mensagem “COMPLETO”, exibida na linha 2, indicara se o
carregamento foi completado com sucesso. Pressione Enter. Se a
mensagem “ERROR” for exibida, consulte o Capitulo 7.

EEProm
Inversor -> HIM

Inversor -> HIM
1A

Tipo Mestre
Versdo 2.01

Inversor -> HIM 60

i

Inversor -> HIM 210
COMPLETO

HIM -> Inversor

3. Parafazer o descarregamento de um perfil de parametro da HIM para o
inversor, é necessario utilizar uma HIM compativel (veja a Tabela 3.A).

Importante: A fungéo do descarregamento esta disponivel somente se
houver um conjunto valido armazenado na interface.

A. A partir do menu EEProm (consulte as etapas de 1A a 1C), pressione
as teclas Decremento/Incremento até que a mensagem “HIM ->
Inversor” seja exibida.

B. Pressione a tecla Enter. Um nome de conjunto sera exibido na linha 2
da Interface de Operagao e Programacéo. Pressionando-se a tecla
Incremento/Decremento, é possivel visualizar no display um segundo
nome (se disponivel).

C. Assim que o0 nome do conjunto desejado for exibido, pressione a tecla
Enter. Um display informativo ser4 exibido, indicando os nimeros da
verséo do nome e do inversor.

D. Pressione Enter para iniciar o descarregamento. O nimero do
parametro que esta sendo descarregado sera exibido na linha 1 da
Interface de Operagao e Programagao. A linha 2 indica quanto ja foi
descarregado. Pressione ESC para interromper o descarregamento.

E. Um descarregamento bem sucedido serd indicado pela mensagem
“COMPLETQ”, exibida na linha 2 da Interface de Operagao e
Programagcao. Pressione Enter. Se a mensagem “ERROR?” for exibida,
consulte o Capitulo 7.

EEProm
HIM -> Inversor

HIM -> Inversor
1A

Tipo Mestre
2.01 -> 2.03

HIM -> Inversor 60

i

Inversor -> HIM 210
COMPLETO
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Modo Busca

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

=~
-

1. O modo Search (Busca) nao esta disponivel com a HIM da Série A com
versdes anteriores a 3.0.

Esse modo permite buscar e exibir os parametros da lista que ndo estao
definidos nos ajustes de fabrica.

A. A partir do Display de Status, pressione Enter (ou qualquer outra tecla).
A mensagem “Selecionar Modo” sera exibida.

B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “Busca” seja
exibido.

C. Pressione Enter. A Interface de Operagao e Programagéo realizara
uma busca e exibird os parametros que no estao definidos nos
ajustes de fabrica.

D. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) para acessar a lista.

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
Busca

Modo Status de Controle

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Ldgica de Controle

0 E

o-aE

B-0-a
<«

1. 0 modo Control Status (Status de Controle) nio esta disponivel com a HIM
da Série A com versdes anteriores a 3.0.

Esse modo permite que a mascara Idgica do inversor, seja desabilitada,
evitando, portanto, uma falha serial quando a interface é removida com o
inversor energizado. A mascara légica pode ser desabilitada nas Interfaces
Série A, com versao anterior a 3.0, utilizando-se o parametro [Mascara
Logica], conforme explicado na pagina 3-13.

A. No Display de Status, pressione a tecla Enter (ou qualquer outra tecla).
A mensagem “Selecionar Modo” é exibida.

B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “Status de
Controle” seja exibido. Pressione Enter.

C. Selecione “Logica de Controle”, utilizando as teclas Incremento/
Decremento. Pressione Enter.

D. Pressione atecla SEL e, em seguida, utilize as teclas Incremento/
Decremento para selecionar “Desabilitado” ou “Habilitado”.

E. Pressione Enter. A mascara logica é desabilitada (ou habilitada).

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
Status de Controle

Status de Controle
Légica de Controle

Légica de Controle
Desabilitada
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Modo Status de Controle (Continuagéo)

Pressione estas teclas... | enquanto segue estes passos... 0 visor da interface exibira...
Fila de Falhar / 2. Esse menu possibilita visualizar a fila de falhas e remové-la, quando
Remover Falhas necessario.
A.  No menu Status de Controle, pressione a tecla Incremento (ou Status de Controle
ou Decremento) até que a mensagem “Fila de Falhas” seja exibida. Fila de Falhas
B. Pressione Enter.
ou C. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que a mensagem Fila de Falhas
“Visualizar Falhas” seja exibida. Visualizar Falhas
<+ D. Pressione Enter. Afila de falhas sera exibida. A mensagem “Desarme” Falha Serial
exibida com uma falha indica a falha que desarmou o inversor. F 10 Desarme 1
ou E. Utilize a tecla Incremento (ou Decremento) para movimentar-se pela Falha Reprograma
lista. F 48 2
e u oun F.  Pararemover a fila de falhas, pressione ESC. Em seguida, utilize as Fila de Falhas
teclas Incremento/Decremento para selecionar “Remover Fila”. Remover Fila
Pressione Enter. Observe que “Remover Fila” nao remove falhas
.‘ ativas.
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Modo Senha

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Modo senha

=-a

1. A senha ajustada de fabrica é 0 (desabilita a protegdo de senha). Para
alterar a senha e habilitar a protecéo de senha, proceda como a seguir.

A. No Display de Status, pressione Enter (ou outra tecla). A mensagem
“Selecionar Modo™ sera exibida.

B. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que o modo
“Senha” seja exibido.

C. Pressione Enter.

D. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que a mensagem
“Modificar” seja exibida.

E. Pressione Enter. A mensagem “Digitar Senha” serd exibida.

F. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) para movimentar-se até
a nova senha desejada. A tecla SEL movimentara o cursor (exceto nas
HIMs da série A das versdes anteriores a 3.0).

G. Pressione Enter para salvar a nova senha.

H. Pressione Enter novamente para retornar ao modo Senha.

I.  Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que a mensagem,
“Logout” seja exibida.

J. Pressione Enter para sair do modo Senha.

K. A Senha pode ser programada para aparecer quando a alimentagao
é aplicada ao inversor (execto nas HIMs da Série A das versdes

anteriores a 3.0). Pressione, simultaneamente, as teclas Incremento e
Decremento enquanto o display do modo Senha estiver ativo.

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
Senha

Senha
Modificar

Digitar Senha
< 0>

Digitar Senha
< 123>

Selecionar Modo
Senha

Senha
Login

Senha
Logout

Selecionar Modo
Senha

Define o Display de Senha
na enegizagao do display
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Modo Senha (Continuacéo)

enquanto segue estes passos...

Pressione estas teclas...

0 visor da interface exibira...

Login no Inversor 2. Os modos Programagéo e EEProm e os menus Ldgica de Controle/
Remover Fila estéo protegidos pela senha e n&o serao exibidos no menu.
Para acessar esses modos, proceda como a seguir:
o A. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que o modo Selecionar Modo
“Senha” seja exibido. Senha
< B. Pressione Enter. “Login” sera exibido. Senha
Login
<! C. Pressione Enter, a mensagem “Digitar Senha” sera exibida. Digitar Senha
< 0>
“ o n D. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que asenhacorreta | Digitar Senha
seja exibida. A tecla SELect movera o cursor (exceto nas Interfaces de < 123>
Operagao e Programacao Série A abaixo da versao 3.0).
<! E. Pressione Enter. Selecionar Modo
Senha
F.  Os modos Programagao e EEProm podem ser acessados. Para evitar
o acesso futuro as alteragdes do programa, faca o logout conforme
descrito abaixo.
Logout do Inversor 3. Para evitar alteracdes nao autorizadas em parametros, o Logout deve ser

=-d
=-d

realizado conforme descrito a seguir.

A. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que o modo
“Senha” seja exibido.

B. Pressione Enter.

C. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que o “Logout” seja
exibido.

D. Pressione Enter, para sair do modo Senha.

Selecionar Modo
Senha

Senha
Login

Senha
Logout

Selecionar Modo
Senha

Operacao de Interface

Portatil

Se for desgjada Programacéo remota, umainterface portatil pode ser
conectada ao inversor. Consulte as Defini¢des de Adaptadores no Capitulo 2

para obter mais detal hes.

Importante:

A desconex&o de umainterface portatil (ou outro dispositivo
SCANport) de um inversor enquanto ele estiver energizado
“Falhana Serial”, ando ser que o pardmetro [Mascara L ogica)
tenha sido gjustado para desabilitar estafaltaou alLdgicade
Controle (menu de Status de Controle) tenha sido desabilitada
(exceto parainterfaces da Série A anteriores aversao 3.0).
Configurar qualquer bit do parémetro [MéascaraLogical em
“0” desativarda“Falhana Seria” de uma Interface de
Operacdo e Programacao no adaptador correspondente.
Observe que isto desativa também todas as funcfes de controle
de interfaces, exceto Parada (Stop).
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Fim do Capitulo



Capitulo 4

0 que é Memdria Flash?

Requisitos para Download
do Firmware

Memoria Flash

0 1336 PLUS Il armazena o seu firmware operacional em memariaflash de
estado da arte. O Capitulo 4 ira descrevera sucintamente amemoriaflash eo
método disponivel para efetuar um upgrade no firmware do inversor na
ocasi 80 em gue avancos no software passem a estar disponiveis.

O firmware (incluindo layout do parametro e algoritmos operacionais) reside
numa forma de memdria programével apenas paraleitura chamada“Memdéria
Flash”. A memdria flash permite ao usuério efetuar upgrades no firmware do
inversor localmente através do uso de um computador padrdo e um Madulo
para Download do Firmware (1336F-FDM). Os arquivos mais recentes estéo
disponiveis na Internet ou no seu representante local de vendas.

Pode-se fazer o download do arquivo necessario a partir da Internet através
do uso de um computador (recomenda-se que seja compativel com IBM®)
gue tenha as seguintes caracteristicas:

® Unidade de disco (rigido ou disquete)

® Programagéo de comunicactes padréo que suporte protocolo XMODEM
® Porta“COM” seria padréo cabo de conexéo

® Acesso alnternet, com browser

Além disso, o seguinte € recomendével:
* Sistema Operaciona Windows 95®
Um Maodulo para Download do Firmware deve estar instalado no local

do Adaptador 1 do inversor para permitir acesso a memdoria do inversor.
Instrugdes detal hadas acompanham a placa.
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Fim do Capitulo



Capitulo 5

Procedimento de Partida

Partida

Este capitulo descreve como deve ser realizada a partida do Inversor 1336
PLUS 1. Este procedimento de partidainclui os ajustestipicos e as
verificagBes que asseguram uma operagdo adequada. As informagtes
contidas nos capitul os anteriores deste manual devem ser lidas e
compreendidas antes de se redlizar a partida

Importante: O inversor 1336 PLUSII € projetado paraque a partida seja
simples e eficiente. Sdo of erecidos dois métodos de partida.
Um é uma funcdo “assistida” com exibi¢do propria de
mensagens explicativas utilizando o M odo de Partida do
1336 PLUS 1. Como auxilio, este modo faz perguntas sobre a
maioria dos pardmetros bési cos usados. O segundo método, se
necessario, oferece uma partida mais complexa utilizando o
modo “Programagao” e completo acesso aos parametros.
Recursos e gjustes avangados estdo agrupados a parte dos
parémetros basicos para facilitar o uso.

O procedimento de partida a seguir é escrito para usuarios que possuem uma
Interface de Operac&o e Programagéo e que ndo estejam utilizando um
esquema de controle por dois fios para o inversor. Para usuérios que ndo
utilizam a Interface de Operagéo e Programagdo, os respectivos sinaise
comandos externos devem ser substituidos para simular a operacéo.

pararealizar o seguinte procedimento de partida. Algumas das
tensdes presentes estdo nalinha de entrada. Para evitar riscos
de choque el étrico ou danos ao equipamento, somente pessoal
qualificado deve realizar o seguinte procedimento. Leiatodo
o0 procedimento atentamente, antes de inicié-lo. Caso uma
etapa ndo funcione, ndo prossiga. Remova a alimentacéo
abrindo o circuito de desconexao e corrija o funcionamento
incorreto antes de continuar.

c ATENCAO: A aimentagzo deve ser aplicada ao inversor

Importante:

* A aimentacdo dever ser aplicada no inversor quando da monitoragdo ou
alteracéo dos parémetros do Inversor 1336 PLUS 1. A programacao
anterior pode afetar o status do inversor quando a alimentag&o € aplicada.

® Seaopcdo Interface de Controle estiver instalada, os circuitos de partida
remotos podem ser conectados no Bloco TB3 na placa dainterface.
Confirme se todos os circuitos estdo em estado desenergizado antes que
adimentacdo seja aplicada. Astensdes fornecidas pelo usuério podem
existir no Bloco TB3, mesmo quando a alimentacdo ndo € aplicada ao
inversor.

® Consulte o Capitulo 7 sobre as informacfes dos cédigos de falha.
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Operacao Inicial

Partida Assistida

1. Veifique se aaimentacdo dalinha CA no dispositivo de desconexdo esta
de acordo com o valor nominal do inversor. Se aopcao interface de
Controle (L4, L5, L6, LAE aL9E) estiver instalada, verifique sea
alimentacdo de controle para esta placa esté de acordo com o seu valor
nominal.

2. Removaetrave toda a alimentacdo de entrada para o inversor, incluindo
aaimentagéo de entrada CA nosterminaisR, SeT (L1,L2elL3) e
qualquer alimentac&o de controle separada para os dispositivos da
interface remota.

3. Seumaopc¢do deinterface de Controle estiver instalada, verifique se as
entradas de intertravamentos Desliga e Habilitado est8o presentes.

Importante: Asentradas Dedliga e Habilitado devem estar presentes
antes do inversor iniciar.

Se esta opgéo ndo tiver instalada, verifique se os dois jumpers estéo
instalados nos pinos 3 e 4 e 17 e 18 de J2. Além disso, 0 parametro
[Modo de Entrada] deve estar gjustado em “ Status’.

4. Confirme setodas as entradas opcionais estdo conectadas nos terminais
corretos e se estdo seguras.

5. Paraprosseguir para as proximas etapas, é necessdriaainstalagdo da
Interface de Operac&o e Programagéo. Se a Interface de Operacgéo e
Programac&o possuir um Painel de Controle, utilize os controles |ocais
para completar o procedimento da partida. Se um Painel de Controle ndo
esta presente, os dispositivos remotos devem ser utilizados para operar o
inversor.

6. Prossigacom a‘Partida Assigtida”. Se uma partida mais detalhada for

necessaria, dirija-se ao procedimento de “Partida Avancada” da pagina
5-5.

O procedimento a seguir oferece uma partida com mensagens explicativas.
Os passos estéo eshogados abaixo.

maquina e/ou lesdes pessoai s causadas pela rotagdo indesejada
do motor, NAO pressione atecla Liga (Interface) nem emita

um comando de Partida (TB3) até receber instrugdes paratal.
Pressionar atecla Liga ou emitir um comando de Partida causara
ainicializacdo do inversor.

c ATENGCAO: Para proteger-se contra possiveis danos na

Partida Assistida

Teclas

Descricao 0 visor da interface exibira...

Desconectar carga do
motor

1. Para uma operagao da fungéo de Autotune (Sintonia Automatica), certifique-se
de que a carga esteja desconectada do motor.

Aplicar Alimentagéao

2. Aplique alimentagdo CA e controle as tensées ao inversor. O Display em LCD Parado
deve iluminar-se e mostrar o estado do inversor de “Parado” e uma freqiiéncia +0,00 Hz
de saida de “+0,00 HZ".

Se o inversor detectar uma falha, sera mostrado no display uma nota curta
relacionada com a falha. Registre essa informagéo, remova toda a alimentagéo
e corrija a origem da falha antes de proceder. Consulte o Capitulo 7 para obter
descri¢des sobre falhas.
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Partida Assistida

Descricao

Teclas

0 visor da interface exibira...

Recuperar Ajustes
de Fabrica

[

ESC

3.

Importante: As outras etapas deste procedimento baseiam-se nos ajustes de
fabrica do parametro. Se o inversor ja foi operado anteriormente, os ajustes
dos pardmetros podem ter sido alterados, néo estando compativeis com este
procedimento de partida ou aplicacéo. As condi¢des de falha e o status do
inversor podem ser imprevisiveis quando a alimentago é aplicada pela
primeira vez.

Para obter resultados adequados, os parametros devem ser recuperados para
seus ajustes de fabrica.

A.  No Display de Status, pressione Enter (ou qualquer outra tecla). A
mensagem “Selecionar Modo” serd exibida.

B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “EEPROM” seja
exibido. Se 0 modo EEProm nao estiver no menu, significa que esta
protegido por senha. Consulte o Capitulo 3 para obter informagdes sobre
o0 modo Senha.

C. Pressione Enter.

D. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que a mensagem
“Restaurar Defaults” seja exibida.

E. Pressione Enter para recuperar os ajustes de fabrica de todos os
parametros.

F.  Pressione ESC. A mensagem “Falha Reprograma” sera exibida.

G. Pressione a tecla Desliga para resetar a falha. Complete o ciclo de forga.

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
EEProm

EEProm
Restaurar Defaults

Selecionar Modo
EEProm

Falha Reprograma
F48

Parado
+0,00 Hz

No Display de Status, pressione a tecla Enter (ou outra tecla). A mensagem
“Selecionar Modo” serd exibida.

A.  Pressione a tecla de Incremento (ou Decremento) até que a “Partida”
seja exibida.

B. Pressione Enter.

Importante: Todas as perguntas podem ser respondidas com Sim ou Nao.
Pressionar Enter selecionara o padrao (“S” ou “N"). Pressionar a tecla
Incremento (ou Decremento) alterara a sele¢ao - pressione a tecla Enter para
selecionar. A escolha de “S” permite-lhe prosseguir através do passo, e “N”
conduzira vocé ao proximo passo. Além disso, deve ser observado o seguinte:

¢ Pode-se deixar o modo de “Partida” a qualquer momento pressionando-
se ESCape até que o Display de Status seja exibido. Se vocé desejar
retornar ac modo de “Partida”, basta selecionar “Reiniciar a Seqiiéncia”
para executar desde o inicio. A selecao de “Continuar” permite-lhe
prossequir a partir do ponto onde vocé parou.

¢ Aconclusdo da ultima agéo de qualquer passo levara vocé automatica-
mente para o préximo passo.

*  Pressionar a tecla SELect ativara a linha 2 do display - isto deve ser feito
para todos os valores.

e  Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) para ajustar o valor (pular,
se o valor estiver correto). Pressione Enter para armazenar o valor ou
reter o ja existente. Pressionar Enter novamente fard com que vocé se
desloque para o proximo passo (pardmetro).

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
Partida
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Partida

Partida Assistida

Teclas Descricao 0 visor da interface exibira...
5. Usando o diagrama a seguir como guia, execute os passos desejados.
ATENGAO: Pode ocorrer rotacéo do motor numa direcéo indesejavel
durante este procedimento. Para proteao contra possiveis avarias e
danos ao equipamento, recomenda-se que o motor seja desconecta-
do da carga antes de prosseguir.
Efetuar a Configurar Informar Informar
Configuragdo Tenséo/Freqiiéncia Dados Dados do Verificar Rotagdo Sintonia Configurar E/S Configurar E/S
Basica de Entrada do Motor Encoder Verificar Diregdo Automaética Digital Analdgica
Informar Modificar Tenséo/ Informar Dados Ha um Encoder Efetuar Teste Sintonia Informar Informar
> Config_uragéo Hp|  Frequéncia Hp{ do Moto( Qa Pl~aca e Presente? - deRotagdo  Hp{ Automaticado [ Configura};éo Configurargéo de
Bésica? de Entrada? de Identificacdo? do Motor? Motor? de E/S Digital? E/S Analdgica?
s:'mi s:'mi s:'mi s:'ml s:'mi s:'mi s:'ml s:'mi
[Tempo Aceler.1] [Freq. Basica] [Tenséo Motor] [Tipo de Encoder] Girar o Motor Computar a Queda Configurar Entradas Configurar Entradas
[Tempo Desacel.1] [Freq. Maxima] [Corrente Motor] [Encoder PPR] Verificar a Dire¢do de Tensdo Rl e de [Modo de Entrada] [Bai 0-2 Ent Anlg]
[Sobrecorrente] [Tenséo Basica] [Freq Nominal] Verificar a dire¢do do encoder ~ Corrente de Fluxo [TB3 Term Sel] [Alt 0-2 Ent Anlg]
[Sel. Parada 1] [Tenséo Maxima] [RPM Nominal] (se houver) Consulte a — - [Perda Sinal Anlg]
[Selecdo Freq 1] e onfigurar Saidas

Importante abaixo

Importante: A rotina de Sintonia Automatica é projetada somente para o uso com motores de inducao padréo. Ela ndo deve ser usada com motores sincronos.

[Sel. Saida CR1]
[Selec Saida CR2-4]
[Freq Saida Digit]
[Corr Saida Digit]
[Torq Saida Digit]
[Dig Em Temp]

Configurar Saidas
[Sel 0-1 Saida Anlg]
[Des 0-1 Saida Anlg]
[Abs0-1 Saida Anlg]
[Bai 0-1 Saida Anlg]
[Alt 0-1 Saida Anlg]

6. A partida esta concluida. Remova toda a alimentacao de forga e em seguida
reconecte a carga ao motor. Verifique quanto a operacao correta.
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Partida Avancada

Este procedimento € projetado para aplicagdes complexas gque requerem uma

partida mais detalhada.

Procedimento de Partida Avangada

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Desconectar Motor

1. Remova atampa do inversor e desconecte os condutores do motor do TB1,
dos terminais U, V, W (T1, T2 e T3).

Aplicar Alimentagao

2. Aplique a forga CA e as tensdes de controle ao inversor. O display de cristal
liquido (LCD) deve acender-se e exibir o status do inversor indicando
“Parado” e uma freqiiéncia de saida de “+0,00 HZ".

Se o inversor detectar uma falha, uma observagéo sucinta sobre a falha
sera exibida. Grave essa informagao, desligue toda a forga e corrija a fonte
da falha antes de prosseguir. Verifique o Capitulo 7 para obter as descrigdes
das falhas.

Parado
+0,00 Hz

Recuperar Ajustes
de Fabrica

ou

ou

3. Importante: Os demais passos deste procedimento estdo baseados nas
configuragoes dos parametros do Ajuste de Fabrica. Se o inversor tiver sido
operado anteriormente, as configuracoes dos parametros podem ter sido
alteradas e podem nao ser compativeis com este procedimento ou esta
aplicacéo de partida. O status do inversor e as condigdes de falha podem
ser imprevisiveis quando a forga for aplicada pela primeira vez.

Para obter os resultados adequados, os parametros devem ter as
configurages do Ajuste de Fabrica restauradas.

A.  Pressione Enter (ou qualquer tecla) no Display de Status. Sera exibido
“Selecionar Modo”.

B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “EEPROM”
seja exibido. Se EEProm ndo estiver no menu, a programagao esta
protegida por senha. Consulte o Capitulo 3 para obter informagdes
sobre a Senha.

C. Pressione Enter.

D. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “Restaurar
Defaults” seja exibido.

E. Pressione Enter para restaurar todos os parametros as suas
configuracdes originais de fabrica.

F.  Pressione ESC. Sera exibido “Falha Reprograma”, indicando que a
restauragdo se deu com sucesso.

G. Pressione a tecla Desliga para restaurar a falha. Complete o ciclo de
forca.

Selecionar Modo
Display

Selecionar Modo
EEProm

EEProm
Restaurar Defaults

Selecionar Modo
EEProm

Falha Reprograma
F48

Parado
+0,00 Hz
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Procedimento de Partida Avangada

Pressione estas teclas...

enquanto segue estes passos...

0 visor da interface exibira...

Modo de Entrada
do Programacgao

[

E B E

[

ESC

Desligar e Ligar
Alimentacéo de Entrada

4. Se uma opgao de Controle de Interface estiver instalada, é importante que o
Modo de Entrada selecionado no Capitulo 2 seja programado no inversor.
Uma vez que as entradas de controle desta opgao sdo reprogramavesis,
pode ocorrer operagao incorreta se for selecionado um modo impréprio. O
modo de Ajuste de Fabrica (“Status”) desabilita todas as entradas exceto
Parar e Habilitar. Compare 0 seu esquema de controle com as informagdes
oferecidas no Capitulo 2 e programe o [Modo de Entrada] como segue:

A.  Pressione Enter (ou qualquer tecla) no Display de Status. Sera exibido
“Selecionar Modo”.

B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “Programagéo”
seja exibido. Se o Programag&o néo estiver disponivel, a programagéo
esta protegida por senha. Consulte o Capitulo 3 para obter
informagoes sobre 0 modo de Senha.

C. Pressione Enter.

D. Pressione atecla Incremento até que “Configuragéo” seja exibida.

E. Pressione Enter.

F.  Pressione SELect. O primeiro caractere da linha 2 passara a piscar.

G. Pressione as teclas Incremento ou Decremento até que o modo
desejado seja exibido, e entéo tecle Enter.

Além do modo, as entradas 3-8 também podem ser programadas

(se o default nao for desejado). Consulte o Capitulo 6 para obter
informagdes sobre o pardmetro. Utilize os passos acima como um guia
se a programagao de entradas for desejada.

H. Pressione atecla ESCape (3 vezes) para retornar ao Display de
Status.

I.  Desligue afor¢a do inversor. Quando o Display da Interface de
Operacao e Programagao ndo estiver mais iluminado, reaplique a
forca.

Importante: O display deve estar em branco para que alterages de
programacao do modo de entrada sejam efetivadas.

Selecionar Modo
EEProm

Selecionar Modo
Programagdo

Medigdao

Configuragao

Modo de Entrada
Status

Modo de Entrada
3 Fios

Parado
+0,00 Hz
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5. Ajuste os parametros de [Freq. Maxima] e [Tensao Maxima] aos valores
corretos (tipicamente freqliéncia/tensao de linha). Ajuste os parametros de
[Tenséo Basica] e [Freq. Basica] aos valores do motor da placa de
identificacéo.
A.  Pressione Enter (ou qualquer tecla) no Display de Status. Sera exibido Selecionar Modo
“Selecionar Modo”. EEProm
ou B. Pressione atecla Incremento (ou Decremento) até que “Programagéo” Selecionar Modo
seja exibido. Programagdo
C. Pressione Enter. Medigdo
D. Pressione a tecla Incremento até que “Configuracao” seja exibida. Configurag¢do
ou
E. Pressione Enter. Modo de Entrada
3 Fios
F.  Pressione as teclas Incremento ou Decremento até que “Freq. Freq. Maxima
ou e AR L . ..
Maxima” seja exibida. Pressione SELect. O primeiro caractere 60
da linha 2 passara a piscar.
G. Use as teclas Incremento ou Decremento apara exibir o primeiro digito,
ou ¢ e entdo pressione Enter. Repita para os demais digitos.
H. Repita os passos acima para programar os demais parametros
localizados no grupo de Controle do Motor.
I.  Pressione atecla ESCape (3 vezes) para retornar ao Display de Parado
Status. +0,00 Hz
6. Operagao de Vetor sem Sensores ou V/Hz.

Selecionar controle
Vetorial sem
Sensores
ou V/Hz

A operagao de Vetor sem Sensores ou Volts/Hertz pode ser selecionada via
[Selegao Controle]. A operagéo por Vetor é default. Se for desejada a
operagao V/Hz, reprograme [Sele¢do Controle] seguindo os passos acima
como guia de programagao. Consulte o Capitulo 6.
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ou

7. Ajuste do Comando de Freq.

A

No Display de Status, pressione a tecla Enter (ou outra tecla). A
mensagem “Selecionar Modo” serd exibida.

Pressione a tecla de Incremento até que Display seja exibido.

Pressione Enter.

Pressione a tecla Decremento até que “Medigao” seja exibido.

Pressione Enter.

Pressione a tecla Incremento até que “Comando de Freq” seja exibido.

Se o comando de freqiiéncia for um valor diferente de zero, utilize a
fonte de velocidade (digital, potencidmetro analdgico, etc) para ajustar
o comando em zero.

Depois que o comando foi ajustado em zero, pressione a tecla ESC
até que o Display de status seja exibido.

Selecionar Modo
EEProm

Selecionar Modo
Display

Configuragdo

Medigdo

Tensdo Saida
0 Vlits

Comando de Freq
+0,00 Hz

Parado
+0,00 Hz

8. \Verificacdo dos Ajustes de Freqiiéncia Maxima e Minima.

m A.  Pressione atecla Liga. O inversor deve fornecer zero Hz que é o ajuste Na Velocidade
de fabrica do parametro [Freq. Minima]. O Display de status deve +0,00 Hz
indicar “Na Velocidad” e a freqiiéncia real (+0,00 Hz.).
Se o inversor ndo inicializar verifique o bit 12 (Verificagao da Tenséo)
do parametro [Alarme Inver. 1]. Se o bit estiver ajustado em “17, a
tensao do terminal do inversor esta impedindo a inicializagao do Acelerando
inversor. Geralmente isto é causado pela corrente de fuga do IGBT. 129,62 Hz
Para realizar o bypass desse alarme, programe o parametro [Partid .
Mov Habil] em “Track Tensao”. Em seguida, ligue o inversor. Na velocidade
ou +60,00 Hz
B. Com o inversor ainda em operagao, utilize a fonte de velocidade para
comandar a velociadade maxima. O inversor deve acelerar em rampa
até o valor do parametro [Freq. Maxima).
9. Verificagao da Diregao.
A. Inicie um comando de Reversao. P

Importante: Com o parametro [Mascara Diregao] definido no ajuste de
fabrica, o comando de reversdo deve ser emitido pela Interface de
Operagao e Programagao ou por outro médulo adaptador. Se o
comando de reverséo é emitido pelo bloco TB3, o parametro [Mascara
Direcéo] deve ser programado primeiramente para permitir o controle
de diregao a partir do Bloco TB3.

O inversor vai desacelerar em rampa até atingir a velocidade zero e,
em seguida, acelerara em rampa até o valor definido no parametro
[Freq. Maxima] na diregdo oposta. A freqliéncia de saida exibida no
Display de Painel indicara a velocidade com um sinal de “+” (para
frente) ou “-” (reversao). Conforme o inversor desacelera, o LED que
indica diregdo para frente pisca, indicando a diregéo atual. Durante
esse tempo, o LED que indica a diregéo reversa permanece aceso,
indicando a diregao comandada. Assim que a velocidade de zero Hz
for alcancada e o inversor comegar a acelerar na diregao reversa, o
LED que indica dire¢do para frente se apaga e o LED de direcao
reversa permanece aceso.

Na Velocidade
-60,00 Hz
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Abrir Sinal Habilitado

Recuperar Sinal Habilitado

10.

Se a opcao de Interface de Controle néo estiver instalada, pare o inversor e
va até a etapa 11.

Os passos seguintes verificarao a operagao correta do inversor quando a
entrada Habilitagéo tiver sido removida.

A.  Com o inversor ainda em operacéo, abra o sinal de Habilitagao. O
inversor deve parar e exibir a mensagem “Nao Habilit.” no display.
Recupere o sinal de Habilitagao.

B. Reset o inversor através da tecla Desliga.

Nao Habilit.
-0,00 Hz

Manter a tecla de jog
pressionada

Soltar a tecla jog

11.

Verificagéo do Controle de Jog e 0 Modo de Parada.

A.  Com o inversor resetado, mas nio em operagao, mantenha a tecla
Jog pressionada no Painel de Controle. O motor deve acelerar até a
freqiiéncia programada através do parametro [Freq. de Jog] e perma-
necer nesta freqliéncia até que a tecla Jog seja solta. Quando solta,
o inversor deve executar uma fungao de desliga, utilizando o modo
de para programado. Verifique se 0 modo de parada correto foi
inicializado.

Na Velocidade
-10,00 Hz

Parado
-0,00 Hz

Ajustar na Freq.
Maxima

]

12

Verificar os Tempos de Aceleracao e Desaceleragao.

A.  Verifique se o comando de freqiiéncia esta na freqiiéncia maxima.

B. Ligue o inversor e observe o tempo que o0 equipamento precisa
para acelerar até a freqiiéncia maxima. Este tempo deve ser de
10 segundos, que é o ajuste de fabrica para o pardmetro [Tempo
Aceler.1].

C. Pressione a tecla de Reversao e observe o tempo que o inversor
precisa para desacelerar da freqiiéncia maxima até zero. Este tempo
deve se igual ao tempo ajustado no parametro [Tempo Desacel. 1] (0
ajuste de fabrica € de 10 segundos). Se esses tempos nao estiverem
adequados para a aplicacao, consulte o Capitulo 6 para mais
informagdes sobre as alteragbes na programagao.

Importante: Com o pardmetro [Mascara Diregao] definido no ajuste de
fabrica, 0 comando de reversdo deve ser emitido pela Interface de
Operagao e Programacao ou outro adaptador. Se o comando de
reversao deve ser emitido pelo Bloco TB3, o parametro [Mascara
Direcéo] deve ser programado primeiro para permitir o controle de
diregao através do Bloco TB3.

D. Desligue o inversor.

Parado
+0,00 Hz

Remover TODA
alimentagéo

Reconectar o Motor

13.

Reconectar o motor.

A.  Remova e trave a alimentagao de controle e de entrada do inversor.
Quando o display da Interface de Operagao e Programagao estiver
apagado, remova a cobertura do inversor.

ATENQAO: Para evitar risco de choque elétrico, verifique se a
tensao dos capacitores do barramento esta descarregada. Mega

a tensao do barramento CC nos terminais + e - do Bloco TB1.
Atensao deve ser zero.

B.  Reconecte os condutores do motor e recoloque a cobertura.
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Aplicar alimentacdo ao
inversor

Verificar Comando da
Freq.=0

Verificar Rotagéo
para frente

Aumentar a velocidade
devagar

ou

Verificar a dire¢ao da
rotacao

14. Verifique a Rotagéo Correta do Motor.

ATENGAO: Nas etapas a seguir, pode ocorrer a rotacéo do motor
em uma diregao indesejada. Para evitar possiveis danos ao
equipamento, recomenda-se que o motor seja desconectado da
carga antes de prosseguir.

A

A.  Reaplique alimentagéo ao inversor.

B. Verifique se o comando da freqiiéncia esta com zero Hz. Consulte a
etapa 7 para obter mais informagdes.

C. Através dos LEDs de direcao, verifique se a diregéo para frente esta
selecionada.

D. Ligue o inversor € aumente a velocidade devagar até que o motor
comece a girar. Verifique a diregao da rotagao do motor. Se a diregao
da rotacao estiver correta, prossiga para a etapa E.

Se a direcao da rotagao estiver incorreta, desligue o inversor e remova
toda a alimentac&o. Quando o display da Interface de Operacao e
Programagao estiver apagado, remova a cobertura do inversor.
Verifique se a tenséo do barramento medida nos terminais + e - CC
do Bloco TB1 é zero (veja a declaracdo de Atengéo na pagina 5-9).
Intercale dois dos trés condutores de motor do Bloco TB1 - U, V ou W.
Recoloque a cobertura do inversor e repita as etapas de A a D para
verificar se a rotagdo esta correta.

E. Se arealimentagao por encoder estiver sendo utilizada, verifique se a
polaridade (“+” ou “-") do parametro [Freq. Do Encoder] € igual a
polaridade de saida atual do inversor, como apresentado no Display de

Status. Se as polaridades forem iguais, prossiga para a etapa F.

Se as polaridades forem diferentes, desligue o inversor e remova toda
a alimentacéo. Reverta a fiagao de “A” e “A NOT” OU “B” e “B NOT".
Repita os passos de A a D.

F.  Desligue o inversor e recoloque a cobertura.

Na Velocidade
+5,00 Hz

15. Operagéo em Baixa Velocidade.
(Faixa de velocidade superior a 20:1)

Se a operagao Volts/Hertz foi selecionada na etapa 6 prossiga para a
etapa 20.

Ajuste do Parametro [Escorreg de FLA]

Para aumentar o desempenho do torque no estado estacionario do motor
em baixas velocidades, o método ajustado de fabrica para Controle de
Velocidade é Compensagéo de Escorregamento. O valor ajustado de fabrica
para o parametro [Escorreg de FLA] é “1,0 Hz”. O desempenho 6timo do
motor depende do ajuste preciso desse pardmetro.

Calcure o valor de escorregamento do motor da seguinte forma:

Veloc. Sincr. do Motor (RPM) - Veloc. Nom. do Motor (RPM)
Veloc. Sincr. do Motor (RPM)

x Freq. Nom. do motor (Hz)

1800 - 1778

x 60 = 0,7 Hz (Escorreg de FLA)
1800

Exemplo:

Continua na préxima pagina
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Desta forma, o ajuste de compensagao de escorregamento tera um ponto
de partida. Se necessario, outros ajustes podem ser feitos enquanto o motor

esté sob carga.

A.  No Display de Status, pressione a tecla Enter, (ou outra tecla). A Selecionar Modo
mensagem “Selecionar Modo” é exibida. EEProm

B. Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) até que “Programagéo” Selecionar Modo
seja exibido. Programagdo
Pressione Enter. Medigdo

D. Pressione atecla Incremento até que “Selegéo Fungdes” seja Selecgdo Fungées
exibido.

E. Pressione Enter. Freq na Partida

BEEEEDR

n “ F.  Pressione as teclas Incremento ou Decremento até que “Escorreg de Escorreg de FLA
ou e . - . L. .
FLA” seja exibido. Pressione SEL. O primeiro caracter da linha 2

comegara a piscar.

Escorreg de FLA

u ou “ e G. Utilize as teclas Incremento/Decremento para programar o valor
calculado acima. Em seguida, pressione Enter. 0,7 Hz

Programar Dados NP 16. Sintonia da Operagao por Controle Vetorial sem Sensores.
(Placa de Indetificagao Para melhorar o desempenho do inversor no modo Controle Vetorial sem
do Motor) o S
Sensores, os dados da placa de identificacao do motor utilizado podem ser
inseridos diretamente.

Consulte a placa do motor e programe os seguintes parametros do grupo
Configuragéo:

[Corrente Motor]
[Tenséao Motor]
[Freq Nominal]
[RPM Nominal].

Conulte a etapa 15 sobre os passos tipicos envolvidos na programagao.

Selecio de Controle Controle ./
de Velocidade Des /N
//
Escorr

Comp. »//
!
!
!
1

Queda |
de vel |

i
- | roreed
EReaI:jm EEEE—— \clgigg:gnacijge — Comando de Freq
ncoder | [Controle Velocid]
») Parametro 77 +
Queda + N Ref. de
. velocidade
Regulador \
N Consulte o Capitulo 2
P \
L >
Jump \\

Processo N
Pl \
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Remover TODA a
alimentacao do inversor

Desconectar a carga

Aplicar alimentagao
no inversor

ou

ou

17.

A dtima sintonia requer a rotagdo do motor e pode ser alcangada,
operando-se o inversor/motor sob uma condigao de “sem carga’.

A.  Remova toda a alimentagao do inversor. Desconecte a carga do
sistema, através do desacoplamento do eixo do motor. Reaplique a
alimentacéo no inversor.

B.  Enquanto estiver monitorando o parametro [Comando de Freqg] no
grupo Medicao, ajuste a fonte de velocidade do inversor (digital,
potencidmetro analdgico, etc.) em 3/4 da velocidade basica.

C. Pressione as teclas Incremento/Decremento até que “Fluxo Corrente”
seja exibido. Ligue o inversor e armazene esse valor.

D. Desligue o inversor.

E. Pressione as teclas Incremento/Decremento para exibir “Comando de
Freq”. Ajuste a fonte de velocidade do inversor em zero Hz.

F.  Pressione a tecla Incremento (ou Decremento) para exibir “Tensao
Saida”. Ligue o inversor € armazene o valor.

G. Desligue o inversor.
H. Programe os valores armazenados acima nos seguintes parametros.

[Refer Fluxo Corr] = [Fluxo Corrente] a 45 Hz.
[Queda Tens&o IR] = [Tenséo Saida] a zero Hz.

Importante: Alguns motores (por exemplo, com 6 polos, especial, etc)
podem ser particularmente sensiveis ao ajuste do parametro [Queda Tensao
IR]. Se este procedimento de sintonia nio resultar no desempenho
desejado, ajuste o parametro [Queda Tenséo IR] 1 ou 2V para cima ou para
baixo, até que a resposta desejada seja atingida.

Comando de Freq
XX Hz

Fluxo Corrente
1 Amp

Fluxo Corrente= Amps

Comando de Freq
0 Hz

Tensdo Saida
0 Volt

Tensao de Saida a 0 Hz=_Volts

Ajustar Tempo Fluxo

18.

Em motores maiores (37 kW/50 HP, tipico) um desempenho adicional na
aceleragao pode ser obtido através do ajuste do parametro [Tempo Fluxo].
Esse parametro determina o tempo que o inversor injetara corrente a niveis
do parametro [Limit de Corrent] antes do inicio da aceleragéo. Esse tempo
de pré-aceleragao desenvolve um fluxo no motor que permite uma
aceleragao 6tima, podendo resultar em uma aceleragéo total mais curta.
Caso seja necessario um melhor desempenho, ajuste o pardmetro [Tempo
Fluxo]. Inicie com 0,2 segundo (o valor de fabrica é zero) e aumente de
acordo com a necessidade.

Consulte a etapa 15 sobre os passos tipicos envolvidos na programagao.

Sintonizar o paramentro
Ganho Comp. Esc.

19.

Para ajustar a resposta de recuperagao as alteragoes de carga, o valor do
parametro [Ganho Comp. Esc.] pode ser aumentado. Todavia, o aumento
muito elevado do valor do ganho pode causar instabilidade no sistema. O
valor de fabrica é definido no minimo. O ajuste preciso requer operagao com
carga.

Ganho Comp. Esc.
1

Ajustar o Display
de Energizacéao

ou

20.

Com as versées de software 2.02 e posterior da Interface de Operacéo e
Programagao, o display exibido na energizagao (Status, Processo ou
Senha) pode ser programado para ser exibido quando a alimentagéo do
inversor ¢ aplicada. Acesse o display desejado e pressione
simultaneamente as teclas Incremento e Decremento.
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Ajustar a Sobrecarga 21. A protecéo contra sobrecarga eletrdnica é ajustada de fabrica de acordo
Eletronica com o maximo do inversor.

A.  Para ajustar de forma adequada a protecao contra sobrecarga
eletronica, programe o parametro [sobrecorrente] (grupo Configuragao)
de acordo com a corrente a plena carga da placa de identificagéo.

B. Seafaixa de velocidade do motor for superior a 2:1, programe o
parametro [Modo Sobrecarga] na redugdo de capacidade adequada.

Consulte a etapa 15 sobre os passos tipicos envolvidos na programagao.

22. Isto completa o procedimento basico da partida. Dependendo da aplicagéo,
pode ser necessaria a programagao de outros parametros. Consulte o
Capitulo 6 para obter mais informagdes.

23. Se a protegao por senha estiver habilitada, proceda conforme descrito no
Capitulo 3 para fazer o logout.
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Capitulo 6

Programacao

O Capitulo 6 descreve as informagdes sobre os parémetros do Inversor 1336
PLUSII. Os parametros estéo divididos em grupos que facilitam a progra-
magao e 0 acesso do operador. A divisdo em grupos por fungéo substitui uma
lista de par@metros numerados seqiiencial mente, com o objetivo de aumentar
aeficiéncia do operador e de reduzir o tempo de programacdo. Paraamaior
parte das aplicacdes, isso significa simplicidade na partida com gjuste mini-
mo do inversor.

Indice de Fungoes O indice de Funcdes mostrado a seguir fornece um diretério dos parametros
necessérios para cada funcéo do inversor. O nimero de péginalocaliza
dentro de um grupo todos os parametros associados com determinada funcéo.

Funcédo Numero de Pagina
Aceler. Curva S 6-21
Comp. Escorr 6-20
Config. Entr. Anlg 6-30
Configuragéo E/S 6-27
Controle Processo 6-53
Custom Volts-per-Hz 6-57
Deteccao de Perda de Carga 6-26
Detecgao de Perda de Linha 6-22
Display Processo 6-49
E/S Remota 6-48
Economizar 6-57
Freio CC para Parar 6-13
Freio Retengao DC 6-13
Fregiéncia Minima/Maxima 6-9
Freqiéncias pré-ajustadas 6-16
Fungao Travessia 6-25
Hit. Buffer Falha 6-32
Inibigao Freqliéncias 6-17
Lim Corr Eletr 6-32
Modos Parada 6-9
Na Temperatura 6-28
Partida 6-19
Protecéo Sobrecarga 6-11
Realim Encoder 6-50
Recuperacéo de Perda de Linha 6-22
Regul. Barramento 6-40
Re-Partida Auto 6-20
Selegao Freq 6-16
Tenséo max. Freq 6-25
Tensdo Maxima Perda Pot 6-23
Ultima Velocidade 6-16
Fluxograma de Programacao O fluxograma apresentado nas paginas 6-2 e 6-3 sequir destaca as etapas

necessdrias para acessar cada grupo de parémetros e relaciona todos os
parémetros de cada grupo.



6-2 Programacéo
NIVEL DO OPERADOR Modo de Partida e
Display de Status
<N-N. v N
NiVEL DE MODO )
n “ u n Néo disponivel nas
interfaces de Serie A
Somente leitura | (Versdes anteriores a 3.0)

NiVEL DE GRUPO

Desvio para
Lista Linear

Y

Exibicéo
do processo

ciora mocdo

e Configuracdo

Configuragao
Avancada

Ajuste de
Fregqiiéncia

Selegdo de
Recursos

E/IS
Analdgica

gl Diagnostico

Pégina 6-5 Pagina 6-8
Corrent de Saida (54) ~ Modo de Entrada (241)
Tenséo Saida (1) Selecdo Freq 1 (5)
Pot. de Saida (23) Tempo Aceler.1 (7)
Tensdo noBus DC (53)  Tempo Desacel.1 (8)
Freq de Saida (66) Freg. Minima (16)
Comando de Freq (65) Freq. Maxima (19)
Freq.0 Entr.Anlg (138)  Sel. Parada 1 (10)
Freq.1 Entr.Anlg (139)  Limit de Corrent (36)
Freq.2 Entr.Anlg (140)  Sel Limite Corr (232)
Freg. Do Encoder (63) Lim Corr. Adapt. (227)
Freq de Pulso (254) Lim Cor Habilit (303)
Freq MOP (137) Modo Sobrecarga (37)
Temp. Dissipador (70) ~ Sobre Corrente (38)
Pot.de Sobrecarg (84)  Escala VT (203)
Contag. Sobrec. (202) ~ RPM Nominal (177)
Ultima Falha (4) Freg Nominal (178)
Torque Corrente (162)  Tens&o Motor (190)
Fluxo Corrente (163) Corrente Motor (191)
% Potencia Saida (3)

% Corrente Saida (2)
Tempo de Marcha (279)
NiVEL DE PARAMETRO

Pégina 6-12

Freg. Minima (16)
Freq. Maxima (19)
Frequencia PMW (45)
Tempo Acelerac 2 (30)
Tempo Desacele 2 (31)
Tempo Sinc. (307)

Sel. Parada 1 (10)
Tempo Aplic. VCC (12)
Nivel VCC (13)

Nivel Tenséo CC (231)
Habil. Bus Limit (11)
Chopper Freio (314)
Tipo do Motor (41)
Selecao Parada2 (52)
Corrente KP (193)
Atv. Fren. Vel. (3193

Pégina 6-16

Selecdo Freq 1 (5)
Selegéo Freq 2 (6)
Freq. de Jog (24)
Freq Pre-progrl (27)
Freq Pre-progr 2 (28)
Freq Pre-progr 3 (29)
Freq Pre-Progr 4 (73)
Freq Pre-Progr 5 (74)
Freq Pre-Progr 6 (75)
Freq Pre-Progr 7 (76)
Inibic&o Freql (32)
Inibic&o Freq 2 (33)
Inibicdo Freq 3 (34)
Banda Inib freq (35)
Incremento MOP (22)
Grava Refer. MOP (230)

Barramento Comum (58)3 Ref. Freq. MOP (229)

Esc. Entr. Pulso (264)
Encoder PPR (46)

Pagina 6-19

Freq na Partida (43)
Tempo na Partida (44)
Controle Velocid (77)
Encorreg de FLA (42)
Ganho Comp. Esc. (195
Rodar ao Ligar (14)
Qte. Reset/Opera (85)
Reset/Tempo Run (15)
Habilita Curva S (57)
Tempo da Curva S (56)
Idioma (47)

Partid Mov Habil (155)
Part Mov Frente (156)
Part Mov Reverso (157)
Reinicio LLoss (228)
Modo Perda Linha (256)
Perda Tens.Linha (320)
Recuper.de Perda (321)
Tenséo Maxima (322)
Tens&o Min.Barr. (323)
Inc Travessia (78)
Desac. Percurso (304)
Travessia Maxima (79)
P Jump (80)
Regul.Barramento (288)
Detec.Perd.Carga (290)
Niv. Perda Carga (291)
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Modo de Entrada (241)
TB3 Term 22 Sel (242)
TB3 Term 23 Sel (243)
TB3 Term 24 Sel (244)
TB3 Term 26 Sel (245)
TB3 Term 27 Sel (246)
TB3 Term 28 Sel (247)
Status Entrada (55)
Sel. Saida CR1 (158)
Selec Saida CR2 (174)
Selec Saida CR3 (175)
Selec Saida CR4 (176)
Freq Saida Digit (159)
Corr Saida Digit (160)
Torq Saida Digit (161)
Dig Em Temp (267)

Erro Max. PI (293)

Sel. Saida Pulso (280)
Esc. Saida Pulso (281)
Esc. Entr. Pulso (264)
No Tempo (327)3

Saida Usudrio CR (326)3
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Bai 0 Ent Anlg (237)
Alt 0 Ent Anlg (238)
Trim Analog Hab (90)
Bai 1 Ent Anlg (239)
Alt 1 Ent Anlg (240)
Bai 2 Ent Anlg (248)
Alt 2 Ent Anlg (249)
Perda Sinal Anlg (250)
Perda 4-20mA (150)
Sel 0 Saida Anlg (25)
Des 0 Saida Anlg (154)
Abs 0 Saida Anlg (233)
Bai 0 Saida Anlg (234)
Alt 0 Saida Anlg (235)
Sel 1 Saida Anlg (274)
Abs 1 Saida Anlg (277)
Des 1 Saida Anlg (278)
Bai 1 Saida Anlg (275)
Alt 1 Saida Anlg (276)
Opcao Ranhura A (252)
Opcao Ranhura B (253)
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Buffer Falha 0 (86)
Buffer Falha 1 (87)
Buffer Falha 2 (88)
Buffer Falha 3 (89)
Remocao Falha (51)
Corr Trip Habili (82)
Falha Limit Corr (226)
Falha Sobretens (201)
Flt Motor Term (268)
Perda de Linha (40)
Falha Fus Queima (81)
Falha Low Bus (91)
Falha de Dados (207)
Falha Modo Motor (143)
Falha Mod Potenc (144)
Freq de Falha (145)
Status Falha 1 (146)
Status Falha 2 (286)
Alarmes Falha 1 (173)
Alarmes Falha 2 (287)
Remocao Falha (39)
Aviso Aterrament (204)
Modo Perda Fase (330)3
Nivel Perda Fase (331)3
Falha pré-carga (332)3
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Status Inversor 1 (59)
Status Inversor 2 (236)
Status Aplicacdo (316)
Alarme Inver. 1 (60)
Alarme Inver. 2 (269)
Travam. Alarmel (205)
Alarmes Trav. 2 (270)
Status Entrada (55)
Fonte de Frequen (62)
Comando de Freq (65)
Sentido Rotacao (69)
Mod Parada Usado (26)
Modo do Motor (141)
Modo de Potencia (142)
Pulsos de Saida (67)
Ang. de Corrente (72)
Temp. Dissipador (70)
Ajuste Padrao (64)
Memoria Bus DC (212)
Tens&o Medida (272)
Cksum EEPROM (172)

1 Somente INTERFACE DE OPERAGAO E PROGRAMAGAO Portétil Série B ou superior
Tempfi Perd.Carga (292)3 2 Reservado para Uso Futuro
Tensdo Mx Barram (325)° 3 viersdo de Firmware 3.001 e posterior



Programacéo

Néo disponivel Nas

HIMs Série A

| (anteriores a Versdo 3.0)

Né&o disponivel Nas

HIMs Série A

(anteriores a Versdo 3.0) |

|

Salvar Valores 2
Recuperar Valores 2
Restaurar Valores Default
HIM -> Inversor 1
Inversor -> HIM1

b Classificacdes s
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Tens&o Nominal (147)
Corrente Nominal (170)
Escala de Kw (171)
Versao Firmware (71)
Rev Placa Cntrl (251)
Corr. Nom. CT (148)
Pot Nom CT (149)
Corrente Nom VT (198)
KW Nom. VT (199)
Tipo do Inversor (61)

Leituras de
Controle

Pégina 6-43 Pégina 6-46
Méscara Direcao (94)
Mascara de Liga (95)
Mascara de Jog (96)
Masc. Referencia (97)
Méscara Acelerac (98)
Mascara Desacele (99) Controle Aceler (107)

Mascara de Falha (100) Control Desacele (108)
Méscara de MOP (101) Control de Falha (109)
Controle de MOP (110)
Controle Percurso (306) Dado Saida A2 (120]

Marc. Percurso (305)
Mascara Sinc. (308)
Mascara Logica (92)
Méscara Local (93)
Méscara Alarme1 (206)
Méscara Alarme 2 (271)

Controle Sinc. (309)
Controle Local (179)

Controle Desliga (102)
Controle Direcao (103)
Controle Partida (104)
Controle de JOG (105)
Controle Referen (106)

Somente leitura

E/S do
Adaptador
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Dado Entrada Al (111
Dado Entrada A2 (112
Dado Entrada B1 (113
Dado Entrada B2 (114
Dado Entrada C1 (115,
Dado Entrada C2 (116,
Dado Entrada D1 (117,
Dado Entrada D2 (118
Dado Saida A1 (119

Dado Saida B1 (121,
Dado Saida B2 (122
Dado Saida C1 (123
Dado Saida C2 (124
(
(

)
)
)
)

Dado Saida D1 (125
Dado Saida D2 (126
Cont Alt Tipo 2 (315)

)
)
)
)

Display do
Processo

Pégina 6-49

Parametro Procl (127)
Escala Process1 (128)

Tex 1 Processl (129)
Tex 2 Process1 (130)
Tex 3 Process1 (131)
Tex 4 Process1 (132)
Tex 5 Processl (133)
Tex 6 Processl (134)
Tex 7 Process1 (135)
Tex 8 Process1 (136)

Param. Processo 2 (180) Som. Escorregam. (255)

Esc. Processo2 (181)
Tex 1 Process2 (182)
Tex 2 Process? (183)
Tex 3 Process? (184)
Tex 4 Process2 (185)
Tex 5 Process2 (186)
Tex 6 Process2 (187)
Tex 7 Process? (188)
Tex 8 Process2 (189)

Y

Filade Falha de
Ldgica de Controle

Retro-

alimentagao (e
do Encoder

Pégina 6-50

Controle Velocid (77)
Tipo de Encoder (152)
Encoder PPR (46)
Velocidad Méxima (151)
Polos do Motor (153)

Kl da Velocidade (165)
KP da Velocidade (164)
Erro de Velocid (166)
Integral Velocid (167)
Acresci Velocida (168)

RPM Nominal (177)
Freq Nominal (178)

Pl do
Processo

Pégina 6-53

Controle Velocid (77)
Config do PI (213)
Status do PI (214)
Selecdo Refer PI (215)
Sel Realiment PI (216)
Referencia de PI (217)

Y

Modificar

Login, Logout

Desvia para Medicdo

Controle
do Motor

Pégina 6-57

Selecéo Controle (9)
Refer Fluxo Corr (192)
Queda Tenséo IR (194)
Tempo Fluxo (200)
Impulso Partida (48)
Impulso Operacao (83)

Realimentacao PI (218) Impulso Curvat. (169)

Erro de PI (219)
Saida do PI (220)

Kl do Processo (221)
KP do Processo (222)
Limite Neg de PI (223)
Limite Pos de PI (224)

Contagem Encoder (283) Pre-Carga do PI (225)

Escalar Encoder (282)
Sel. Perda Enc. (284)
Freq. Do Encoder (63)
Cont. Méx. Enc (328)3

Tens&o de Quebra (50)
Freq. de Quebra (49)
Tensdo Basica (18)
Freq. Basica (17)
Tens&o Maxima (20)
Tens&o Acel/Exec (317)
Sel. Perda Sinc. (310)
Ganho Perda Sinc (311)
Comp.Perda Sinc. (313)
Tempo Perda Sinc (312)

Lista
Linear

Observagdo: Os parametros que aparecem em mais de um grupo sdo indicados em Negrito. — Os nimeros de parametros sdo exibidos entre (parénteses).

Um asterisco (*) indica que o par&metro ndo estava funcional na ocasido da impresséo.
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Convencgoes do Capitulo

As descricdes dos pardmetros seguem as convencdes abaixo:

1. Todos os pardmetros necessarios pararealizar uma determinada funcdo
estardo no mesmo grupo, eliminando, dessaforma, a necessidade de se
mudar de grupo para completar uma func&o.

2. Todos os parémetros estdo documentados como tendo ENUMSs ou
Unidades de Engenharia.

ENUMS
[Nome do Parémetro] Numero do Parametro [J #
Tipo de Parametro O Somente Leitura ou Leitura/Escrita
Descricao do Parametro. Ajuste de Fabrica O Ajuste de Fabrica do Inversor
Unidades Display / Inversor
texto ENUM / Unidades Internas do Inversor
o/0o
Unidades de Engenharia
[Nome do parémetrol Numero do Parametro O #
Tipo de Parametro O Somente Leitura ou Leitura/Escrita
Descricao do Parametro. Unidades Display / Inversor 0,0 Unidades usuario / Internas Inversor
Ajuste de Fabrica O Ajuste de Fabrica do Inversor
Valor Min. O Valor Min. Aceitéavel
Valor Max. O Valor Max. Aceitavel

O Numero de Parametro Cada parametro possui um nimero. O niimero pode ser
utilizado para configura¢éo do display de processo,
interpretagéo do buffer da falha ou comunicagao serial.

O

Tipo de Parametro Dois tipos de parametros estao disponiveis:
Somente Leitura O valor ¢ alterado somente pelo inversor e
é utilizado para monitorar valores.
Leitura/Escrita O valor é alterado através de programagéao.
Este tipo pode também ser utilizado para

monitorar um valor.
O Ajuste de Fabrica Esse é o valor atribuido para cada pardmetro na fabrica.
O Unidades do Display Unidades exibidas no display da Interface de Operagao e

Programagao. Ha dois tipos:

ENUMS Declaracao de linguagem relativa a selegao
feita ou descricao de linguagem da fungéo de
bit.

Engenharia Unidades padrao: Hz, segundo, Volts etc.

O Unidades do inversor Essas unidades internas s&o utilizadas para comunicar
através da porta serial e colocar os valores em uma escala
adequada para a leitura ou escrita para o inversor.

O Valor Minimo Este é o menor ajuste possivel para os parametros que nao
utilizam ENUMS.

O Valor Max. Este é o maior ajuste possivel para os parametros que nao
utilizam ENUMS.

Para gjudar adiferenciar os nomes dos parémetros e exibir textos de
outros textos neste manual, as seguintes convengdes serdo utilizadas:

® 0snomes dos parametros serdo exibidos entre [colchetes]
® otexto do display seraexibido entre “aspas’.

w
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Medicéao

Este grupo de parametros é formado por condi¢des de operagao do inversor visualizadas no
mesmo grupo, como por exemplo, velocidade do motor, tenséo do motor, tensao de saida do

inversor, corrente e freqiiéncia comandada. Todos os parametros deste grupo séo do tipo
Somente Leitura, ou seja, podem somente ser visualizados.

[Corrent de Saida]

Esse parametro exibe a corrente de saida atual no Bloco
TB1, terminais T1, T2e T3 (U, Ve W).

Numero do Parametro 54
Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor 0,1 A/ 4096 = Corrente Nominal
Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0,0
Valor Max. 200% da Corrente de Saida Nominal do Inversor

[Tensao Saida]

Esse parametro exibe a tensao de saida atual no Bloco

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

1

Somente Leitura
1V [ 4096 = Tensao Nominal do Inversor

TB1,terminais T1, T2e T3 (U, Ve W). Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0
Valor Max.  200% da Tenséo de Saida Nominal do Inversor
Namero do Parametro 23

[Pot. de Saida]

Esse parametro exibe a poténcia de saida atual no Bloco
TB1, terminais T1, T2e T3 (U, Ve W).

Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor 1 kilowatt / 4096 = kW Nominal do Inversor
Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. -200% da Poténcia de Saida Nominal do Inversor

Valor Max. +200% da Poténcia de Saida Nominal do Inversor

[Tensao no Bus DC]

Esse parametro exibe o nivel de tenséo do bus DC.

Numero do Parametro 53
Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor 1V/ 4096 = Tenséo Nominal do Inversor
Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0
Valor Max. 200% da Tenséo Maxima do bus DC

[Freq de Saida]

Esse parametro exibe a freqiiéncia de saida atual no bloco

Numero do Parametro 66
Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor 0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. para Frente

TB1, terminais T1, T2e T3 (U, Ve W). Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. -400,00 Hz
Valor Max. +400,00 Hz
Namero do Parametro 65

[Comando de Freq]

Esse parametro exibe a freqiiéncia comandada para a

Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. para Frente

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

saida do inversor. Esse comando pode ser emitido por Ajuste de Fabrica Nenhum
qualquer uma das fontes de freqiiéncia selecionadas nos  Valor Min. -400,00 Hz
parametros [Selecéo Freq 1] ou [Selecéo Freq 2). Valor Max. +400,00 Hz
[Freq. 0 Entr. An|g] Numero do Parametro 138-140
Tipo de Parametro Somente Leitura
[Freq. 1Entr. Anlg] Unidades Display / Inversor 0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.
[Freq_ 2 Entr. An|g] Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0,00 Hz
Estes parametros exibem o comando de freqiiéncia Valor Max. 400,00 Hz

presente nos terminais de entrada analogica especificados.
Este valor é exibido, quer seja este o comando ativo de
freqliéncia ou néo.
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[Freq do Encoder]

Este parametro exibe o comando de freqiiéncia presente
nos terminais de entrada do encoder do TB3. Este valor é

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

63

Somente Leitura

0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.
Nenhum

exibido, quer seja este o comando ativo de freqiénciaou  Valor Min. -400,00 Hz
nao. Valor Max. +400,00 Hz
FreqUiéncia  Faixa do Pulso do Encoder de Entrada

Exibida ~ [Encoder PPR ]

[Freq de Pl“SO] Numero do Parametro 254

Este parametro exibe o comando de freqiiéncia presente
nos terminais de entrada de pulso do TB2. Este valor é

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Somente Leitura

0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.
Nenhum

exibido, quer seja este o comando ativo de freqiiéncia ou  Valor Min. -400,00 Hz
néo. Valor Max. +400,00 Hz
Freqiiéncia_ Faixa de Pulso de Entrada (Hz)

Exibida [Escala de Pulso]

[Freq MOP] Numero do Parametro 137

Esse parametro exibe o comando de freqiiéncia do MOP.
0 comando de freqiiéncia MOP pode ser ajustado pelo
Bloco TB3 (se presente) e uma configuracao adequada
do parémetro [Input Mode] é selecionada (veja a pagina
2-27). Alguns adaptadores SCANport, incluindo o
Adaptador RIO, podem ajustar também o comando

de freqtiéncia do MOP. Esse valor ¢ exibido
independentemente do comando de fregiiéncia ativo.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Somente Leitura

0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.
Nenhum
0,00 Hz

400,00 Hz

[Temp Dissipador]

Ntmero do Parametro
Tipo de Parametro

70

Somente Leitura

Esse parametro exibe a temperatura do dissipador de calor Unidades Display / Inversor 1°C/ Deg. C
do inversor. Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0
Valor Max. 255°C
Numero do Parametro 84

[Pot. de Sobrecarg]

Exibe a porcentagem de It acumulado para a protecao de

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Somente Leitura

1% [ 4096 = 100%

sobrecarga térmica do inversor. Operagéo continua acima  Ajuste de Fabrica Nenhum
de 115% da corrente nominal do inversor acumula um valor Valor Min. 0%
de 100%, gerando uma Falha de Sobrecarga na Valor Max. 200%
Alimentagao (F64).

Numero do Parametro 202

[Contag. Sobrec.]

Esse pardmetro exibe a porcentagem de It acumulado

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Somente Leitura

1% [ 4096 = 100%

para a protecao de sobrecarga do motor. Operacao Ajuste de Fabrica Nenhum
continua no valor programado no pardmetro [Sobre Valor Min. 0%
Corrente] acumula aproximadamente 70%. A reducéo da  Valor Max. 200%
carga reduz a contagem de sobrecarga. O valor de 100%
gera uma falha de sobrecarga - F07 - Falha Sobrecarga.

Numero do Parametro 4

[Ultima Falha]

Esse parametro exibe a ltima falha do inversor, sendo
atualizado sempre que ocorrer uma falha.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Somente Leitura
Nuimero da Falha /Numero da Falha

Nenhum
Nenhum
Nenhum
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[Torque corrente] Numero do Parametro 162
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe a quantidade de corrente que estd  Unidades Display / Inversor 0,1 A/ 4096 = Corrente Nominal (Monitoragao)
em fase com o componente de tensao fundamental. Essa  Ajuste de Fébrica Nenhum
corrente é a que realmente esta produzindo torque. Valor Min. -200% da Faixa Nominal do Inversor
Valor Max. +200% da Faixa Nominal do Inversor
[F|UXO Corrente] Numero do Parametro 163
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe a quantidade de corrente que estd  Unidades Display / Inversor 0,1 A/ 4096 = Corrente Nominal
em fase com o componente de tenséo fundamental. Essa (Monitoragao)
corrente é a corrente requerida para manter o fluxo do Ajuste de Fabrica Nenhum
motor. Valor Min. -200% da Faixa Nominal do Inversor
Valor Max. +200% da Faixa Nominal do Inversor
[% Potencia Saida] Nﬂmero de f‘arémetro _ 3
Tipo de Parametro Somente Leitura
Este parametro exibe a porcentagem da poténcia de saida Unidades Display / Inversor 1% [ 4096 = +100%
do inversor. Consulte o grupo ou a placa de identificacdo  Ajuste de Fabrica Nenhum
de dedos do inversor. Valor Min.  200% da Poténcia de Saida Nominal do Inversor
Valor Max. +200% da Poténcia de Saida Nominal do Inversor
[% Corrente saida] Nﬂmero do f‘arémetro _ 2
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe a porcentagem da corrente de saida Unidades Display / Inversor 1% [ 4096 = 100%
do inversor. Consulte o grupo ou a placa de identificacdo  Ajuste de Fabrica Nenhum
de dados do inversor. Valor Min. 0%

Valor Max. 200% da Corrente de Saida Nominal do Inversor

[Tempo de Marcha]

Este parametro exibe o tempo de operagéo decorrido do
inversor. O medidor é ajustavel a qualquer valor mediante
reprogramagao.

Ntmero do Parametro 279
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Unidades Display / Inversor 0,1 Hr 0,1 Hr
Ajuste de Fabrica 0
Valor Min. 0

Valor Max. 6553,5
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Configuragéo

Esse grupo de parametros define a operagdo basica e deve ser programado antes da utilizagao
inicial do inversor. Sobre informagdes e programagao avangada para parametros especificos,

consulte o fluxograma nas paginas 6-2 e 6-3.

[Modo de Entrada]

Seleciona as fungées de entradas 1 e 2 no TB3 quando uma Unidades Display / Inversor

Namero do Parametro
Tipo de Parametro

241
Leitura e Gravagao

Nimero do Modo / Selegao

placa de interface opcional estiver instalada. Consulte a Ajuste de Fabrica “Status”
Selegédo do Modo de Entrada no Capitulo 2. Este parametro  {Jnidades Display Inversor
nao pode ser mudado enquanto o inversor estiver em “Status” 1
funcionamento. O inversor deve ser desligado e ligado antes “3 Fios” 2
que quaisquer mudancas afetem sua operagao. “DIP “ Fios” 3
2WR-PWR” fornece um retardo ao comando de Partida. O “DIP 2WR-PWR” 4
inversor inicializara quando os comandos de Operagao e
Parada forem aplicados ao mesmo tempo.
[SB'EQ&O Freq 1] Numero do Parametro 5
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla qual fonte de freqiiéncia esta Ajuste de Fabrica “Adaptador 1”
fornecendo o valor do par&metro [Comando de Freq] para  ypidades Display Inversor
o inversor, a menos que o parametro [Selecéo Freq 2] ou “Usar Ultimo” 0
[Freq Pre-progr 1-7] esteja selecionado. “Ent. Anal. 0" 1
“Ent. Anal. 17 2
“Ent. Anal. 2" 3
“Ref.de Pulso” 4 Verifique o Valor [Esc. Entr. Pulso]
‘MOP” 5
“Adaptador 1-6" 6-11
“Preset 1-7” 12-18
“Encoder” 19 Verifique o Valor [Esc. Entr. Pulso]
Numero do Parametro 7

[Tempo Aceler. 1]

Esse valor determina o tempo que o inversor necessita

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita

0,1 Segundo / Segundos x 10

para acelerar em rampa de 0 Hz até o valor do parametro  Ajuste de Fabrica 10,0 Segs
[Freq Méxima]. A taxa determinada por esse valor e o valor Valor Min. 0,0 Segs
do parametro [Freq Maxima] é linear, a menos que [Habilita Valor Max. 3600,0 Segs
Curva S] esteja definido em “Habilitado”. Isso se aplica a
qualquer aumento na freqiiéncia de comando, a menos
que o parametro [Tempo de Aceler. 2] esteja selecionado.

Numero do Parametro 8

[Tempo Desacel. 1]

Esse valor determina o tempo que o inversor necessita

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita

0,1 Segundo / Segundos x 10

para desacelerar em rampa do valor do parametro [Freq.  Ajuste de Fabrica 10,0 Segs
Méaxima] até 0 Hz. A taxa determinada por esse valore o Valor Min. 0,0 Segs
valor do parametro [Freq. Méaxima] é linear, amenos que  Valor Max. 3600 Segs
[Habilita Curva S] esteja ajustado em “Habilitado”. Isso se
aplica a qualquer aumento na freqiiéncia de comando, a
menos que [Tempo Desacel. 2] seja selecionado.
Tempo de Aceleragao/ Velocidade Constante #
Desaceleragéo
9 )
Velocidade | & %
& %
N 3
0 -
4 Tempo » Tempo 4 Tempo »
o Aceler. Desacel.
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[Freq. Minima] Numero do Parametro 16
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro ajusta a menor freqiiéncia que o inversor  Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
produzira. Ajuste de Fabrica O0Hz
Valor Min. 0Hz
Valor Max. 120 Hz
[Freq. Méxima] Numero do Parametro 19
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro ajusta a Freq. Max. que o inversor Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
produzira. Ajuste de Fabrica 60 Hz
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor ~ Valor Min. 25 Hz
esta em operagéo. Valor Max. wilE
[SE'. Parada 1] Numero do Parametro 10
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro seleciona o modo de parada quando Ajuste de Fabrica “Natural”
o inversor recebe um comando desliga valido, a menos Unidades Display Inversor
que 0 parametro [Sel. Parada 2] esteja selecionado. “Natura” O O inversor desliga imediatamente.

“FreioDC” 1 O inversor descarrega o motor e
entao injeta a tenséo de frenagem
CC no motor. Requer um valor
nos parametros [Tempo Aplic. V
CC] e [Nivel V CC].

O inversor desacelera até 0 Hz
atingir a freqiiéncia minima. Em
seguida, se os valores dos
parametros [Tempo Aplic. V CC] e
[NivelV CC] forem maiores que
zero, uma frenagem holding é
aplicada. Se os valores forem
iguais a zero, o inversor desliga.
Requer um valor no parametro
[Tempo Desacel. 1] ou [Tempo
Desacel. 2].

O inversor faz com que a Curva S
desacelere em rampa até 0 Hz de
acordo com o parametro [Tempo
Desacel. 1] ou [Tempo Desacel. 2]
X2.

O inversor desacelera até zero
Hz. Em seguida, injeta frenagem
holding de acordo com o
parametro [Nivel V CC] (limitado a
70% da corrente nominal do
inversor) até que:

a) um comando Liga é emitido ou
b) a entrada Habilitado ¢ aberta.

“Rampa” 2

“CurvaS” 3

“Rampa Suport” 4

[Limit de Corrent]

Este parametro configura a corrente maxima de saida do
inversor permitida antes que ocorra a limitacao de corrente
(o inversor € limitado internamente a 160%).

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Ajuste de Fabrica
Valor Min.
Valor Max.

36

Leitura e Escrita

1% da Corrente de Saida Max.
do Inversor / 4096 = 100%

150%

20% do [Corrente Nominal]

160% do [Corrente Nominal]

[Sel Limite Corr]

Seleciona a fonte do ajuste de [Limit de Corrent] para o
inversor. Quando uma entrada externa é selecionada
(0-10V ou 4-20mA), o sinal minimo (OV ou 4mA) define
20% do limite de corrente e o sinal maximo (10V ou 20mA)
define o valor programado em [Limit de Corrent].

Este parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor
estiver em operagao.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

232
Leitura e Escrita
“Lim de Corr”
Display Inversor
“Lim de corr” 0 Usa [Limite corrente], 36.
“Ent. Anal. 0" 1
“Ent. Anal. 1”7 2
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[Lim Corr. Adapt_] Numero do Parametro 227
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Quando HABILITADO, esse parametro mantém o controle  Ajuste de Fabrica “Habilitado”
de limite de corrente normal para fornecer aceleracao Unidades Display Inversor
normal em uma inércia de sistema de média a alta. p e,
Desabilitado” 0
Quando DESABILITADO, esse parametro aplica um “Habilitado” 1
comando de alimentagéo para frente para a aceleracéo,
permitindo tempos de aceleragéo mais rapidos do status
“Parado” para a velocidade comandada com baixa inércia
do sistema.
[El‘l Limite de Corrente] Numero do Parametro 303
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Ativa ou desativa a fungéo de limitacéo de corrente do Ajuste de Fabrica “Habilitado”
software (n&o desativa a limitacéo da tensao). Unidades Display Inversor
“Desabilitado” 0
“Habilitado” 1
[MOdO Sobrecarga] Numero do Parametro 37
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro seleciona o fator de reducéo de Ajuste de Fabrica “Sem Reducao”
capacidade para a fungao de sobrecarga eletronica I2T. Os Unidades Display Inversor
motores projetados para faixas de velocidade mais amplas “Max Reducao” 2 2:1 da Faixa de Velocidade.
precisam de uma reducéo de capacidade de sobrecarga Redugao da Capacidade abaixo
menor. de 50% da Velocidade Basica
“Min Reducao” 1  4:1 da Faixa de Velocidade.
Reducéo da Capacidade abaixo
de 25% da Velocidade Basica
“Sem Reducao” 0 10:1 da Faixa de Velocidade.
Sem Redugéo de Capacidade
Modos de Sobrecarga
Sem Reducdo da Capacidade Tempo para Desarme x Corrente
100 1000
< 80
(=2}
T 60
O
8 4
P
0
3
Reducdo Minima da Capacidade 2 100
100 %
80 @
s, )
g o £ Frio
(%]
Tz @ 8
S ©
=4
0 o
e . g 1
Reducdo Maxima da Capacidade @ Quente
100
< 80
(=2}
< 60
O
S %0
S
115%
1

0
0 25 50 75 100 125 150 175 200
% da Velocidade Nominal

10

Maltiplos do Parametro [Sobrecorrente]
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[Sobrecorrente]

Esse valor deve ser ajustado de acordo com a Corrente &
Plena Carga da placa de identificagdo do motor para
motores com fator de servico de 1.15. Para motores com
fator de servigo de 1.0, o valor deve ser ajustado em 0,9 x
corrente a plena carga da placa de identificagéo.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica
Valor Min.

Valor Max.

38
Leitura e Escrita
0,1 A/ 4096 = Corrente Nominal
115% da Faixa do Inversor

20% da Corrente Nominal do Inversor
115% da Corrente Nominal do Inversor

[Escala VT]

Esse parametro coloca o inversor em escala para as faixas
de corrente de torque variavel.

Importante: Este parametro deve ser configurado em

Namero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

203
Leitura e Escrita
“Desabilitado”
Display Inversor
“Desabilitado” 0 Desabilita a Escala de Torque

“Desabilitado” quando o inversor for usado em aplicacoes Variavel
de fibras. “Habilitado” 1 Habilita a Escala de Torque
Esse parametro nao pode ser alterado enquanto o inversor Variavel
esta em operagao.
[RPM Nomina“ Numero do Parametro 177

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor deve ser ajustado de acordo com o RPM Unidades Display / Inversor 1RPM/1RPM
nominal da placa de identificacéo do motor. Ajuste de Fabrica 1750 RPM
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor ~ Valor Min. 60 RPM
estd em operagéo. Valor Max. 24000 RPM
[Freq Nomina“ Numero do Parametro 178

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor deve ser ajustado de acordo com a freqiiéncia  Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
nominal da placa de identificacéo do motor. Ajuste de Fabrica 60 Hz
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor ~ Valor Min. 1Hz
esta em operagéo. Valor Max. 400 Hz

Numero do Parametro 190

[Tensao Motor]
Esse valor deve ser ajustado de acordo com a tenséo
nominal da placa de identificaco do motor.

Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor
esta em operagéo.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita

1 V[ 4096 = Tensao Nominal do Inversor
Corrente Nominal do Inversor
ov

2 x Corrente Nominal do Inversor

[Corrente Motor]
Esse valor deve ser ajustado de acordo com a corrente
nominal da placa de identificacéo do motor.

Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor
esta em operagéo.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

191
Leitura e Escrita
0,1 A/ 4096 = Corrente Nominal do Inversor
Corrente Nominal do Inversor
0A

2 x Corrente Nominal do Inversor
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Configuracao

Esse grupo possui os parametros necessarios para configurar as fungdes avancadas do inversor
em aplicagdes complexas.

Avancada

[Freq_ Minima] Numero do Parametro 16

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro define a menor freqiiéncia que o inversor  Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
produzira. Ajuste de Fabrica OHz

Valor Min. 0Hz

Valor Max. 120 Hz
[Freq_ Méxima] Numero do Parametro 19

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro define a Freq. Méx. que o inversor Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
produzira. Ajuste de Fabrica 60 Hz
Esse pardmetro ndo pode ser alterado enquanto o inversor ~ valor Min. 10Hz
esta em operagéo. Valor Max. 400 Hz
[Frequencia PWM] Numero do Parametro 45

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro define a freqiiéncia portadora para a forma Unidades Display / Inversor 2kHz [ kHz/2
de onda de saida senoidal PWM. Ajuste de Fabrica 2 kHz
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor Valor M',n' ) 1 kHz

Valor Max. Inversores com Gabinete A e B=8 kHz

estiver em operagao.
Consulte as Diretrizes de Diminuicao no Apéndice A.

Inversores com Gabinete C e superior= 6 kHz

[Tempo Aceler. 2]

Esse valor determina o tempo que o inversor precisa para

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

30
Leitura e Escrita
0,1 Segundo / Segundos x 10

acelerar em rampa de 0 Hz até o parametro [Freq. Ajuste de Fabrica 10,0 Segs
Méaxima]. A taxa determinada por esse valor e o parametro  Valor Min. 0,0 Segs
[Freq. Mé&xima] sao lineares, a menos que o parametro Valor Max. 3600 Segs
[Habilita Curva S] esteja ajustado em “Habilitado”. Isso se
aplica a qualquer aumento na freqiiéncia de comando, a
menos que o parametro [Tempo Aceler. 1] seja
selecionado.

Numero do Parametro 31

[Tempo Desacele 2]

Esse valor determina o tempo que o inversor precisa para
desacelerar em rampa do parametro [Freq. M&xima] até 0
Hz. A taxa determinada por esse valor e o parametro [Freq.
Maxima] séo lineares, a menos que o parametro [Habilita
Curva S] esteja ajustado em “Habilitado”. Isso se aplica a
qualquer redugéo na freqiiéncia de comando, a menos que
o parametro [Tempo Desacel. 1] seja selecionado.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita
0,1 Segundo / Segundos x 10

10,0 Segs

0,0 Segs

3600 Segs

Funcao da Mudanca da Velocidade Sincronizada

Essa funcéo é geralmente utilizada em aplicages em que diversos inversores,
fungdes diferentes de inversores em uma lnica maquina e a velocidade de linha

devem ser alteradas.

Para iniciar a fungao de sincronizagao de velocidade:
- O inversor deve estar em operagao.

Velocidade

- [Tempo Sinc.] deve ser configurado em um valor diferente de zero.
- A [Fonte de Frequen] deve ser configurada em “Adapter 1-6”

(Adaptador 1-6) ou “Preset 1-7” (Preconfiguragéo 1-7).
- Uma entrada da SINC deve estar energizada.

A entrada SINC pode se originar a partir de quaisquer terminais de entrada

programéaveis. Exemplo: [TB3 Term 22 Sel] = “Sinc”

Importante: Nao selecione mais de um terminal de entrada como entrada de SINC.

4@ Referéncia Novo
Inversor No. 2

i
i
i
|
! ‘ 4 Referéncia Novo
‘ ! Inversor No. 1
! i
! i
. i

i_ [Tempo Sinc.] n—

Mudar Ref. 4 Ent. Sinc.
Inversor No. 1 e 2
Bit Sinc. Velocidade \; 4 [Status Aplicacio]
Tempo

Importante: O controle de acel/desacel/curva S esta ativo durante a sinc. de velocidade e limitara a taxa
de mudanca de freqiiéncia se configurado em "mais lento”.

A entrada sinc também pode ser originada pela SCANport a partir de uma das opgdes de comunicagao, como uma mensagem “Tipo 1” ou “Tipo 2”. Para mais
informagdes, consulte as instrugdes fornecidas com a opgao.Veja também a secéo intitulada “Formato da Informagdes de Dados de Comunicagdo” no Apéndice A.

Seqiiéncia normal de eventos:
- Energizar a entrada SINC.

- O bit “Speed Sync” (Sinc. Velocidade) em [Status da Aplicagao] é configurado em “1”.
- O inversor “mantém” o valor de referéncia da tltima freqiiéncia.
- 0 comando da freqiiéncia é alterado e/ou uma fonte diferente é selecionada.

- Desenergizar a entrada SINC.

- O'inversor rampeara linearmente a partir da referéncia “mantida” para a nova referéncia no intervalo de tempo configurado pelo [Tempo Status Aplicagao].
- O bit “Speed Sync” (Sinc. Velocidade) em [Status da Aplicagéo] é configurado em “0”.
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[Tem po Sinc_] Numero do Parametro 307
) Tipo de Parametro Read and Write
E o tempo que leva para que o inversor rampeie da Unidades Display / Inversor 0,1 Segundo / Segundos x 10
‘referéncia da freqiiéncia mantida” & “referéncia de Ajuste de Fabrica 0,0 Seg
freqliéncia da corrente” apds a entrada de Sinc ter sido Valor Min. 0,0 Seg
desenergizada. Consulte a Funcdo da Mudanca da Valor Max. 6000 Seg
Velocidade Sincronizada na pagina 6-12.
[se|_ Parada 1] Numero do Parametro 10
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro seleciona o modo de parada do inversor  Ajuste de Fabrica “Natural”
quando o mesmo recebe um comando valido de parada, a Jnidades Display Inversor
menos que [Sel. Parada 2] seja selecionado. “Natural” 0 Desliga o inversor imediatamente.

“FreioDC” 1 O inversor descarrega o motor e
injeta tensao de frenagem CC no
motor. Requer um valor nos
parametros [Tempo Aplic. V CC] e
[Nivel V CC].

O inversor desacelera até atingir a
freqliéncia minima. Em seguida, se
os valores dos parametros [Tempo
Aplic. V CC] e [Nivel V CC] forem
maiores que zero, uma frenagem
holding ¢ aplicada. Se os valores
forem iguais a zero, o inversor
desliga. Requer um valor no
parametro [Tempo Desacel. 1] ou
[Tempo Desacel. 2].

O inversor coloca a Curva S em

0 Hz de acordo com os parametros
[Tempo Desacel. 1] ou Decel
[Tempo Desacel. 2] x 2.

O inversor desacelera até zero Hz.
Em seguida, injeta frenagem
holding de acordo com o parametro
[Nivel V CC] (limitado a 70% da
corrente nominal do inversor) até
que:

a) um comando Liga é emitido ou
b) a entrada Habilitado ¢ aberta.

“Rampa” 2

“CurvaS” 3

“Rampa Suport” 4

[Tempo Aplic. VCC]

Esse parametro ajusta a quantidade de tempo que a

12
Leitura e Escrita
1 Segundo / Segundos x 10

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

tensao selecionada em [Nivel V CC] sera aplicada no Ajuste de Fabrica 0,0 Segs
motor quando o modo de parada estiver ajustado em “Freio Valor Min. 0,0 Segs
DC” ou “Rampa”. O [Tempo de Aplic. VCC] é ignorado Valor Max. 90 Segs
quando o modo de parada ([Sel. Parada 1], [Sel. Parada 2])
for configurado em “Rampa Suport”.

Numero do Parametro 13

[Nivel V CC]

Esse valor ajusta a tensédo CC aplicada ao motor para
produzir a corrente selecionada durante a frenagem, se

0 modo de parada estiver selecionado em “Freio DC”,
“Rampa” ou “Rampa Suport”. Se “Rampa Suport” é o modo
de parada ativo, o parametro [Nivel V CC], sera grampeado
em 70%, mesmo se valores mais elevados forem
programados.

Leitura e Escrita
1% da Corrente Nominal /4096 = 100%

Tipo de Parametro
Unid. Display / Unid. Inversor

Ajuste de Fabrica 100%
Valor Min. 0%
Valor Max. 150%

ATENCAO: Caso ocorrarisco de danos provenientes de
movimento de equipamento ou material, deve-se utilizar um
dispositivo de frenagem mecénica auxiliar afim de parar o
motor.

ATENGCAO: Esse recurso ndo deve ser utilizado com motores
magnéti cos permanentes ou sincronos. Os motores podem ser
desmagnetizados durante a frenagem.
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Parada por Frenagem CC

Parada por Rampa

Tens&o
) % )
Tenséo/ /7\9(9~ Tempo de Aplicacio Tenséo/ Velocidade Tempo de Aplicacio
Velocidade === =~_ 15 N\ da Tens&o CC Velocidade [= == == == == == == =} "42 Tensao CC
~ \chdag [—) [ ~—
~ " % \ . =
S \ }Nwel de Tenséo CC \ }vael de Tenséo CC
-~ -~
Comando de Parada Tempo Tempo Comando de Parada
Parada por Rampa
Emitindo-se novamente um
Comando Liga neste ponto,
2 0 inversor reinicializa
Tensao/ 0,7& e acelera de acordg
: IR Qb com a rampa .
Velocidade ™~ Jeny, p mostrada -
~y &?Q’ — é— _ -~
RN, Nivel de TensdocC | . —
-~ - -
- -~
Comando de Parada Tem po Se a Entrada Habilitada estiver aberta,
em vez de emitir um comando de partida
o inversor sera desligado.

[NiVEl Tensao CC] Numero do Parametro 231

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Este parametro seleciona a fonte do nivel de tenséo do Ajuste de Fabrica “Nivel Ten DC”
parametro [Nivel V CC]. O nivel minimo de sinal néo Unidades Display Inversor
determina nenhum nivel de tensao CC, enquanto que o “Nivel Ten DC” 0  Use [Nivel VCC] param 13.
nivel méximo determina o valor programado em [Nivel “Ent. Anal. 0" 1
Tensao CCJ. “Ent. Anal. 17 2
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor
estiver em operagao.
[Hab“_ Bus Limit] Nimero do Parametro 11

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro habilita a funcéo que tenta limitar a tensdo  Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
do bus DC em 110% da tenséo nominal durante rapida Unidades Display Inversor

desaceleragéo. Se a tenséo do bus se elevar acima do nivel
de 110%, o parametro [Habil. Bus Limit] reduz ou para a taxa

“Desabilitado” 0 Permite que a tenséo do

bus se eleve acima de 110%.

de desaceleragéo do inversor até que a tenséo do bus DC “Habilitado” 1 Limita a tens&o do barramento/
fique abaixo do nivel de 110%. rampa de desaceleragao.
[Chopper Freio] Numero do Parametro 314

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Nao funciona no Inversor 1336 Plus . Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

Unidades Display Inversor

“Desabilitado” 0
“Habilitado” 1
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[Tipo do Motor]

Esse parametro deve ser configurado de acordo com o tipo

de motor conectado ao inversor.

Namero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

41
Leitura e Escrita
“Indugao”

Display Inversor

“Inducao” 0
“Relut Sincr”

—_

“PM Sincrono” 2

Nao requer ajuste adicional.
Requer que os parametros
[Encorreg de FLA] e [Nivel V CC]
sejam definidos em zero. [Sele¢éo
Parada 1 e 2] devem ser definidos
em uma opgao diferente de
“Injec@o de Frenagem”.

Requer que os parametros
[Encorreg de FLA] e [Nivel V CC]
sejam definidos em zero. [Sele¢éo
Parada 1 e 2] devem ser definidos
em uma opgéo diferente de

“Freio DC”.

[Sel. Parada 2]

Esse parametro seleciona o modo de parada quando o
inversor recebe um comando desliga valido, a menos que
[Selecao Parada 1] esteja selecionado.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

O inversor desliga imediatamente.
Injeta a tenséo de frenagem CC no
motor. Requer um valor nos
parametros [Tempo Aplic. V CC] e
[Nivel V CC].

O inversor desacelera até atingir 0
Hz. Em seguida, se os valores dos
parametros [Tempo Aplic. V CC] e
[Nivel VCC] forem maiores que
zero, uma frenagem holding é
aplicada. Se os valores forem
iguais a zero, o inversor desliga.
Requer um valor no parametro
[Tempo Desacele 1/2].

52

Leitura e Escrita

“Natural”

Display Inversor

“Natural” 0
“Freio CC” 1
“Rampa” 2
“CurvaS” 3

“Rampa Suport” 4

O inversor faz com que a Curva S
desacelere em rampa até OHz de
acordo com o parametro [Tempo
Desacele 1/2]. x 2.

O inversor desacelera até zero Hz.
Em seguida, injeta frenagem
holding de acordo com o
parametro [Nivel V CC] (limitado a
70% da corrente nominal do
inversor) até que:

a) um comando Liga é emitido ou
b) a entrada Habilitado é aberta.

[Corrente KP]

Esse parametro define o ganho proporcional para a fungéo
de limitacéo de corrente do inversor. Os valores padroes
s&o selecionados para cargas de alta inércia. Se uma
aceleragao mais rapida é necessaria, a elevagéo do ganho
permitira o fornecimento de corrente adicional para o
motor. Os ajustes de ganho em excesso podem criar

operagao instavel.

Namero do Parametro
Tipo de Parametro

Unidades Display / Inversor

Ajuste de Fabrica
Valor Min.
Valor Max.

193
Leitura e Escrita

ND /ND

100
25
400

[Ativ. Fren. Vel.]

A ativacao desse recurso permite uma desaceleragao mais
rapida elevando o fluxo no motor e aumentando as perdas.
0 frenamento da mudanga de velocidade é usado somente

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

319
Leitura e Escrita
“Desativado”

Display Inversor

“Desativado” 0

no modo de vetor sensorless e é eficaz para motores de “Ativado” 1  Frenamento de Injegao CC durante
até 20 HP. a desaleragao
[Barramento COmum] Numero do Parametro 58
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Quando ativado, a pré-carga interna é desativada, Ajuste de Fabrica “Desativado”

permitindo a operagéo do bus comum.“Pré-carga CB”
dever ser selecionada na [Sel Term TB3 xx].

Unidades

Display Inversor

“Desativado” 0
“Ativado” 1
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Este grupo de parametros contém ajustes de freqiiéncia armazenadas internamente.

Ajuste de

Frequéncia

[SB'EQ&O Freq 1] Numero do Parametro 5
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla qual fonte de freqiiéncia esta Ajuste de Freqiéncia “Adaptador 1”
fornecendo, no momento, o valor do pardmetro [Comando  Jnidades Display Inversor
de Freq] para o inversor, a menos que o parametro “Ultimo” 0
[Selecao Freq 2] ou [Freq Pre-progr 1-7] seja selecionado. “Ent. Anal. 0" 1
Consulte a tabela estado da entrada de Selecéo de “Ent. Anal. 17 2
velocidade no Capitulo 2. “Ent. Anal. 2" 3
“Ref de Pulso” 4 Consultar o Valor [Esc. Entr. Pulso]
‘MOP” 5

“Preprog 1-6” 6-11
“Preset 1-7” 12-18
“Encoder” 19 Consultar o Valor [Encoder PPR]

[SB'EQ&O Freq 2] Numero do Parametro 6
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla qual fonte de freqiiéncia esta Ajuste de Freqiéncia “Preprog 1”
fornecendo, no momento, o valor do parametro [Comando de  Jnidades Display Inversor
Freq] para o inversor, a menos que o parametro [Selecao “Uttimo” 0
Freq 1] ou [Freq Pre-Progr 1-7] seja selecionado. Consulte a “Ent. Anal. 0" 1
tabela estado de Entrada de Sel. Velocid no Capitulo 2. “Ent. Anal. 17 2
“Ent. Anal. 2" 3
“Ref de Pulso” 4  Consultar o Valor [Esc. Entr. Pulso]
‘MOP” 5

“Adaptador 1-6" 6-11
“Preprog 1-7" 12-18
“Encoder” 19 Consultar o Valor [Encoder PPR]

[Freq_ de Jog] Numero do Parametro 24
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro ajusta a freqiiéncia que o inversor Unidades Display / Inversor 0,1 Hz/Hz x 100
produzira quando receber um comando de jog valido. Ajuste de Fabrica 10,0 Hz
Valor Min. 0,0 Hz
Valor Max. 400,0 Hz
[Freq Pre-progr 1] Numero do(s) Parametro(s) 2729 € 73-76

Tipo de parametro

Leitura e Escrita

[Freq Pre-progr 2] Unidades Display / Inversor 0,1 Hz/ Hz x 100
[Freq Pre.progr 3] Ajuste de Fabrica 0,0 Hz
Valor Min. 0,0H
[Freq Pre-progr 4] Valor M 4000 Hz
[Freq Pre-progr 5]
[Freq Pre-progr 6]
[Freq Pre-progr 7]

Esses valores ajustam as freqliéncias que o inversor
produzira quando selecionado. Consulte a tabela estado da
entrada de Sel. Velocid no Capitulo 2.
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[|nibi9§o Freq 1] Numero do Parametro(s) 32-34
o Tipo de Parametro Leitura e Escrita
[|"|b|930 Freq 2] Unidades Display / Inversor 1Hz/Hz
[|nibigéo Freq 3] Ajuste de Fabrica 400 Hz

Valor Min. 0Hz
Esses valores, juntamente com o parametro [Banda Inib Valor Max. 400 Hz

Freq], criam uma faixa de freqiiéncias na qual o inversor
nao vai operar continuamente.

[Banda Inib Freq] Numero do Parametro 35

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro determina a largura da banda do Unidades Display / Inversor 1Hz[Hz
parametro [Inibicéo Freq]. A largura da banda atual é 2x o Ajuste de Fabrica O0Hz
parametro [Banda Inib Freq] - uma banda acima e uma Valor Min. 0Hz
banda abaixo para inibir a freqiiéncia. Valor Max. 15 Hz
Exemplo:

[Inibicéo Freq] = 20 Hz e [Banda Inib Freq] = 4 Hz
Largura da Banda = 8 Hz (16-24 Hz)

A frequiéncia de saida permanecera fora da “banda” total.
Quando o comando real cruzar a freqiiéncia de inibicdo
real, a saida ira percorrer a curva da banda inteira.

Banda de Inibicdo de Freqiiéncia Freqiiéncia
Frequéncia
de Comando 4 omms
e,
Inibigdo + Banda b - f-------- #/-----

Inibicao de Fregiiéncia p

Inibicéo - Banda p - ---27/----------

'Freqi]éncia Real

do Inversor
Tempo

[Incremento MOP] Numero do Parametro 22

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor ajusta a taxa de aumento ou redugéo do Unidades Display / Inversor 0,1 Hz/Seg [ 255 = (78% do [Freq. Méaxima])/Seg
parametro [Comando de Freq] para cada entrada do TB3  Ajuste de Fabrica 1,1 Hz/Seg
(se programado). Valor Min. 0 Hz/Seg

Valor Max. (78% da [Freq. Maxima])/Seg
[Grava Refer. MOP] Numero do Parametro 230

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Se este parametro estiver habilitado, o comando de Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
freqiiéncia emitido pelas entradas MOP serd gravado na  Jpidades Display Inversor
EEPROM (no caso de perda de alimentaco) e utilizado “Desabilitado” 0
novamente na energizacéo. Quando desabilitado, nenhum “Habilitado” 1
valor é gravado e a referéncia do MOP é resetada em zero
na energizagéo.
[Ref_ Freq. MOP] Numero do Parametro 229

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro ativa a funcéo de raiz quadrada paraas  Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
entradas de 0-10V e 4-20mA quando utilizado como uma  (pidades Display Inversor
referéncia de freqiiéncia. Se o sinal de entrada variar com “Desabilitado” 0
o quadrado da velocidade, o parametro deve ser ajustado “Habilitado” 1

em “Habilitado”.
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[Esc. Entr. Pulso]

Oferece um fator em escala para a entrada de pulso.

Selecdode  Faixa do Pulso de Entrada Hz

Escala ~ Frequéncia do Comando Desejado

Exemplo:

Motor de 4 Pélos, 60 Hz = Velocidade Maxima.

As opcoes do 1336-MOD-N1 emitem 64 Hz/Hz. Na
referéncia analégica completa, a entrada de pulso no
inversor sera de 60 Hz x 64 Hz/Hz = 3840 pulsos/segundo.

Selegao de Escala = 3840 Hz = 64
60 Hz

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

264

Leitura e Escrita
Fator / Pulsos por Rotacéo

64 PPR

1

4096

[Encoder PPR]

Este parametro ajusta a escala da regulagéo da velocidade
de realimentagéo do encoder. Informa os pulsos reais do
encoder por rotagao.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

46

Leitura e Escrita
Fator / Pulsos por Rotagéo

1024 PPR

1

4096
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Este grupo contém os parametros necessarios para ativar e programar os recursos avangados
do inversor.

[Freq na Partida]

Esse valor ajusta a freqliéncia que o inversor

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

43
Leitura e Escrita
0,1 Hz/Hzx 10

imediatamente produzira (sem rampa de aceleracao) para  Ajuste de Fabrica 0,0 Hz
um comando liga. Esse parametro requer a programagao  Valor Min. 0,0 Hz
de [Tempo na Partida]. Valor Max. 7,0 Hz

Numero do Parametro 44

[Tempo na Partida]

Esse valor ajusta a quantidade de tempo que o inversor

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita
1 Segundo / Segundos

continuara a fornecer o valor do parametro [Freq na Ajuste de Fabrica 0 Segs
Partida] antes de atingir em rampa o valor do parametro Valor Min. 0 Segs
[Comando de Freq]. Valor Max. 10 Segs
Tempo na Partida Méximo
Fregiiéncia de
Tenséo Aplicada
Tempo
na
. 'lPartidal )
Freqiiéncia #
na Partida
0= -~
0 Comando na Tempo
Partida
Numero do Parametro 77

[Controle Velocid]

Esse parametro seleciona o tipo de modulagéo de
velocidade ativa no inversor.

Esse parametro nao pode ser alterado enquanto o inversor
esta em operagéo.

Importante: “Sem Controle” e “Travamento de Fase” sdo
as Unicas opgdes disponiveis para motores sincronos.

Se for necessaria a regulagéo de velocidade de circuito
fechado do feedback do encoder, deve-se selecionar
“Realim Encoder”.

Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

Leitura e Escrita
“Comp. Escorr”

Display Inversor

“Controle Des” 0 Regulacéo da Freqiiéncia

“Comp. Escor” 1  Compensagao de Escorregamento

“Queda de Vel

n

Compensagéo de Escorregamento
Negativo

“Sobressalent” 3  Ativa o travamento de fase para

entrada de pulso

“Realim Encod” 4 Realimentagéo por Encoder malha

fechada

Realimentacéo por encoder malha
fechada com inclinagao ativa
“Salto P” 6 Funcao de Travessia

Controle Pl de malha fechada

(3]

“Queda+Regen”

~

“Processo PI”

[Escorreg de FLA]

Esse valor define 0 aumento ou redugéo automatico da
saida do inversor para compensar o escorregamento do
motor. Quando o parametro [Controle Velocid] estiver
ajustado em “Comp Escorr’, uma porcentagem desse valor
proporcional a corrente de saida é acrescentada a
freqliéncia de saida do inversor. Quando o parametro
[Controle Velocid] estiver ajustado em “Droop”, uma
porcentagem desse valor proporcional a corrente de saida
é subtraida da freqiiéncia de saida do inversor.

RPM Sinc - RPM Nominal
RPM Sinc

X Hz Nominal

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

42

Leitura e Escrita
0,1 Hz/Hzx 10

1,0Hz

0,0 Hz

10,0 Hz
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[Gan ho Com p. ESC.] Numero do Parametro 195
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro é o ganho para a compensagéo de Unidades Display / Inversor Nenhum
escorregamento e ajusta a taxa de recuperacao depois Ajuste de Fabrica 1
de uma alteracao de carga. Valor Min. 1
Valor Max. 40
[Rodar ao Ligar] Numero do Parametro 14
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro habilita a funcéo que permite ao inversor  Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

reiniciar automaticamente na Energizacao. Esse parametro
requer que um esquema de controle por dois fios seja
instalado no TB3 e que um contato liga valido esteja
presente. Consulte a figura Sele¢do do Modo de Entrada
no Capitulo 2.

Unidades

Display Inversor
“Desabilitado” 0
“Habilitado” 1

ATENCAO: Esse parametro pode ser utilizado somente
conforme descrtio na norma NFPA 79, "Protecao contra
Subtensao". Danos pessoais e/ou no equipamento podem
ocorrer se esse parametro for utilizado em uma aplicacéo

inadequada.

[Qte. Reset/Opera]

Esse valor define o nimero méaximo de vezes que o

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

85
Leitura e Escrita
1 Tentativa / Tentativas

inversor tenta remover uma falha e reiniciar antes do Ajuste de Fabrica 0
inversor emitir uma “Falha Tentat Max”. Consulte o Valor Min. 0
Capitulo 7 sobre as falhas que podem ser removidas. Valor Max. 9

Numero do Parametro 15

[Reset/Tempo Run]

Esse valor ajusta o tempo entre as tentativas de reinicio

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita
0,1 Segundo / Segundos x 100

quando o parametro [Reset/Tempo Run] estiver ajustado  Ajuste de Fabrica 1,0 Seg
em um valor diferente de zero. Valor Min. 0,5 Seg
Valor Max. 30,0 Seg
[Habi"ta Curva 51 Numero do Parametro 57
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro habilita a rampa de aceleragao/ Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

desaceleracao da Curva S fixa. Os tempos de
aceleragao/desaceleragao sao duplicados se o parametro

Unidades

Display Inversor
“Desabilitado” 0

[Tempo da Curva S] estiver ajustado em “0”. Uma Curva S “Habilitado” 1
ajustavel sera criada se o ajuste do parametro [Tempo da
Curva S| for maior que zero.

Numero do Parametro 56

[Tempo da Curva S]

Esse parametro cria uma rampa para a Curva S ajustavel.
Se o tempo da Curva S for menor que o tempo de
aceleracdo e desaceleragéo, a rampa atual sera a soma
dos dois. Se o tempo da Curva S for maior ou igual aos
tempos de aceleracao/desaceleracéo, uma Curva S fixa
sera criada, cujo tempo é o dobro do tempo de aceleragao
e desaceleracao programado.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita
0,1 Segundo / Segundos x 10

0,0 Seg

0,0 Seg

1800 Seg
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Curva S Fixa

Tempo Aceler. = 2 x [Tempo Aceler. 1 ou 2]
Tempo Desacel. = 2 x [Tempo Desacel. 1 ou 2]

Curva S Ajustavel
Caso 1 (consulte o diagrama ao lado)

[Tempo da Curva S] < [Tempo Aceler. 1 ou 2] e
[Tempo da Curva S] < [Tempo Desacel. 1 ou 2],
ento

Tempo Acel. = [Tempo Aceler. 1 ou 2] +
[Tempo da Curva S] e

Tempo Desacel. = [Tempo Desacel. 1 ou 2] +
[Tempo da Curva S]

Caso 2

[Tempo da Curva S] = [Tempo Aceler. 1 ou 2] e
[Tempo da Curva S] = [Tempo Desacel. 1 ou 2],
entdo

Tempo Aceler. = 2 x [Tempo Aceler. 1 ou 2] e
Tempo Desacel. = 2 x [Tempo Desacel. 1 ou 2]

Obs.: Se o parametro [Tempo da Curva S] = tempos de
aceleragao/desaceleracao programados, qualquer
aumento no parametro [Tempo da Curva S] ndo tera
nenhum efeito sobre os tempos totais de
aceleracao/desaceleragao.

| Tempo da Curva S+Tempode m)|
Acel. 1 ou 2

Caso 1l

Veloci-

| Tempo da Curva S+Tempode m)|
Desacel. 1 ou 2 E

dade

| Tempo mm

Acel. 1 ou 2 Tempo

am Tempo m
Desacel. 1 ou 2

Caso 2

|
Veloci- |

dade
@ Tempo »
Acel.lou2 |

e Tempo ®

| Desacel. 1 ou 2

Tempo

[I[dioma]

Numero do Parametro 47
Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Esse parametro seleciona o idioma inglés para o display  Ajuste de Fabrica “Ingles”
da Interface de Operagao e Programagéo. Unidades Display Inversor
Para retornar ao idioma padrao (Inglés) apés um outro “Inglés” 0
ter sido selecionado inadvertidamente: “Francés” 1
a) Desligue e ligue o inversor “Espanhol” 2
b) Pressione as teclas de Selecao 5 vezes “ltaliano” 3
c) Pressione Enter “Holandés” 4
d) Pressione as teclas de Selegéo 2 vezes “‘Japonés” 5
e) Pressione Enter “Portugués” 6

“Neerlandés” 7
[Partid Mov Hab“] Numero do Parametro 155

Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Esse valor habilita a funcéo de partida em movimento e Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
seleciona 0 método a ser utilizado. O inversor busca a Unidades Display Inversor
direcéo em que estava operando. “Desabilitado” 0

“Procura Vel” 1 Varredura de freqliéncia - veja

[Partida Mov Fr/Rev]

»

“Uso Encoder
“Track Tensao”

2 Requer realimentacéo por encoder

3 Leitura do retorno da forca
eletromotriz do motor de imé
permanente sincrono.

ATENCAO: A selecio “ Speed Search” ndo deve ser utilizada
com motores de ima permanente ou sincrono. Os motores
podem ser desmagnetizados durante a frenagem.
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[Part Mov Frente] Numero do Parametro 156
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor ajusta a freqiiéncia na qual a busca da Unidades Display / Inversor 1Hz[Hz
velocidade do motor girando para frente comeca. Se esse  Ajuste de Fabrica 60 Hz
valor exceder o parametro [Freq. Maxima], a busca da Valor Min. 0Hz
velocidade seré iniciada no valor desse parametro. Essa  Valor Max. 400 Hz
busca termina em 0 Hz ou quando a velocidade do motor é
encontrada.
[Part Mov REVEI‘SO] Numero do Parametro 157
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor ajusta a freqiiéncia na qual a busca de Unidades Display / Inversor 1Hz[Hz
velocidade do motor girando em direcao reversa comeca.  Ajuste de Fabrica 0 Hz
Se esse valor exceder o parametro [Freq. Maxima), a Valor Min. 0Hz
busca da velocidade serd iniciada no valor desse Valor Max. 400 Hz
parametro. Essa busca termina em 0 Hz ou quando a
velocidade do motor é encontrada.
[Reinicio LLOSS] Numero do Parametro 228
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro seleciona 0 modo de reconexao depois da  Ajuste de Fabrica “Track Tens&o”
recuperagao a partir da condicao de perda de linha. Unidades Display Inversor
“Procura Vel” 1  Varredura da freqliéncia
“Uso Encoder” 2  Realiza a leitura da realimentagao
“Track Tenséo” 3 Realiza a leitura da tenséo do
motor
“Ultima Veloc” 4  Inicia na Gltima saida
[MOdO Perda Linha] Numero do Parametro 256
Tipo de Parametro Leitura/Escrita

Este parametro estabelece a reagéo do inversor a uma
perda de tensdo de entrada e é freqiientemente chamado
de Permanéncia funcional em inércia. Se o inversor for
usado para determinar a perda de entrada CA (em vez
de um dispositivo externo), ele ira monitorar a queda

de tensao do bus CC. Quando a tenséo de bus cai abaixo
de 85% da tensao nominal, é emitida uma condigéo de
“perda de linha” e um bit de alarme é configurado.

0 modo de perda de linha selecionado, a [Perda de Linha]
e [Falha Low Bus] determinaréo a reagéo do inversor a
perda de entrada.

* Com este parametro configurado em “LoBus> Deslig”
e..

[Perda de Linha] estiver...
- Habilitada é emitida uma falha 0,5 segundo
apos a condicéo de “perda de linha”.

- Desabilitada nao sera emitida uma falha.

[Falha Low Bus] estiver...
- Habilitada uma falha é emitida no nivel de
disparo de sobretensao de bus.

- Desabilitada nao sera emitida uma falha.

» Com este parametro configurado em “LoBus>Decel”,
[Perda de Linha] e [Falha Low Bus] desativadas - o
inversor desacelera a freqiiéncia de saida seguindo a
velocidade do motor para criar uma condicéo
regenerativa que mantém a tensao de bus a 85% da
tensao nominal. A quantidade de energia mecanica
disponivel determina o comprimento do “percurso”.

Se este parametro = “LoBus>Deslig” o [Reinicio LLoss]
determina 0 esquema de reconexao para o motor. Se este
parametro for configurado em “LoBus>Decel” ndo é
necessario nenhum esquema de reconexao.

Ajuste de Fabrica
Unidades

“LoBus>Deslig”
Display Inversor
“LoBus>Deslig” 0 Desligar saida em -15% tenséo
de bus
Nao operacional na ocasido da
impresséo. Desliga a saida com
em Entrada de Velocidade
Elevada = Verdadeiro
“LoBus>Desac.” 2 Regula atensao de bus
usando desaceleracao Ativa
em -15% tenséo de bus
“Entrad>Decel” 3 N&o operacional na ocasiao da
impressao. Regula a tensao de
bus usando desaceler. Ativa com
Entrada de Velocidade Elevada =
Verdadeiro

—_

“Input>Deslig”
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Tensao Maxima com Perda de Tensao

Importante: O interruptor tem condi¢6es de continuar operando
quando ocorrem pequenas interrupges de alimentagao de forca.
Entretanto, a permanéncia funcional com perda de alimentagéo
exige um design cuidadoso do sistema para protecéo contra

[Meméria Bus DC]

problemas relacionados ao rapido retorno da tenséo de linha [Memoéria Bus DC] - [Recuper. de Perda] |- - - - - - ' N\o o o= f - - _ .

CA apos uma queda de tenséo na linha. Consulte a fabrica [Memoria Bus DC] - [Perda Tens. Linha] |- — — - - - _ L _ Perda
com os detalhes de sua aplicagao antes de tentar programar [Tensdo Maxima] |- - - - — — _ oINS ] de Linha
o inversor para que funcione durante uma queda de tensao [Tensdo Min. Barr.] | - - - - — - TR T e £

1
superior a 15% abaixo da tensdo nominal. oo
Ha 6 parametros relacionados com a operagéo da perda de linha. : : :
[Modo Perda Linha] seleciona o método de detectar uma | | |
perda alimentagao de linha e a reagao a esta perda de linha.

I I I
[Perda Tens. Linha] ajusta o nivel em que a perda de T T2 1374 T5 T6
linha é reconhecida quando o [Modo Perda Linha] for T1 = Perda de alimentacio de forca

configurado em “LoBus>Deslig” ou “LoBus>Desac.”. T2 = Perda de linha reconhecida pelo inversor

[Recuper. de Perda] ajusta o nivel no qual o inversor T3 = Retorno da alimentagdo de forca
reconhece o retorno de entrada de alimentagao quando o [Modo

. ) b T4 = Recuperagéo da perda de linha iniciada pelo inversor
Perda de Linha] for configurado em “LoBus>Deslig” ou “LoBus>Desac.”. perac P P

T5 = Nivel de tens&o minima do barramento, ponto de falha de subtenséo

[Tensé@o de Permanéncia Funcional] [Tensao Maxima] ajusta a tenséao 76 = Intervalo de 500 ms, falha de perda de linha

no bus que a fungdo de tensdo maxima tentara regular. Se o [Modo

Perda Linha] for configurado em “LoBus>Desac.” uma condicéo de perda

de linha ativa a fungéo de tenso méxima em inércia. A carga ¢ entéo desacelerada de tal forma que a energia absorvida da carga mecénica equilibra as perdas e
atenséo de bus é mantida.

[Tensdo Min. Barr.] configura a tensao no bus abaixo da qual o inversor desativara o disparo de dispositivos de saida.
[Reinicio L Loss] seleciona o tempo e método de reconexao ao motor apés o retorno da alimentagao de forga.

Operacgao quando o [Modo Perda Linha] estiver configurado em “LoBus>Deslig”.

Se houver uma interrupgao de alimentagao de forca (T1), o inversor continuara operando com a energia de no bus DC até que a tens&o no bus caia até o nivel
configurado pela [Meméria Bus DC] - [Perda Tens. Linha] (T2). Neste momento, a saida do inversor é desligada e um temporizador de 500 ms ¢ iniciado. Uma
das seguintes condigdes ocorrera:

1. Atenséo Bus DC caira abaixo do nivel estabelecido pela [Tenséo Min. Barr.] (T5) antes que o tempo do temporizador expire. Isto vai geral uma Falha de
Subtensdo de bus se a [Falha Low Bus] for configurada em “habilitada”.

2. Atenséo Bus DC permanecera abaixo da [Memoria Bus DC] -[Recuper. de Perda], mas acima da [Tens&o Min. Barr.] e o periodo do temporizador expira (T6).
Se a [Perda de Linha] for configurada em “habilitado”, sera emitida uma Perda de Linha.

3. Aentrada de alimentacéo é restaurada (T3) e a tens@o no bus aumenta acima da [Meméria Bus DC] —[Recuper. de Perda] antes que o temporizador expire.
Isto permite que o inversor ligue sua saida e reinicia a operagéo de acordo com a sele¢ao programada em [Reinicio L Loss).

Operacgao quando o [Modo Perda de Linha] estiver configurado em “LoBus>Desac.”.
A operagao neste modo é similar a descrita acima, exceto que o inversor tentard manter a tenséo de bus no nivel programado em [Tensao Maxima).

Se houver uma interrupgao de alimentagao de forca (T1), o inversor continuara operando com a energia de no bus DC armazenada até que a tenséo no bus DC
caia até o nivel configurado pela [Meméria Bus DC] - [Perda Tens. Linha] (T2). Neste momento, o inversor inicializara um temporizador de 500 ms e tentara
regular a tenséo de bus no nivel configurado pela [Tensao Maximal]. Uma das seguintes condigées ocorrera:

1. Oinversor nao tem condigdes de extrair energia suficiente da carga mecénica e a tenséo no bus caira abaixo do nivel estabelecido pela [Tenséo Min. Barr.]
(T5) antes que o tempo do temporizador expire. Isto vai gerar uma Falha de Subtenséo de bus se a [Falha Low Bus] for configurada em “habilitada”.

2. Atenséo no bus ser& mantida no nivel programado em [Tensédo Maxima] e o temporizador expira. Se a [Perda Linha] for configurada em “habilitado”, sera
emitida uma Perda de Linha.
Importante: A [Tensédo Maxima] deve ser configurada abaixo do nivel estabelecido por [Meméria Bus DC] - [Recuper. de Perda], abaixo do nivel estabelecido
por [Meméria Bus DC] - [Perda Tens. Linha], e acima do nivel estabelecido por [Tenséo Min. Barr.]. Se a [Tensao Maxima] for configurada acima do nivel de
recuperagao, o inversor oscilara dentro e fora da perda de linha. Se a [Tensao Maxima] for configurada acima do nivel de perda de linha, tao logo a perda de
linha for detectada, o inversor desacelera imediatamente tao rapido quanto a configuragéo de desaceleragéo permitir até que a tenséo no bus aumente para o
nivel de tensdo maxima. Se a [Tensao Maxima] for configurada abaixo da [Tensao Min. Barr.], sera permitido que a tenséo no bus caia abaixo do minimo
necessario e a saida do inversor sera desligada.

3. Aforca de entrada é restaurada (T3) e a tenséo no bus aumenta acima da [Meméria Bus DC] - [Recuper. de Perda] (T4) antes do periodo do temporizador
expirar. O inversor acelerara de volta a velocidade comandada utilizando a taxa de aceleragéo programada.

Operacgao quando o [Modo Perda Linha] estiver configurado em “Entrada>Deslig” ou “Entrad>Decel”.

Ao operar em um destes modos, a condicéo de perda de linha é detectada por uma fonte externa. O inversor é entéo avisado sobre a ocorréncia da perda da
alimentagéo de forga por uma entrada de Pulso. A operagdo do inversor é similar & do [Modo Perda Linha] quando configurado em “LoBus>Deslig” ou
“LoBus>Desac.”, exceto no seguinte: se for dado inicio a uma permanéncia funcional em inércia o inversor tenta regular o bus no valor na [Meméria Bus DC] em
vez do valor em [Tensdo Maxima].
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[Perda Tens. Linha]

Estabelece a tensao abaixo da qual o inversor reconhece

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

320
Leitura e Escrita
1 Volt / 4096 = Tensao Nominal do Inversor

uma perda de linha. Especificamente: se a [Tenséo Bus Ajuste de Fabrica 59/117146 Volts
DC] cair abaixo de [Meméria Bus DC] - [Perda Tens. Linha] Valor Min. 40/80/100 Volts
e se 0 [Modo Perda Linha] for configurado em 0 ou 2, o bit  Valor Max. 200/400/500 Volts
de perda de linha [Alarme Inver. 1] sera configurado e o
inversor tomara a agéo de perda de linha selecionada.

Numero do Parametro 321

[Recuper. de Perda]

Estabelece a tensao de bus acima da qual o inversor
reconhece uma perda de linha. Especificamente: se a
[Tenséo Bus DC] aumentar acima de [Meméria Bus DC] -
[Recuper. de Perda] e se o [Modo Perda Linha] for
configurado em 0 ou 2, o bit de “Perda Linha” do [Alarme
Inver. 1] é removido e o inversor se recupera da perda de
linha. Este parametro deve ser configurado com um valor
inferior a [Perda Tens. Linha], isto é, para uma tenséo de
bus mais alta, caso contrario o inversor ficara entrando e
saindo da perda de linha.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita

1 Volt / 4096 = Tensao Nominal do Inversor
29/5973 Volts
20/40/50 Volts
200/400/500 Volts

[Tensao Maxima]

Estabelece a tenséo de bus que a fungéo tensdo maxima
em inércia tentara regular. Se [Modo Perda Linha] =
“LoBus>Desac” uma condi¢ao de perda de linha ativa a
fungéo de permanéncia funcional em inércia. A carga é
desacelerada de forma que a energia absorvida da carga
mecanica equilibra as perdas - a tensao de bus é mantida.

Este parametro deve ser configurado com um valor
superior a [Recuper. de Perda] (ou seja, para uma tensao
de bus menor). Caso contrario, o inversor ficara entrando e
saindo da perda de linha.

NOTA: Se [Modo Perda Linha] = “Entrada> Desacel” a
operagao de perda de linha é similar mas a fungéo de
permanéncia funcional em inércia regula o bus no valor da
[Meméria Bus DC]

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

322
Leitura e Escrita

1 Volt / 4096 = Tensao Nominal do Inversor
29/59/73 Volis
40/80/100 Volts
200/400/500 Volts

[Tensao Min. Barr.]

Estabelece a tensao no bus abaixo da qual o inversor

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

323
Leitura e Escrita
1 Volt / 4096 = Tensao Nominal do Inversor

desativara o disparo. A bandeira “Perda Linha” no [Drive  Ajuste de Fabrica 194/388/485 Volts
Alarm1] esta sempre configurada. Se a [Falha Low Bus] =  Valor Min. 100/200/250 Volts
“Habilitado” o inversor falha com uma “Falha de Valor Max. 200/400/500 Volts
Subtensao” F04. Isto significa que mesmo se que [Modo
Perda Linha] = “Entrada>Decel”, uma queda abaixo do bus
minimo desativa o disparo e avisa a perda de linha. AT ENQAO: Para proteger contra provaveis danos ao inversor,
Para verificar o Valor Min. seguro para [Bus Minimo]: este parametro DEVE ser configurado de forma que o disparo
- Configurar [Falha Low Bus] = “Desabilitado” : : ~ N ~
- Configurar [Perda de Linha] = “Desabilitado” Sejadesativado auma ter_mao celilzelper Or atensao d.e bu.s na
~ Selecionar [Tensdo Bus DC] na Interface de qua_\l ocorre a perda da alimentagdo de energia para os ci rcuitos

Operago e Programagao do inversor de gate. Consulte o procedimento a esquerda para
- Desconectar a alimentacao do drive quando ele estiver verificar o Valor Min. paraeste parémetro.

parado
- Observe a menor leitura de tenséo do display da

Interface de Operacéo e Programagcéo antes da perda

de alimentagéo de forca.

Numero do Parametro 78

[Inc Travessia]

Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Define o periodo de aumento de freqiiéncia. Definir este
parametro para zer desabilita a fungéo P Jump.

Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

0,01 Segundo / Segundos x 100
0,00 Seg
0,00 Seg
30,00 Seg
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[Desac. Percurso]

Configura o periodo de aumento de freqiiéncia. A

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

304
Leitura e Escrita
0,01 Segundo / Segundos x 100

configuracéo desse parametro em zero desativa a funcdo  Default de Fabrica 0,00 Seg
percurso. Valor Min. 0,00 Seg
Valor Max. 30,00 Seg
Fun(;ao de Travessia s Periodo de —‘ P jump (+)
Percurso L 2
40+ rS
Saida \, jump () Travessm.Mamma (+)
Referéncia L
Travessia Méxima (-)
20 + N\ L 2
N
u
Travessia
0 .
@ Pjump
-20 \ \ 1 1 1
10 20 40 50 60

Segundos

[Travessia Maxima]

Esse valor ajusta a amplitude do pico da modulagéo de
velocidade.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

79
Leitura e Escrita
0,01 Hz / 32767 = [Freq. Méxima]
0,00 Hz
0,00 Hz
50% da [Freq. Maxima]

[P Jump]

Esse valor ajusta a amplitude da compensagéo de inércia
ou escorregamento da modulacéo da velocidade.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

80
Leitura e Escrita
0,01 Hz / 32767 = [Freq. Maxima]
0,00 Hz
0,00 Hz
25% da [Freq. Maxima]

[Regul. Barramento]

A habilitagao deste parametro faz com que o inversor
ajuste a freqiiéncia de saida baseado na tenséo do bus
DC. Se o inversor detectar aumento da tensao do bus, ele
aumentara a freqliéncia de saida para reduzir a energia
regenerativa do motor que estiver causando esse aumento
da tens@o do bus. Isso reduzird o risco de uma carga a
restaurar causar uma Falha de Sobretenséo.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

288
Leitura e Escrita
“Desabilitado”
Display Inversor
“Desabilitado” 0

[Detec. Perd. Carga]

Este parametro habilita a fungéo que detecta uma perda
da carga no motor indicado. Uma condicéo de falha (F20)
ou alarme ocorrera se a [Torque Corrente] cair abaixo do
[Niv. Perda Carga] por um periodo de tempo maior do que
o [Tempo Perd Carga].

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

“Habilitado” 1 [Habil. Bus Limit] também deve
estar “Habilitado”
290
Leitura e Escrita
“Desabilitado”

Display Inversor
“Desabilitado” 0

“Alarm” 1 Requer um valor em [Tempo Perd
Carga]

“Falha” 2  Requer um valor em [Tempo Perd
Carga]

Gera uma falha F20
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[Niv. Perda Carga]

Determina o nivel de corrente de torque abaixo do qual

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

291
Leitura e Escrita
1% [ 4096 = 100%

um(a) aviso/falha de perda de carga vai ocorrer. O valor ¢  Ajuste de Fabrica 50%
expresso como uma percentagem da [Corrente Motor] Valor Min. 20%
programada. Valor Max. 100%
[Tem po Perd_carga] Numero do Parametro 292

Determina o tempo que a [Torque Corrente] do inversor

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita
1 Segundo / Segundos

permanece abaixo do [Niv. Perda Carga] antes que seja Ajuste de Fabrica 0Seg
tomada a agéo indicada no [Detec.Perd.Carga]. Valor Min. 0Seg
Valor Max. 30 Seg
Numero do Parametro 325

[Tensao Mx Barram]

Configura o limite que a tensao de bus DC do inversor
pode aumentar antes que ocorra uma falha. Quando este
parametro estiver configurado no valor minimo, a tenséo
de bus DC do inverséo fica limitada a 110% da tensao
nominal. [Ativ Limite Barramento] deve estar “Ativado” para
que o inversor limite a tenséo do bus. Este ajuste é usado
para movimentar o ponto de disparo para regulagao do
ponto de ligagéo para o freio dindmico ou invélucros de

regeneragao.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita

1 Volt / 4096 = Drive Rtd Volts
358/716/895 Volts
358/716/895 Volts
403/807/1009 Volts
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E/S Digital

Este grupo de parametros contém as opgdes de programacéo para as entradas/saidas digitais
do inversor.

[Modo de Entrada]

Seleciona as fungdes de entradas 1 e 2 no TB3 quando
uma placa de interface opcional estiver instalada. Consulte
a Selegdo do Modo de Entrada no Capitulo 2. Este

Namero do Parametro
Tipo de Parametro

Unidades Display / Inversor

Ajuste de Fabrica
Unidades

241
Leitura e Escrita

Nimero do modo / Selegao

“Status”

Display Inversor

parametro néo pode ser mudado enquanto o inversor “Status” 1
estiver em funcionamento. O inversor deve ser desligado e “3 Fios” 2
ligado antes que quaisquer mudancas afetem sua “ Fios” 3
operagéo. “DIP 2WR-PWR" fornece um re,tardo ao “DIP 2WR-PWR” 4
comando de Parada. O inversor inicializara quando os
comandos de Operagao e Parada forem aplicados ao
mesmo tempo.
imero do parametro 242-247
[TB3 Term 22 Sel] Nimero do para
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
uste de Fabrica ev/For” Entrada 3 (Terminal 22
[TB3 Term 23 Sel] Ajuste de Fabri “Rev/For’ Entrad inal
[TB3 Term 24 Se“ “Jog” Entrada 4 (Terminal 23)
“Falha Aux” Entrada 5 (Terminal 24)
[TB3 Term 26 Sel] “Sel Veloc.3” Entrada 6 (Terminal 26)
[TB3 Term 27 Se|] “Sel Veloc.2” Entrada 7 (Terminal 27)
“Sel Veloc.1” Entrada 8 (Terminal 28
[TB3 Term 28 Sel] (ferminal 20

Este parametro seleciona a funcionalidade da entrada nos
terminais 22 ao 28 do TB3.

Na maioria dos casos, se entradas mdiltiplas forem
programadas com a mesma fungéo, elas serdo agrupadas
como opgoes.

Selegdes que usam uma entrada para multiplas fungoes
(A) podem ter apenas uma sele¢ao de terminal para tal
opgéo. Se varios terminais forem selecionados com essas
opgoes, ocorrera uma falha de “Entrada de Programagéo
Multipla” (F61).

Apenas uma entrada pode selecionar “Marcha Rev.” e
pode ser selecionada somente se o [Modo de Entrada]
estiver ajustado para “2 Fios”. Entradas multiplas
ocasionarao uma falha de “Mult Prog Input” (F61), e a
selegao de “3 Fios” ocasionara uma falha de “Entrada de
Programa lII” (F62).

Se o inversor tiver um controle de dire¢éo a partir de uma
entrada analdgica bipolar, nenhuma fungéo de controle de
direcdo (B) pode ser selecionada. Sera gerada uma de
“Entrada de Programa IlIl” (F62).

Consulte o Capitulo 7 para obter mais informagdes.

Unidades

A  “Ac.i/Ac’

Display Inversor

o

“Nao utilizado”
“Jog’

“Sel Veloc.1”
“Sel Veloc.2”
“Sel Veloc.3”
“Aceleracao 1”
“Aceleracao 2”

O~NOOO OB WD —

“Desacel. 1”
“Desacel. 2" 9

(A)  “Desi/Des2” 10

“Remocéao Falha” 11

“Falha Aux” 12

“Ctrl Local” 13
“Percurso” 14

“Sinc” 15

“Ativar PI” 16
“Restaurar PI” 17
‘Aumenta” 18
“Diminui” 19

(A)  “Tipo Parada” 20
B) “A Frente” 21
B) “Reverso” 22
(A/B) “Rev/Frente” 23

“Marcha Rev.” 24
“Pré-carga CB” 25

Acel. 2 = Fec., Acel. 1 = Aberto

Des. 2 = Fec., Des. 1 = Aberto

Rev = Fechada, For = Aberto

[Status Entrada]

Este parametro exibe os estados ligado/desligado das
entradas 1 a 8 no TB3, caso seja instalado um cartéo de
interface opcional.

Uma descrigao do Status (ENUM de bit) é exibida na linha
1 (exceto nas Interfaces de Operacao e Programacéo da
Serie A anteriores a versao 3.0).

Ntmero do Parametro
Tipo do Parametro

Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

-

55
Somente Leitura

Entrada 1 - TB3-19
Entrada 2 - TB3-20
Entrada 4 - TB3-23
Entrada 3 - TB3-22
Entrada 5 - TB3-24
Entrada 6 - TB3-26
Entrada 8 - TB3-28
Entrada 7 - TB3-27
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[Sel. da Saida CR1]
[Sel. da Saida CR2]
[Sel. da Saida CR3]
[Sel. da Saida CR4]

Este parametro determina a condicdo que altera o estado
dos contatos de saida nos terminais 10 e 11 (CR1), 11 e 12
(CR2), 13,14 e 15 (CR3), e 16, 17 e 18 (CR4) referentes
ao TB2.

Uma alteragéo de estado pode energizar ou desenergizar o
relé, uma vez que alguns relés podem energizar-se na
inicializacao e desenergizar-se quando ocorrerem as
condigdes selecionadas.

Um LED vermelho localizado na Placa de Controle
Principal indica o status do contato CR3. O LED se
acendera quando os contatos nos terminais 13 e 14
referentes ao TB2 estiverem fechados e quando os
terminais 14 e 15 estiverem abertos.

Ntmero do Parametro

Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

158, 174-176

Leitura e Escrita
“Na Velocidad” CR1
“Operando” CR2

“Falha” CR3
“Alarme” CR4
Display Inversor
‘Falha” 0 Qualquer falha
“Alarme” 1 Qualquer alarme sem mascara
“Operando” 2 Freqiiéncia de Saida
“Na Velocidad” 3 Saida = Comando
“Na Frequenci” 4  Requer valor em [Freq Saida Digit]
“Na Corrente” 5 Requer valor em [Corr Saida Digit]
“No Torque” 6 Requer valor em [Torq Saida Digit]
“Limit de Corrent” 7 Em sobrecarga
“Sobrecarga Mt” 8 Nos niveis presentes ocorrera
sobrecarga
“Perda Linha” 9 Perda de Linha em andamento

“Potdo Inver” 10 Tenséo de entrada completa
presente, bus carregado

Todos os comando necessarios
presentes

Diregao para Frente

Direcao Reversa

Modo de Frenagem CC (parando
ou persistindo)

Economia automatica ativa
Tentativa de restaurar uma falha e
reinicializar o inversor

Requer valor em [Dig Em Temp]
Requer um valor no [Erro Max.
de PI]

Configurado pela [Saida CR
Remota]

“Inver Pronto” 11
“Oper Direto” 12
“Oper Reverso” 13
“Freando” 14

“Economizar” 15
“Rest. Autom.” 16

“Em Temp” 17
“Erro Max. de PI” 18

“Remoto” 19

[Freq Saida Digit]

Esse valor ajusta o ponto de desarme para para qualquer
relé de saida digital (CR1-4 - veja acima) que seja
programado “Na Frequencia”. O relé estara energizado
quando o valor for excedido.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

159
Leitura e Escrita
0,01 Hz [ 32767 = Freq. Max.
0,0 Hz
0,0 Hz
[Freq. Méxima] programado

[Corr Saida Digit)

Esse valor ajusta o ponto de desarme para qualquer relé
de saida digital (CR1-4 - veja acima) que seja programado

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

160
Leitura e Escrita
0% / 4096 = 100% da Corrente Nominal do
Inversor

“Na Corrente”. O relé estara energizado quando o valor for Ajuste de Fabrica 0%
excedido. Valor Min. 0%
Valor Max. 200%
Numero do Parametro 161

[Torq Saida Digit]

Esse valor ajusta o ponto de desarme para qualquer relé
de saida digital (CR1-4 - veja acima) que seja programado
“No Torque”. O relé estara energizado quando o valor for
excedido.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita
0,1 A/ 4096 = Corrente de Torque Nominal
0,0A
0,0A
200% do [Corrente Nominal]

[Dig em Temp]

Este parametro determina o ponto de desarme da
temperatura do dissipador de calor para qualquer relé de
saida digital (CR1-4 - veja acima) que seja programado
“Na Temperatura”. O relé estara energizado quando o valor
for excedido. Consulte também o [Status Inversor 2], bit 13
e [Alarme Inver. 1], bit 10.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

267

Leitura e Escrita
1°C/ Graus C

120°C

0

255°C
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[EI'I'O Max. P|] Numero do Parametro 293

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Nao opera durante a impressao - usado com o loop Pl de  Unidades Display / Inversor 0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. para Frente
processo e configura o valor de erro Pl que ativa o CR1-4  Ajuste de Fabrica Freq. para Frente Méaxima
(se selecionado). O(s) relé(s) sera(&o) ativado(s) quando o  Valor Min. -400,00 Hz
[Erro de PI] exceder este valor. Valor Max. 400,00 Hz
[se|_ Saida PU|SO] Numero do Parametro 280

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Este parametro seleciona o valor da fonte que conduz a Ajuste de Fabrica “Frequencia”
saida de pulso. Unidades Display Inversor Intervalo

“Freq de Saida” 0 Veja [Freq. de Saida]
“Freq do Encoder” 1 Veja [Freq. do Encoder]

“Freq Acel/Desac” 2
0BS.: Comando de freqiiéncia de saida do inversor diretamente na saida do gerador da curva de
aceleragéo/desaceleracéo. Nao inclui modificacao alguma devido ao modo de regulacéo da velocidade
[Controle Velocid].

[ESC. Saida PU|SO] Numero do Parametro 281
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Fornece um fator de escala para a saida do pulso. Unidades Display / Inversor Fator / Fator
Faixa de saida de Pulso = Hz x [Esc. Saida Pulso] Ajuste d,e Fabrica 1
, . ] . Valor Min. 1
A saida de pulso n&o fornecera uma faixa menor que 21 \jzj0r Max. 64
Hz. Um comando menor que 21 Hz gerara uma saida de 0 .
Exemplo:

Hz. Para oferecer uma operagao suave num amplo

intervalo de velocidade, selecione o fator de escala mais O parametro [Sel. Saida Pulso] é ajustado em “Freq. de Saida” e o inversor é programado para uma

[Freq. Mé&xima] = 60 Hz. Quando a saida do inversor for 60 Hz, a Faixa de Saida de Pulso se ajustara

alto possivel. de 60 Hz (60 x 1) para 3840 (60 x 64).
[Esc_ Entr. PU'SO] Numero do Parametro 264
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Fornece um fator de escala para a entrada do pulso. Unidades Display / Inversor Fator / Pulsos por rotagao
) Ajuste de Fabrica 64 PPR
Fator de Faixa do Pulso de Entrada (Hz) ;
Escala = ~ Freq doG o Deseiad Valor Min. 1
req. do Comando Desejado Valor Méx. 4096
Exemplo:
Motor de 4 Pdlos, 60 Hz = Velocidade Maxima A opgao 1336-MOD-N1 emite uma saida de 64 Hz/Hz.
A referéncia analégica plena, a entrada de pulso do inversor sera de 60 Hz x 64 Hz/Hz = 3840
pulsos/segundo.
Fator de Escala = SggoHl;lz =64
[NO tem pO] Numero do Parametro 327
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Configura o tempo de retardo para a ativacéo dos relés Unidades Display / Inversor 0,01 Segundo / Segundos x 100
CR 1-4. O relé é ativado em Partida + [No Tempo] Ajuste de Fabrica 0,00 Seg
segundos. Este retardo afeta todos os relés. Valor Min. 0,00 Seg
Valor Max. 360,00 Seg
[saida Usuario CR] Numero do Parametro 326
Tipo do Parametro Somente Leitura
Bits individuais controlam as saidas de relé quando Default de Fabrica xxx0000

selecionados com a [Selecdo Saida CR1-4]. 1 = Energizar
Bobina. Este parametro é reconfigurado para o valor de Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

default durante a energizagao. LLJ—} L» Saida de CR1

Exemplo: Saida de CR2
Se a [Selecéo Saida CR2] for configurada em “Remoto”, o Saida de CR3
bit 1 desse parametro ira controlar o CR2. Saida de CR4
Uma descrigao do Status (bit ENUM) é exibida na linha 1 Nao Usado

(exceto nas HIMs da Série A anteriores a versao 3.0).
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Este grupo de parametros contém as opgdes de programagao para as entradas/saidas
analdgicas do inversor.

[Bai 0 Ent An|g] NUmero do Parametro 237,239, 248
. Tipo de Parametro Leitura e Escrita
[Bai 1 Ent Anig] Unidades Display / Inversor 0,1% / 920 = 100%
[Bai 2 Ent An|g] Ajuste de Fabrica 0,0%
Valor Min. -300,0%
Determina a percentagem da tensao ou corrente das Valor Max. +300,0%
Entradas 0, 1 ou 2 que representam o parametro [Freq
Minima].
[A" 0 Ent An|g] NUmero do Parametro 238, 240, 249
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
[Alt 1 Ent Anlg] Unidades Display / Inversor 0,1% / 920 = 100%
[A|t 2 Ent An|g] Ajuste de Fabrica 100,0%
Valor Min. -300,0%
Determina a percentagem da tensao ou corrente das Valor Max. +300,0%
Entradas 0, 1 ou 2 que representam o parametro [Freq.
Maxima).
[Trim Analog Hab] Numero do Parametro 90
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro habilita a Entrada Analdgica 0 como uma  Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

entrada de ajuste. A configuragéo deste parametro em
“Habilitado” cria um sinal de ajuste para a fonte de
freqliéncia ativa em Ent. Anal. 0. O valor de ajuste é
+10% da [Freq. Maxima)].

Entrada Minima = -10% de Corte

Entrada Intermediaria = Sem Corte

Entrada Maxima = +10% de Corte

Unidades

Display Inversor
“Desabilitado” 0
“Habilitado” 1

[Perda Sinal Anlg]

Nimero do Parametro

Tipo de Parametro

Seleciona a reagéo do inversor a uma perda
de sinal analdgico. O sinal pode representar
freqliéncia comandada, realimentacéo Pl ou
outros.

Os bits 0-2 definem a entrada como uma
poténcia com detecgao de perda de wiper e
gerara uma falha de “Falha Pot Aberto” (F09).

Os bits 3-5 definem a entrada como um offset

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2

250
Leitura e Escrita
Bit1 Bit0

L>Perda de Sinal na Entrada 0 para Pot - 1=Sim, 0=N&o

Perda de Sinal na Entrada 1 para Pot - 1=Sim, 0=Nao
Perda de Sinal na Entrada 2 para Pot - 1=Sim, 0=Nao
Perda de Sinal na Entrada 0 para 4-20mA/2-10V - 1=Sim, 0=Nao

Perda de Sinal na Entrada 1 para 4-20mA/2-10V - 1=Sim, 0=Nao

Perda de Sinal na Entrada 2 para 4-20mA/2-10V - 1=Sim, 0=Nao

(4mA, 2V) com detecgéo de perda abaixo > Nz:ao Usado

deste valor (consulte a seguir). Nao Usado

[Perda 4_20mA] Numero do Parametro 150
Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Este parametro seleciona a resposta dos inversores a Ajuste de Fabrica “Min/Alarme”

perda de sinal de entrada analégico (entrada inferior a 2V
ou 4mA). Requer que os bits de sele¢éo de perda para
[Perda Sinal Anlg] seja ajustado a “1”. Esta fungéo
permanece ativa somente quando a entrada for
configurada na [Selecao Freq 1/2], [Selecéo Ref PI],
[Selecao Fdbk PI].

Importante: Dependendo do tipo da configuracéo de
entrada (ou seja, Frequiéncia ou Pl) a agéo resultante ira
variar (veja a "A¢éo” na coluna a direita).

Quando configurada na [Selecéo Ref Pl] ou [Sele¢ao Fdbk

Pl], somente as condi¢des de alarme e falha ocorrerao. O
inversor nao realizard uma mudanga de velocidade.

Unidades Display Inversor Acdo
“Min/Alarme” 0 Freq - O inversor emite [Freq. Minima] e aciona um alarme.

“Para/Falha”

“Suport/Alarm” 2

“Max/Alarme” 3

“Pre1/Alarme” 4

Pl - Alarme emitido.

Freq - O inversor para e emite “Falha Freq Er”.

Pl - O inversor para e emite “Falha Freq Er”.

Freq - O inversor mantém a ultima freq de saida e aciona
um alarme.

Pl - Alarme emitido.

Freq - O inversor mantém a Gltima [Freq. Max.] e aciona
um alarme.

Pl - Alarme emitido.

Freq - O inversor emite a [Freq Pre—progr 1] e aciona
um alarme.

Pl - Alarme emitido.

—_
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E/S Analdgica

[Sel 0 Saida Anlg]
[Sel 1 Saida Anlg]

Este parametro seleciona o valor da fonte que

Namero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

25,274
Leitura e Escrita

“Frequencia” Out.0
“Corrente” Out.1

ira conduzir a saida analogica. Estasaidae ~ Unidades Display Inversor Faixa
destinada apenas para mediéo e nao deve “Frequencia” 0 Zero a valor programado em [Freq Maximal
ser utilizada como realimentagao de controle “Corrente” 1 Zero a 200% da Classificagao do Inversor
do processo. “Torque” 2 Zero a 200% da Classificagéo do Inversor
“Potencia” 3 Zero a 200% da Classificacao do Inversor
“Tenséo” 4 Zero a 200% da Classificagao do Inversor
“% Sobrecar M” 5 Zero a 200% da Classificacao do Inversor
“% Sobrecar I’ 6 Zero a 200% da Classificagao do Inversor
“Encoder” 7 Consulte [Freq do Encoder]
“Erro Velocid” 8 Consulte [Erro de Velocid]
“Refer de PI” 9 Consulte [Referencia de PI]
“Realim de PI” 10 Consulte [Realimentacao Pl|
“Erro de PI” 11 Consulte [Erro de PI]
“Saida de PI” 12 Consulte [Saida de PI]
[Des 0 Saida An|g] Namero do Parametro 154, 278
. Tipo de Parametro Leitura e Escrita
[Des 1 Saida Anlg] Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
Esse parametro habilita o offset de corrente ou tenséo para Unidades Display  Inversor

a saida analégica. Esse valor interno converte 0-20mA

“Desabilitado” 0

para 4-20mA e 0-10V para 2-10V. “Habilitado” 1
[Abs 0 Saida Anig] Namero do Pardmetro 233, 277
. Tipo de Parametro Leitura e Escrita
[Abs 1 Saida Anig] Ajuste de Fbrica “Desabilitado”
Este parametro é alterado conforme o uso do valor, com  Unidades Display Inversor

sinal ou absoluto, estiver sendo feito na saida analégica.

“Desabilitado” 0

“Habilitado” 1

[Bai 0 Saida Anig]
[Bai 1 Saida Anig]

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

234,275
Leitura e Escrita

0,1% / 4096 = 100%

Determina a porcentagem da tensao ou a saida da le:stque Fabrica 30(()),?)?)2

corrente que representa a parte baixa do “Intervalo” listado Valor M',"' —300,0%

em [Sel Saida Anlg]. alor Max. +300,
Ntmero do Parametro 235, 276

[Alt 0 Saida Anig]
[Alt 1 Saida Anlg]

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita

0,1% / 4096 = 100%

Determina a porcentagem da tenséo ou a saida da C]alfztreMdi(re] _— 3 og’g?;
corrente que represepta da maior parte do “Faixa” Valor M ax +300’0%
mostrada em [Sel Saida Anlg]. Exemplo: Para que 150% ’ ’
da corrente se iguale a 10V/20mA, configure este
parametro em 150%.
[0pcao Ranhura A] Ntmero do Parametro 252,253
Tipo de Parametro Somente leitura

lopcao Ranhura B] Ajuste de Fabrica “Padrao”
Exibe o codigo de catalogo da placa opcional de E/S Unidades Display - Inversor
analdgica atualmente instalada nas Ranhuras A efou B. “Padrao” 0

“LA1” 1

“LA2” 2

“LA3” 3

“LA4” 4

“LA5” 5

“LA6” 6

“LAT" 7

“Nao definido” 8 Placa nao reconhecida
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Falhas

Este grupo de parametros permite a configuragéo, visualizacao e remogao de falhas
do inversor.

[Buffer Falha O] Numero do Parametro 86-89
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
[BUﬁer Falha 1] Ajuste de Fabrica Nenhum
[Buffer Falha 2] Unidades Display Inversor
[Buffer Falha 3] ‘0" 0 Ultima Falha
“” 1 Falha do Buffer 0
Esz;arz r;::lrr]ametros armazenam as quatro Ultimas falhas que “? o  Falha do Buffer 1
' “3> 3 Falha do Buffer 2
[Remocao Fa|ha] Numero do Parametro 51
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Selecionando-se “Remocao Falha” e pressionando-se Ajuste de Fabrica “Pronto”
Enter, remove-se as falhas e o inversor retorna ao status  ynidades Display Inversor
pronto. “Pronto” 0
“Remocao Falha” 1
[COI’I’ Tl'ip Hab|||] Numero do Parametro 82
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse ajuste determina a resposta do inversor quando o Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
limite de corrente do hardware é excedido. O limite de Unidades Display Inversor
corrente é de aproximadamente 180% do parametro “Desabilitado” 0 Sem falha gerada, Limitagao de
[Corrente Nom VT] para inversores com gabinete B e Corrente Ativada
superior e de aproximadamente 250% do parametro “Habilitado” 1  Gera diagnéstico de falha de

[Corrente Nom VT] para inversores com gabinete A. limitagéo de corrente

[Fa|ha Limit CO"’] Numero do Parametro 226
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
A habilitacdo desse pardmetro permite ao inversor gerar  Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
uma Falha Limite de Corrente Acima (F63) se a corrente  ypidades Display Inversor
de saida exceder o valor do limite de corrente programado m —
A o Desabilitado” 0 Sem falha gerada
no software no parametro [Limit de Corrent]. Quando e L
configurada em “Néo Acelerag”, a falha nao sera ativada !ja_b"“adOH 1 Falha gerada, todas as condigoes
até que o inversor esteja “na velocidade”. Nao Acel" 2 Nenhuma Falha gerada durante
a Aceleracao
[Fa|ha Sobretens] Numero do Parametro 201
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro habilita ou desabilita o recurso de protecéo Ajuste de Fabrica “Habilitado”
de sobrecarga do motor do inversor. Unidades Display Inversor
“Desabilitado” 0 Sem falha gerada
“Habilitado” 1 Falha gerada
[F“ Motor Term] Numero do Parametro 268
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro ativa ou desativa o recurso do inversor Ajuste de Fabrica “Habilitado”
para protecao térmica do motor. A placa opcional LA6 deve (nidades Display Inversor
estar instalada. “ e
Desabilitado” 0 Sem Falha Gerada
“Habilitado” 1 Falha Gerada
[Perda de Linha] Numero do Parametro 40
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Este par&metro ativa ou desativa uma Falha de Perdade  Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
P.oténcia (F03), 0,5 segundo apds o alarme de Perdade  Jnidades Display Inversor
Linha em Andamento. “Desabilitado” 0 Sem falha gerada
“Habilitado” 1 Falha gerada de perda de tensao
[Fa|ha Fus Queima] Numero do Parametro 81
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Habilitar esse parametro permitira a monitoracao do fusivel Ajuste de Fabrica “Habilitado”
de bus (em inversores de 30KW/40HP e superiores) e Unidades Display Inversor
causara uma “Fus Queima’. “Desabilitado” 0 Sem falha gerada
“Habilitado” 1 Falha Fus Queima gerada
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[Fa|ha Low BUS] Numero do Parametro 91
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Este parametro ativa ou desativa a condicéo de falhado  Ajuste de Fabrica “Habilitado”
inversor para uma tenséo de bus inferior ao valor de Unidades Display Inversor
Disparo de Subtenséo do Bus configurado pela [Tensao “Desabilitado” 0 Sem falha gerada
Minima de Barramento]. “Habilitado” 1  Falha subtensao gerada
[Fa|ha de Dados] Numero do Parametro 207
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro exibe os numeros dos parametros Unidades Display / Inversor N. Parametro / N. Parametro
relacionados a falha ou informagées em série do bit. Ajuste de Fabrica Nenhum
Determinadas falhas geram informagdes adicionais para ~ Valor Min. 1
ajudar no diagndstico. Veja o Capitulo 7 para obter maiores Valor Max. 255
informagdes.
[Fa|ha Modo Motor] Numero do Parametro 143
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe 0 modo do motor ativo quando Ajuste de Fabrica Nenhum
ocorre a dltima falha. Unidades Display Inversor
“1” 1 Segqiiéncia de energizacao em
andamento
“2” 2 Motor conectado, inversor
desligado
‘3" 3 Impulso de partida CC sendo
aplicado

“4” 4 Motor operando de acordo com o
parametro [Freq na Partida]

“5” 5 Motor acelerando
“6” 6 Motor na velocidade de comando
‘7" 7 Motor desacelerando
“8” 8 Motor em parada por inércia
“9” 9 Motor sob agao do freio
“10” 10 Aguardando reset de falha -

retorna para zero

“11” 11 Modo de Partida

“12” 12 Busca da Partida com Motor em
Movimento habilitada

“13” 13 Partida com Motor em Movimento
através de encoder em andamento

[Fa|ha Mod Potenc] Numero do Parametro 144
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe o0 modo ativo de alimentacao quando Ajuste de Fabrica Nenhum
ocorre a ultima falha. Esses valores podem auxiliar na Unidades Display Inversor
localizacao de problemas que geram condicdes de falha. “” {1  Seqiiéncia de energizagao em

andamento
“2” 2 Pré-carga em andamento
“3” 3 Tensao no bus sendo
armazenada na memdria
“4” 4  Pronto para comando de
operagao, depois da energizacao
“5” 5 Operagao de diagnéstico na etapa
de energizacao
“6” 6 Ocorréncia de Deteccao de Perda
de linha
“7” 7 Pronto para comando de operagéo
depois da parada
“8” 8 Operagéo do inversor
‘9” 9 Atraso de queda de fluxo do motor
“10” 10 Freio CC em andamento
“11” 11 Ocorréncia de falha do inversor
“12” 12 Busca da Partida com Motor em
Movimento habilitada
“13” 13 Desaceleracao em andamento
“14” 14 Modo de disparo do SCR
“15” 15 Modo de verificagdo do SCR
“16” 16 Modo de espera do SCR




6-34 Programacéo

[Freq de Fa|ha] Numero do Parametro 145
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro armazena e exibe o ultimo valor do Unidades Display / Inversor 0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.
parametro [Freq de Saida] antes da falha. Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0,00 Hz
Valor Max. 400,0 Hz
[Status Falha 1] Numero do Parametro 146
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro armazena e exibe a
(ltima mensagem do parametro [Drive Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Status 1] antes da ocorréncia de uma *
falha. ] v i -
, o Identificagdo de Identificagao do Habilitado
Os bits de 0 a 7 s&o exibidos na parte Referéncia Adaptador Local Operando
inferior da linha 2 do display da Interface  Referéncia 15 14 13 12 Local |11 10 9 Comando Dir
de Operallgéo e Prograrpagé(.),.enquanto SelegioFreq! |0 0 0 0 T8 1o 0 0 (1) : K?:Vrzrnst%
que os bits de 8 a 15 sao exibidos na Freq Pre-progr1 |0 0 0 1 9 0 0 1 v
parte superior dessa linha 2. Freq Pre-progr2 |0 0 1 0 2 01 0 Direcao
s .. .  FreqPreprogr3 (0 0 1 1 3 0o 1 1 0 = Reverso
Uma descri¢ao do status (ENUM de bit) & Freq Pre-progr4 [0 1 0 0 4 1 0 0 1 = A Frente
exibida na linha 1 (exceto para Interface Freq Pre-progr5 (0 1 0 1 5 1 0 1 Acelerando
de Operagéo e Programagao Série A Freq Pre-progr6 (0 1 1 0 6 110 YV  Desacelerand
anteriores a versao 3.0). Freq Pre-progr7 |0 1 1 1 Néo Y  Alame
Selegao Freq2 |1 0 0 0 Utilizado | 1 1 1 v Falha
Adaptador 1 i1 00 1 .
Adagtador 2 1010 el
Adaptador 3 1 011
Adaptador 4 1 100
Adaptador 5 1 101
Adaptador 6 1 110
Freq. de Jog 1111
[Status Falha 2] Numero de Parametro 286
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro armazena e exibe o ultimo [Status
do Inversor 2] anterior  falha. Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Os bits 0 a 7 sao exibidos na parte inferior da linha 2 l + i *
do Display Interface de Operagéo e Programagao, Rest. Frequenci
enquanto que os bits 8 a 15 s&o exibidos na parte Inicializagao Autom. Na Corrente
superior dessa linha. Em Temp Economizar No Torque
Uma descrigao do status (ENUM de bit) é exibida na Erro Méx P Freando Lim de Corr
linha 1 (exceto para Interface de Operagéo e Oper Reverso ) Sobrecarg Mt
Programacéo Série A anteriores a verséo 3.0). Oper Direto Perda Linha
Inver Pronto - pot 4o nversor
[A|armes Falha 1] Numero do Parametro 173
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro armazena e exibe as
Ultimas condicoes de alarme presentes Bit 15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bits Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit Bit2 Bit1 Bito
antes da falha. Consulte o Capitulo 7 * *
para obter mais informagdes sobre o i i
alarme. Rest. Autom. Correg Bus
Uma descri¢ao do status (ENUM de bit) ST L] . L imite ITIardw~
P ) Perda 4-20mA Limite Monitoragao
é exibida na linha 1 (exceto para as -
Interfaces de Operagéo e Programagéo ol Fase” . L|m|~te Regen
Série A anteriores a verséo 3.0). Nao Utlllzgd . L',m't Tenséo
Dissipador Perda Linha

Ent Auxiliar Sobrecarg Mt
Aviso Aterrament Motor Travad
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[Alarmes Falha 2]

Namero do Parametro 287
Tipo do Parametro Somente Leitura

Este parametro armazena e exibe as
(ltimas condicdes de alarme presentes
antes da falha. Consulte o Capitulo 7 para \ |

Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

obter mais informagdes sobre o alarme.
Uma descrigao do status (ENUM de bit) &

]

Néo Usados

| i Y
l l Termistor Motor

Verif. Tenséo Perda Carga

o h Mx Puls Enc
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces de Perda Encoder
- 2 as ) Sat Puls Enc
Operacéo e Programagcéo Série A anteriores
averséo 3.0).
[MOdO Remocao Fa|ha] Numero do Parametro 39
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla o método para remogéo de falhas. Ajuste de Fabrica “Habilitado”

Unidades

Display Inversor
“Desabilitado” 0 Falha removida somente ao
desligar e ligar novamente a
alimentacao

“Habilitado” 1 As falhas séo removidas através
da emisséo de um comando desliga
valido (somente através de
TB3/Interface de Operagéo e
Programagéo) ou ao se desligar e
ligar novamente a alimentagao -
consulte o bit 3 da Estrutura de
Controle da Logica na pagina A-13

[AViSO Ate"ament] Numero do Parametro 204
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Habilita a falha de Aviso de Aterramento (F57) quando o Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

inversor percebe que a corrente de aterramento excedeu,
aproximadamente, 2A. Consulte o Capitulo 7 para obter
mais informagdes.

Unidades

Display Inversor
“‘Desabilitado” 0 Sem falha gerada
“Habilitado” 1  Falha gerada de aviso de

aterramento
[MOdO Perda Fase] Numero do Parametro 330
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Ativa a fungao que detecta uma perda de fase ou a Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
classificagéo de corrente foi excedida no inversor, se Unidades Display Inversor
energizado em uma linha monofésica. Uma condicao de “Desabiltado” 0 Nenhuma Falha Gerada

falha (F49) ou alarme ocorrera se tenséo de ripple do bus
DC ultrapassar o nivel no [Nivel Perda Fase].

“Alarme” 1  Gera um Alarme de Perda de Fase
“Falha” Gerou uma Falha de Fase de
Entrada F49

n

[Nivel Perda Fase]

Configura a tenséo de ripple do bus DC acima da qual

Ntmero do Parametro
Tipo de Parametro

Unidades Display / Inversor

331
Leitura e Escrita
0,1 Volt / 4096 = Tensao Nom. Inversor

ocorrera uma falha/alarme de perda de fase. A Default de Fabrica 9,0/18,0/22,5 Volts

sensibilidade para detectar um fusivel queimado em um Valor Min. 5,1/10,1/12,7 Volts

sistema trifasico pode ser aumentada diminuindo-se a Valor Max. 22,5/45,0/56,2 Volts

configuragéo desse parametro.

[Fa|ha pré-carga] Namero do Parametro 332
Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Ativa ou desativa a Falha de pré-carga que indica o Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

carregamento insuficiente do bus DC 20 segundos apds a
energizagao.

Unidades

Display Inversor

“Desabilitado” 0 Nenhuma Falha Gerada
“Ativado” 1 Falha de Pré-carga Gerada
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Este grupo de parametros contém valores que ajudam a explicar a operagao do inversor.

Diagn osticos As condicoes de alarme, controle, direcao e status do inversor, bem como as faixas, estéo

incluidos.

[Status Inversor 1] N.L'Jmero do !’arémetro . 59
Tipo de Parametro Somente Leitura

Esse parametro exibe a condicao de

operagdo atual do formato binario. Bit15 Biti4 Bit13 Bit12 Bitil Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Biti Bito

Os bits de 0 a 7 séo exibidos na metade \ | | | \ | | i +
inferior da segunda linha do display da v B m
Interface de gperagéo e Programa{;&o, Idegtl{lcgga_o de Identificagao do i OpeI;I:nb(;Ilotado
enquanto que os bits de 8 a 15 séo elerencia S AT L c do Di
exibidos na parte superior da linha 2. Referéncia 15 1413 12 Local | 11 10 9 (())Ti?ev%rsg
Uma descrigdo do status (ENUM de bit) ¢ ~ SelecaoFreq1 |0 0 0 0 TB3 (0 0 0 1=AFrente
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces ~ Fred Pre-progr 1100 0 1 g 0 0 Diregao
x PP Freq Pre-progr2 {0 0 1 0 2 0 1 0 0 = Reverso
de Operacéo e Programagcéo Série A Freq Pre-progr3 [0 0 1 1 3 0o 1 1 1 AFonte
anteriores a versao 3.0). Freq Pre-progr4 ([0 1 0 0 4 1 00 5
Freq Pre-progr5(0 1 0 1 5 1 0 1 Acelerando
Freq Pre-progr6 |0 1 1 0 6 11 0 Y Desacelerand
Freq Pre-progr7 [0 1 1 1 Nao v Alarme
SelegaoFreq2 (1 0 0 0 Usados | 1 1 v Falha
Adaptador 1 1001 Na Velocid
Adaptador 2 1 010
Adaptador 3 1 011
Adaptador 4 1 100
Adaptador 5 1 101
Adaptador 6 1 110
Freq. de Jog 1 111
[Status Inversor 2] Numero do Parametro 236
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe a condicdo de operagéo atual
do formato binario. Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Os bits de 0 a 7 sao exibidos na metade inferior da + L * )
Segunda linha dos display da Interface de Operagao V. Rest. Frequenci
e Programagao enquanto que os bits de 8 a 15sa0  Inicializagao Autom. y Na Corrente
exibidos na parte superior da linha 2. Em Temp Economizar No Torque
Uma descrigéo de status (bit ENUM) é exibida na Erro Max P! AL Lim de Corr
linha 1 (exceto para Interfaces de Operagao e Oper Reverso Sobrecarg Mt
Programagéo Série A anteriores a versao 3.0). Oper Direto Perda Linha
Inver Pronto
Pot do Inversor
[Status ApliCﬂgéO] Numero do Parametro 316
Tipo de Parametro Somente Leitura

Exibe o status das fungbes Veloc. Sinc. e Travessia.
Bit7 Bit6é Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

L>Ve|oc. Sinc. - 0 = Desabilitado, 1 = Habilitado
‘ Travessia - 0 = Desabilitado, 1 = Habilitado

Nao usado

[Alarme Inver. 1] Numero do Parametro 60

Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe qual a condigéo de
alarme esta presente quando 0 bit 6 do Bit 15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
parametro [Status Inversor 1] esta no ] ]
nivel l6gico 1 (ajustado em 1). Consulte 0 Rest. Autom. Carreg Bus
Capitulo 7 para obter mais informacées Sobrecarg Mt Limite Hardw
sobre alarme. Perda 4-20mA Limite Monitoragéo
Uma descrigéo do status (ENUM de bit) é Perda de Fase Limite Regen
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces Nao Utilizad Limite Tensao
de Operagéo e Programagao Série A Dissipador Perda Linha
anteriores a versao 3.0). Ent Auxiliar Sobrecarg Mt

Aviso Aterrament  Motor Travad
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[A|a|-me Inver. 2] Numero do Parametro 269
Tipo de Parametro Somente Leitura

Este parametro exibe a condigéo de
alarme presente quando o bit 6 do [Status ~ Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Inversor 1] estava alto. Consulte o I — ‘ [ ey ey I i l l Y

Capitulo 7 para obter mais informacées B Y . A Termistor Motor
sobre o alarme. e Verif. Tensao Perda Carga
Mx Puls Enc

Uma descrigéo do status (ENUM de bit) é Sat Puls Enc Perda Encoder
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces

de Operagéo e Programagao Série A

anteriores a verséo 3.0).

[Travam. Alarme 1] Ntmero do Parametro 205

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro “armazena” as
indicagbes do parametro [Alarme Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit1l Bit10 Bit9 Bits Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bt
Inver. 1] (veja acima). Os bits * *
permanecerao ajustados (alto/1), i i
mesmo que nao exista mais a Rest. Autom. Carreg Bus
condicao de alarme. Os bits devem Sobrecarg Mt Limite de Hardw
ser programados em zero para Perda 4-20mA Limite Monitorag&o
liberar as indicagdes armazenadas. Perda de Fase Limite Regen

Uma descrigéo do status (ENUM de Nao Um[I)Zi::i L Limite Tensao
bit) é exibida na linha 1 (exceto para p M Perda Linha
Interfaces de Operagao e Ent Auxiliar Sobrecarg Mt
Programagéo Série A anteriores a Aviso Aterrament  Motor Travad

verséo 3.0).

[Travam. Alarme 2] Ntmero do Parametro 270

. Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Este parametro “armazena” os

indicadores do parametro [Alarme Inver. Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

2] (veja acima). Os bits permanecerao ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 7 ‘ ‘ ‘ ‘ | Y
ajustados (alto/1), mesmo que nao exista ~ Verif. Tensa Termistor Motor
mais condi;céo de alarme. O(s) bit(s) Nao Usados et fensao Perda Carga
deve(m) ser programado(s) em 0 para Mx Puls gnfp s E Perda Encoder
liberar as indicagoes armazenadas. Bl
Uma descrigao do status (ENUM de bit) &
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces
de Operagéo e Programacao Série A
anteriores a verséo 3.0).
[Status Entrada] Numero do Parametro 55
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe o status liga/desliga das entradas de
1 a.8 dg Bloco TB3, se um cartéo opcional de interface Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit{ Bit0
estiver instalado.
Uma descrigéo do status (ENUM de bit) é exibida na linha 1 En: ; - lgg;g
(exceto para Interfaces de Operagéo e Programagao Série Ezt. 4 : T83:23
A anteriores a versao 3.0). Ent 3 - TB3-22
Ent. 5 - TB3-24

» Ent. 6-TB3-26

» Ent.8-TB3-28

» Ent.7-TB3-27
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[Fonte de Frequen]

Esse parametro exibe a fonte de freqiiéncia que esta

comandando o inversor atualmente.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

62

Somente Leitura
Use Ultimo
Display

“Use Ultimo”
“Ent. Anal. 0”
“Ent. Anal. 1”
“Ent. Anal. 2”
“Ref de Pulso”
“MOP”
“Adaptador 1-6”
“Preprog 1-7”
“Encoder”
“Selecao Jog”
“AutoTune Ref’

Inversor

0
1

n

3

4 Consulte o Valor [Esc. Entr. Pulso]

5

6-11
12-18
19 Consulte o Valor [Encoder PPR]

20

21

[Comando de Freq]

Esse parametro exibe a freqiiéncia comandada para o

Ntmero do Parametro
Tipo de Parametro

Unidades Display / Inversor

65
Somente Leitura

0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. a Frente

inversor produzir na saida. Esse comando pode ser Ajuste de Fabrica Nenhum
proveniente de qualquer uma das fontes de freqiiéncia Valor Min. -400,00 Hz
selecionadas no parametro [Selecéo Freq 1] ou [Seleco  Valor Max. +400,00 Hz
Freq 2].
[sentido Rotacao] Numero do Parametro 69
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro exibe a direcéo de operacdo comandada. Ajuste de Fabrica Nenhum
Unidades Display Inversor
“A Frente” 0
“Reverso” 1
[MOd Parada Usado] Numero do Parametro 26
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe o modo de parada ativo. Ajuste de Fabrica Natural
Unidades Display Inversor
“Natural” 0 Consulte [Sel. Parada 1] na
pagina 6-9
“Freio DC” 1  Consulte [Sel. Parada 1]
na pagina 6-9
“Rampa” 2 Consulte [Sel. Parada 1]
na pagina 6-9
“CurvaS” 3 Consulte [Sel. Parada 1]
na pagina 6-9
“Rampa Suport” 4  Consulte [Sel. Parada 1]
na pagina 6-9
[MOdO do MOtOI’] Numero do Parametro 141
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe o0 modo do motor. Ajuste de Fabrica Nenhum
Unidades Display Inversor
“1” 1 Seqiéncia de energizacao em
andamento
“2” 2 Motor conectado, inversor
desligado
‘3" 3 Impulso de Partida CC sendo
aplicado
“4” 4 Motor operado de acordo com o
parametro [Freq. na Partida]
“6” 5 Motor acelerando
“6” 6 Motor na velocidade de comando
“7” 7 Motor desacelerando
“8” 8 Motor em parada por inércia
‘9" 9 Motor sob agéo de freio CC
“10” 10 Aguardando remocao de falha -
retorna para zero
“11” 11 Modo de partida
“12” 12 Busca da partida com Motor em
Movimento habilitada
“13” 13 Partida com Motor em Movimento

através de encoder em andamento




Programacéo 6-39

[Modo de Potencia]

Esse parametro exibe o modo de poténcia.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

142
Somente Leitura
Nenhum

Display Inversor
“1” 1 Seqiéncia de energizacao em
andamento
2" 2 Pré-carga em andamento
‘3" 3 Tens&o no bus sendo
armazenada na memdria
“4” 4  Pronto para comando de
operagao, depois da energizacao
“5” 5 Operagao de diagnéstico na etapa
de energizacao
“6” 6 Ocorréncia de Detecgéo de Perda
de Linha
“7” 7 Pronto para comando de operagao
depois da parada
“8” 8 Operagéo do inversor
“9” 9 Atraso de queda de fluxo no motor
“10” 10 Freio CC em andamento
“11” 11 Ocorréncia de falha no inversor
“12” 12 Busca da Partida com Motor em
Movimento habilitada
“13” 13 Desaceleracao em andamento
“14” 14 Modo de disparo do SCR
“15” 15 Modo de verificacao do SCR
“16” 16 Modo de espera do SCR

[Pulsos de Saida]

Esse parametro exibe o niimero de ciclos de saida para a

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

67
Somente Leitura
1 Pulso / Pulsos

forma de onda PWM. A contagem atinge 65535. Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0
Valor Max. 65535
Numero do Parametro 72

[Ang. de Corrente]

Esse parametro exibe o &ngulo, em graus de

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Somente Leitura
1 Deg / 255 = 360 Deg

deslocamento entre a tenséo de saida e a corrente de Ajuste de Fabrica Nenhum

saida. O co-seno deste nimero é uma aproximagao do

fator de poténcia de saida.

[Tem p. Dissipador] Numero do Parametro 70
Tipo de Parametro Somente Leitura

Esse parametro exibe a temperatura do dissipador de Unidades Display / Inversor 1°C/Deg C

calor. Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. 0
Valor Max. 255°C

[Aiuste Padrao] Numero do Parametro 64
Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Ajustando-se esse parametro em “Padrao Inici”, todos 0s  Ajuste de Fabrica “Pronto”

parametros seréo resetados para seus valores de fabricas.

Unidades

Display Inversor
“Pronto” 0 Exibido depois que a fungéo esta

completa.
“Armaz. em EE” 1
“Recup. do EE” 2
“Padrao Inici” 3 Reseta todos os parametros para

os ajustes de fabrica.
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[Meméria Bus DC] Numero do Parametro 212

Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe o nivel de tensao nominal no bus Unidades Display / Inversor 1 Volt / Volts
DC. Esse valor é utilizado para determinar a perda de Display Volts

linha, sobretensao, freqiiéncia de desaceleragéo e outros
pontos. Adicionalmente, a fungéo de Habil. Bus Limit, bem
como o alarme de Modo de Perda de Linha e os pontos de
recuperagao séo determinados por este valor.

[Tenséo Medida] Numero do Parametro 272

Tipo de Parametro Somente Leitura
Este parametro exibe a tenséo de saida medida e presente Unidades Display / Inversor 1 Volt / 4096 = Tenséo Nominal do Inversor
nos terminais U, Ve W (T1, T2 e T3). Ajuste de Fabrica Nenhum

Valor Min. 0

Valor Max.  200% da Tensao Nominal de Saida do Inversor

[Cksum EEPROM] Numero do Parametro 172
Tipo de Parametro Somente Leitura
0 valor desse parametro fornece um valor de checksum Unidades Display / Inversor Nenhum

que indica a ocorréncia de uma alteragdo na programagao
do inversor.
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Faixas

Este grupo contém os parametros do tipo “Somente Leitura” que exibem as caracteristicas
de operagao do inversor.

[Tenséo Nomina“ Numero do Parametro 147
Tipo de Parametro Somente Leitura
Este parametro exibe tensao de entrada nominal do Unidades Display / Inversor 1 Volt / Volts
inversor. Display Tensao de entrada nominal do inversor
Numero do Parametro 170

[Corrente Nominal]

Este parametro exibe a corrente de saida nominal do
inversor baseado na selegao CT/VT.

Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor 0,1 Amp / Amp x 10
Display Corrente de saida nominal do inversor

[Escala de Kw]

Namero do Parametro 171
Tipo de Parametro Somente Leitura

Este parametro exibe a poténcia de saida nominal do Unidades Display / Inversor kW / kW x 100
inversor baseado na selegéo CT/VT. Display Poténcia nominal de saida do inversor
Numero do Parametro 71

[Versao Firmware]

Esse parametro exibe o niimero da verséo do firmware do
inversor.

Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor Nenhum / Verséo x 100
Display 0,00

[Rev Placa Cnitrl]

Este parametro exibe o niamero de reviséo da Placa de
Controle Principal do inversor.

Numero do Parametro 251
Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor Nenhum / Verséo x 100
Display 0,00

[Corr. Nom. CT]

Namero do Parametro 148
Tipo de Parametro Somente Leitura

Esse parametro exibe a corrente de saida nominal do Unidades Display / Inversor 0,1A/AXx10
inversor. Display Corrente de saida nominal do inversor
Numero do Parametro 149

[Pot Nom CT]

Tipo de Parametro Somente Leitura

Esse parametro exibe a pot nom ct do inversor. Unidades Display / Inversor kW / kW x 100
Display Poténcia nominal de saida do inversor
Numero do Parametro 198

[Corrente Nom VT]

Tipo de Parametro Somente Leitura

Esse parametro exibe a corrente nom VT do inversor. Unidades Display / Inversor 0,1A/AXx10
Display Corrente nominal do inversor
Numero do Parametro 199

[KW Nom. VT]

Esse parametro exibe KW nom. VT do inversor.

Tipo de Parametro Somente Leitura
Unidades Display / Inversor kW / kW x 100
Display Poténcia nominal do inversor
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[TipO do Inversor] Ntmero do Parametro 61
Tipo de Parametro Somente Leitura
By Dy IO Dl OOE-. Dy . Dk I
e P g g 8449 AQF05 8709 BRF20 12839  BP300 13071 C050
o gréfico ao lado. Consulte o Capitulo 1 para obter uma 8450 AQFO07 8710 BRF30 12840 BP350 13072 C060
explicacdo sobre os cddigos de catalogo. 8451  AQF10 8711 BRF50 12841  BP400 13073  CO075
8452 AQF15 8712 BRF75 12842  BP450 13074  C100
8453 AQF20 8713 BRF100 12828 BX250 13075 C125
8454 AQF30 8714 BRF150 12829  B300 13076  C150
8455 AQF50 8715 BRF200 12822 B350 13077  C200
8456 AQF75 12810 BO015 12830  B400 13083 (€250
12552  A007 12811 B020 12832  B450 13091 CX300
12553  A010 12812  B025 12834  B500 13085 C300
12554  A015 12813  B030 12823  B600 13078  C350
12555  A020 12824  BX040 12843  B700 13095 CP350
12556  A025 12814  B040 12836  B800 13086  C400
12557  A030 12815  B050 8963 CWF10 13096 CP400
12558  A040 12816  BX060 8965 CWF20 13088  C450
12559  A050 12825 B060 8966 CWF30 13097  CP450
12560  A060 12817  BO075 8967 CWF50 13090 C500
12561  A075 12818  B100 8968 CWF75 13098  CP500
12562  A100 12819 B125 8969 CWF100 13089  C600
12563 A125 12826  BX150 8970 CWF150 13079  C650
8705 BRF05 12820 B150 8971 CWF200 13099  C700
8706 BRF07 12821 B200 13068  C025 13092  C800
8707 BRF10 12827  B250 13069  C030

8708 BRF15 12838  BP250 13070  C040
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Esse grupo de parametros contém mascaras binarias para todas as fungdes de controle.

Mascaras As mascaras controlam quais adaptadores podem emitir comandos de controle.

Cada mascara contém um bit para cada adaptador. Bits Mascara Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

individuais podem ser definidos em “zero” para travar o l> TB3
controle através de um adaptador ou definidos em 1 para Adaptador 1

permitir que o adaptador tenha controle.

Adaptador 2
Uma descrigao do status (ENUM de bit) é exibida na linha Adaptador 3
1 (exceto para Interfaces de Operacéo e Programagéo Adaptador 4
Série A anteriores a versao 3.0). » Adaptador 5
» Adaptador 6
» LA
[Méscara Direcaol Numero do Parametro 94
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla qual adaptador pode emitir os Ajuste de Fabrica 01111110
comandos em frente/reversao. Unidades Display Inversor
Se a [Selecdo Freq 1] ou a [Selegéo Freq 2] estiver “0” 0 Né&o permite controle
ajustada em “Ent. Anal. 0” e se uma Placa Analdgica “1” 1 Permite controle
Opcional com entrada bipolar (LA6, LA7) estiver instalada,
aquela “Entrada Analogica 0” designada para entrada tera
leitura de controle exclusiva da direcéo. O bit 7 da
[Mascara Direcao] nao deve ser ajustado em “0” e nenhum
outro dispositivo pode solicitar a leitura de controle da
diregdo (isto é, TB3 Marcha Rev.). Se qualquer uma das
condigdes for verdadeira, sera gerada uma falha.
[Méscara de nga] Numero do Parametro 95
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem emitir  Ajuste de Fabrica 01111111
comandos de liga. Unidades Display Inversor

“0” 0 Nao permite controle
“1” 1 Permite controle

[Méscara de Jog] Numero do Parametro 96

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem emitir ~ Ajuste de Fabrica 01111111
comandos de jog. Unidades Display Inversor

“0” 0 Né&o permite controle
“1” 1 Permite controle

[Masc_ Referencia] Numero do Parametro 97
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem Ajuste de Fabrica 01111111
selecionar uma referéncia alternada: [Selecao Freq 1], Unidades Display Inversor
[Selegéo Freq 2] ou velocidades pré-programadas. “0” 0 Nao permite controle

“1” 1 Permite controle

[Méscara Ace|er_] Numero do Parametro 98

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem Ajuste de Fabrica 01111111
selecionar [Tempo Aceler. 1] e [Tempo Acel. 2]. Unidades Display Inversor

“0” 0 Né&o permite controle
“1” 1 Permite controle
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Mascaras

[Méscara Desace|e] Numero do Parametro 99

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem Ajuste de Fabrica 01111111
selecionar [Tempo Desacel. 1] e [Tempo Desacel. 2]. Unidades Display Inversor

“0” 0 Né&o permite controle
“1” 1 Permite controle

[Méscara de Fa|ha] Numero do Parametro 100
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem resetar ~ Ajuste de Fabrica 01111111
uma falha. Unidades Display Inversor

“0” 0 Nao permite controle
“1” 1 Permite controle

[Méscara de Mop] Numero do Parametro 101

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem emitir  Ajuste de Fabrica 01111111
comandos de MOP para o inversor. Unidades Display Inversor

“0” 0 Nao permite controle
“1” 1 Permite controle

[Méscara Percurso] Numero do Parametro 305
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Controla quais os adaptadores SCANport que tém per- Ajuste de Fabrica 01111111
misséo para habilitar a fungao de percurso. Unidades Display Inversor

“0” 0 Nao permite controle
“1” 1 Permite controle

[Méscara Sinc_] Numero do Parametro 308

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Controla quais os adaptadores SCANport que tém Ajuste de Fabrica 01111111
permissao para habilitar a funcéo de sincronizagéo. Unidades Display Inversor

“0” 0 Nao permite controle
“1” 1  Permite controle

[Méscara Logica] Numero do Parametro 92
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro determina quais adaptadores podem Ajuste de Fabrica 01111111
controlar o inversor. Se o bit para um adaptador estiver Unidades Display Inversor
ajustado em “0”, o adaptador néo tera funcdes de controle, “0” 0 Nao permite controle
exceto a fungéo desliga. Além disso, o adaptador pode ser “” 1  Permite controle

removido do inversor enquanto a alimentagéo é aplicada
sem causar uma falha serial.

[Méscara Loca“ Numero do Parametro 93
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla quais adaptadores podem Ajuste de Fabrica 01111111
assumir o controle exclusivo dos comandos légicos do Unidades Display Inversor
inversor (exceto desliga). O controle exclusivo “local” pode “0” 0 Nao permite controle

ser obtido somente enquanto o inversor esta desligado. “1” 1 Permite controle
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Mascaras

[Méscara Alarme 1] Numero do Parametro 206
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro controla as condicoes de  Ajuste de Fabrica 1111111111111

alarme que ativaréo o contato de alarme

(consulte o Capitulo 2 - Bloco TB2) e Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

ajusta o bit de alarme (bit 6) no parametro * i i *
[Status Inversor 1]. Rest. Autom. Carreg Bus
Uma descrigdo do status (ENUM de bity ¢~ Sobrecarg Mt Limite Hardw
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces Perda 4-20mA Limite Monitoragao
de Operagao e Programagao Série A Perda de Fase | Limite Regen
anteriores a verso 3.0). Nao Utilizad Limite Tens&o

Dissipador Perda Linha

Ent Auxiliar Sobrecarg Mt

Aviso Aterrament  Motor Travad

[Méscara Alarme 2] Numero do Parametro 271
Tipo do Parametro Leitura e Escrita
Controla quais condigdes ativarao o Ajuste de Fabrica 1111111111111

contato do alarme (verifique Capitulo 2 — ; : : . . . . : : - - - - . . .
TB2) e ajusta o bit de alarme (bit 6) no Bit 15 Bit 14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

[Status Inversor 1]. (S E— ‘ ‘ . | \ | | Ly l )

0 ajuste do bit para “1” permite ocorréncia Nao Usados Verit. Tensao \ dTe(r:mlstor Motor
de um alarme. O ajuste do bit em “0” faz Mx Puls Enc erda Larga
com que o inversor o ignore. Sat Puls Enc Perda Encoder

Uma descrigao do status (ENUM de bit) &
exibida na linha 1 (exceto para Interfaces
de Operagéo e Programagao Série A
anteriores a verséo 3.0).




6-46 Programacéo

Controles

Este grupo de parametro contém informagdes binarias para exibir qual o grupo de
adaptadores esta emitindo comandos de controle.

Cada parametro do grupo Owner contém um bit para cada Display da Leitura
adaptador. O inversor ajusta um bit do adaptador em “1”

Bit7 Bit6é Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

1um b N de Controle L> TB3
quando esse adaptador esta emitindo um comando logico Adaptador 1
e ajusta em “Zero” quando nenhum comando estiver sendo Adaptador 2
emitido. Adaptador 3
Uma descrigao do status (ENUM de bit) é exibida na linha Adaptador 4
1 (exceto para Interfaces de Operagéo e Programagéo » Adaptador 5
Série A anteriores a versao 3.0). » Adaptador 6
» Nao Utilizado
[Controle Desliga] Numero do Parametro 102
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe quais adaptadores estéo no Unidades Display Inversor
momento emitindo um comando desliga valido. “0” 0 Entrada Desliga nao presente
“1” 1 Entrada Desliga presente
[Controle Direcaol Numero do Parametro 103
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe quais adaptadores no momento Unidades Display Inversor
possuem controle exclusivo das alteragées de diregao. “” 0 Nao controlador
Se a [Selecdo Freq 1] ou a [Seleco Freq 2] estiver “” 1 Controlador atual
ajustada em “Entrada Analdgica 0” e se uma Placa
Analdgica Opcional com entrada bipolar (LA6, LA7) estiver
instalada, aquela “Entrada Analdgica 0” designada para
entrada tera leitura de controle exclusiva da diregéo. O bit
7 da [Mascara Direcao] nao deve ser ajustado em “0” e
nenhum outro dispositivo pode solicitar a leitura de controle
da direcdo (isto é, TB3 Marcha Rev.). Se qualquer uma das
condigdes for verdadeira, sera gerada uma falha.
[Controle Partida] Numero do Parametro 104
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe quais adaptadores estéo no Unidades Display Inversor
momento emitindo um comando liga valido. “0” 0 Entrada Liga no presente
“1” 1 Entrada Liga presente
[Controle de JOG] Numero do Parametro 105
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe quais adaptadores estéo no Unidades Display Inversor
momento emitindo um comando de jog valido. “0” 0 Entrada de Jog nao presente
“1” 1 Entrada de Jog presente
[Controle Referen] Numero do Parametro 106
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe quais adaptadores possuem no Unidades Display Inversor
momento o controle exclusivo da selecéo da fonte de “” 0 Nao controlador
freqiéncia de comando. “” {1 Controlador atual
[COI’ItI‘O'E Ace|e|—] Numero do Parametro 107
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe qual adaptador possui controle Unidades Display Inversor
exclusivo para selecionar [Tempo Acel. 1] ou [Tempo “” 0 Nao controlador

Acel. 2].

aq

1 Controlador atual
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Controles

[Control Desace|e] Numero do Parametro 108
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe qual adaptador possui controle Unidades Display Inversor
exclusivo para selecionar [Tempo Desacel. 1] ou [Tempo “” 0 Nao controlador

Desacel. 2]. “1” 1 Controlador atual
[COI“I'O' de Fa|ha] Numero do Parametro 109
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe qual adaptador esta resetando uma  pidades Display Inversor
falha atualmente. “0” 0 Nao controlador
“” 1 Controlador atual
[Controle de MOP] Numero do Parametro 110
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro e.xit?e quais adaptq_dnore.s estdo Unidades Display Inversor
aumentando ou diminuindo a Freqiéncia de Comando do “” 0 Nao controlador

MOP. “” 1 Controlador atual
[Controle Percurso] Numero do Parametro 306
Tipo de Parametro Somente Leitura
Exibe o adaptador de SCANport que esta ativando a Unidades Display Inversor
fungao de percurso neste momento. “0” 0 Nao controlador

uqr

1 Controlador atual

[Controle Sinc_] Numero do Parametro 309
Tipo de Parametro Somente Leitura
Exibe o adaptador de SCANport que esta ativando a Unidades Display Inversor
fungao de sincronizagao neste momento. “0” 0 Nao controlador

uqr

1 Controlador atual

[Controle Local]

Namero do Parametro
Tipo de Parametro

179
Somente Leitura

Esse parametro exibe qual adaptador necessitou de Unidades Display Inversor
controle exclusivo de todas as fungdes l6gicas do inversor. “0” 0 Nao controlador

Se um adaptador estiver travado localmente, todas as “4” 1  Controlador atual
outras fungdes (exceto a desliga) dos outros adaptadores

estardo travadas e sem funcionalidade. O controle local

pode ser obtido somente quando o inversor néo esta em

operagao.
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Este grupo de parametros contém os parametros necessarios para que um adaptador
de comunicagao opcional se comunique com o inversor.

Adaptador de

E/S
Esses parametros exibem o numero do parametro parao  Numero do Parametro 111-118
qual a informagéo da tabela imagem de saida do CLP ou  Tipo de Parametro Leitura e Escrita
do dispositivo SCANport sera escrita. Consulte os manuais Unidades Display / Inversor N. parametro / N. parametro

do Adaptador de E/S Remota de Ponto Simples da
Rockwell ou manual do dispositivo SCANport para obter

mais informagdes sobre link de dados. 1336 PLUS I Dispositivo SCANport
[Dado Entrada A1]

[Dado Entrada A2]
[Dado Entrada B1]
[Dado Entrada B2]
[Dado Entrada C1]
[Dado Entrada C2]
[Dado Entrada D1]
[Dado Entrada D2]

Esses parametros exibem o nimero do parametro cujo Numero do Parametro 119-126

valor sera lido na tabela imagem de entrada do CLP ou do  Tipo de Parametro Leitura e Escrita

dispositivo SCANport. Consulte os manuais do Adaptador ~ Unidades Display / Inversor N. Parametro / N. Parametro
de E/S Remota de Ponto Simples ou o manual do

dispositivo SCANport para obter informagdes sobre link de

dados. 1336 PLUS II Dispositivo SCANport

[Dado Saida A1]

[Dado Saida A2]

[Dado Saida B1]

[Dado Saida B2]

[Dado Saida C1]

[Dado Saida C2]

[Dado Saida D1]

[Dado Saida D2]
[cont Alt TipO 2] Numero do Parametro 315

Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Quando ATIVADAS, as fungoes alternativas sao Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
designadas para alguns bits na Estrutura de Controle Unidades Display Inversor
Légico. Consulte o Apéndice A para mais informagbes. “Desabilitado” 0

“Habilitado” 1
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Este grupo contém os parametros usados para converter através de escala, em
“Unidades do Usuario”, qualquer pardmetro do inversor para a exibicao na Interface de

Visualizacéao
Operagao e Programagao. Dois valores de parametros convertidos podem ser exibidos
simultaneamente quando “Process Mode” for selecionado.

do Processo

[Parametro Proc 1] Numero do Parametro 127
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro deve ser ajustado de acordo com o Unidades Display / Inversor N. Parametro / N. Parametro
nimero do parametro, cujo valor em escala sera exibido na Ajuste de Fabrica 1
Linha 1 do Painel Display da Interface de Operagao e
Programagéo.

0 Valor Max. do processo que pode ser exibido é
99.999,99. Se o valor for excedido, um conjunto de
asteriscos (***) sera exibido no Display.

[Esca|a Process 1] Numero do Parametro 128
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor ajusta o multiplicador em escala para o Unidades Display / Inversor Numérico / Escala x 100
parametro [Parametro Proc 1]. O valor exibido é: Ajuste de Fabrica +1,00
[Parametro Proc 1] valor presente Valor Min. el
Valor Max. +327,67
x  [Escala Process 1] valor
Valor Exibido
[Text 1-8 Process 1] Numero do Parametro(s) 129-136
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Define a descrigao “Unidades definidas pelo Usuario” para  Unidades Display / Inversor Cadigo ASCII / Codigo ASCII
o valor determinado pelos pardmetros [Process 1 Par] e Ajuste de Fabrica “Volts”

[Process 1 Scale]. Essa descricdo com 8 caracteres sera
exibida na linha 1 do Display Consulte o0 Mapa de
Caracteres no Apéndice A.

[Parametro Proc 2] Numero do Parametro 180
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro deve ser ajustado de acordo com o Unidades Display / Inversor N. Parametro / N. Parametro
niimero do parametro, cujo valor em escala serd exibido na  Ajuste de Fabrica 54
linha 2 do Painel Display da Interface de Operacao e
Programagéo.

0 Valor Max. do processo que pode ser exibido é
99.999,99. Se o valor for excedido, um conjunto de
asteriscos (***) sera exibido no Display.

[Escala Process 2]

Esse valor ajusta o multiplicador em escala para o

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

181
Leitura e Escrita
Numeérico / Escala x 100

parametro [Paramentro Proc 2]. O valor exibido é: Ajuste de Fabrica +1,00
Valor Min. -327,68
[Parametro Proc 2] valor presente Valor Méx. 430767
X [Escala Process 2] valor
Valor Exibido
[Text 1-8 Process 2] Numero do Parametro(s) 182-189

Define a descrigao “Unidades definidas pelo Usuério” para o
valor determinado pelos parametros [Parametro Proc 2] e

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Leitura e Escrita
Cadigo ASCII / Cédigo ASCII
“Amps”

[Escala Process 2]. Essa descrigdo com 8 caracteres sera
exibida na linha 2 do Display Consulte 0 Mapa de caracteres
no Apéndice A.
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Realimentacao

do Encoder

Este grupo de parametros contém todos os parametros necessarios para ativar a
realimentacao por encoder em operagao de malha fechada.

[Controle Velocid]

Esse parametro seleciona o tipo de modulagéo ativa no
inversor.

Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor
estiver em operagao.

Importante: “Controle Des” e “Sobressalent” sdo as tnicas
opgdes disponiveis para motores sincronos.

Se for necessario a regulagéo de velocidade de circuito
fechado de realimentacéo do encoder, deve-se selecionar
“Realim Encoder”.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

77
Leitura e Escrita
“Comp. Escorr”

Display Inversor

“Controle Des” 0 Regulacéo da Freqiiéncia
“Comp. Escorr” 1  Compensagao de Escorregamento
“Queda de Vel” 2  Compensagéo de Escorregamento

Negativo
“Sobressalent” 3 Habilitar sobressalente para a
entrada de pulso
“Realim Encoder” 4 Realimentacéo por Encoder malha
fechada
“Queda+Regen” 5 Realimentacao por encoder malha
fechada com inclinagao ativa
“Salto P” 6 Funcao de Travessia
“Processo PI” 7  Controle Pl de malha fechada

[Tipo de Encoder]

Esse parametro contém o tipo de sinal de realimentagao por
encoder. O inversor pode aceitar sinais de canal simples
(pulso) ou de canal duplo (quadratura).

Esta selecao deve estar de acordo com o tipo do encoder
em uso. Se for selecionado “Pulso” e se um encoder de
canal duplo estiver conectado (veja pagina 2-30), a
indicagao de realimentagéo estara incorreta por um fator
de 2 e nenhuma indicagéo de diregao sera disponibilizada.
Se “Quadratura” estiver selecionada e se um encoder de
canal simples estiver conectado, o valor de realimentagéo
sera sempre zero.

Isto n&o pode ser alterado enquanto o inversor estiver em
operagao.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

152
Leitura e Escrita
“Quadratura”
Display Inversor
“Pulso” 0 Encoder de canal simples
“Quadratura” 1 Encoder de canal duplo

[Encoder PPR]

Esse parametro contém um fator de escala para a

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

46
Leitura e Escrita
Fator / Pulsos por Rotacéo

regulacéo da velocidade de realimentagéo do encoder. Ajuste de Fabrica 1024 PPR
Informe o valor real de pulsos por rotagéo do encoder. Valor Min. 1
Valore Méaximo 4096
[Velocidad Méxima] Numero do Parametro 151
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro define a freqiiéncia de saida em referéncia Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
de freqiiéncia completa para: Ajuste de Fabrica 400 Hz
1. Aregulagdo de velocidade para realimentagéo por en- ~ valor Min. 0Hz
coder Valor Max. 400 Hz
2. Todas as entradas analégicas do Bloco Terminal TB2
(potenciémetro remoto, 0-10V e 0-20mA).
OBS.: O parametro [Freq Maxima] deve ser elevado para
permitir operagao ou modulagao acima do valor do
parametro [Velocidad Maxima).
[PO'OS do MOtOI’] Numero do Parametro 153
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro contém o niimero de pélos magnéticos do Unidades Display / Inversor 1 Pélo / Pdlos

motor. O valor converte a freqliéncia de saida em RPM real
do motor durante operagéo de malha fechada. O célculo é
feito através dos parametros [Freq Nominal] e [RPM
Nominal].
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[KI da Velocidade]

Fora de funcionamento na época da impressao -

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

165
Leitura e Escrita
Numeérico / Ganho x 100

determinara o ganho proporcional da malha de velocidade. Ajuste de Fabrica 100
Valor Min. 0
Valor Max. 20000
Numero do Parametro 164

[KP da Velocidade]

Esse parametro contém o valor do ganho integral para a

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Leitura e Escrita
Numeérico / Ganho x 100

malha de velocidade durante a operacéo de malha Ajuste de Fabrica 100
fechada. Valor Min. 0
Valor Max. 20000
Numero do Parametro 166

[Erro de Velocid]

Esse parametro exibe a diferencga entre o valor do
parametro [Comando de Freq] e a velocidade de
realimentacao.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.
Nenhum
-8,33% da [Freq. Basica]
+8,33% da [Freq. Basica]

[Integral Velocid]

Esse parametro exibe o valor integral da malha de
velocidade.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

167
Somente Leitura
0,01 Hz [ 32767 = Freq. Max.
Nenhum
-8,33% da [Freq. Basica]
+8,33% da [Freq. Basica]

[Acresci Velocida]

Esse parametro exibe a quantidade de correcéo aplicada
ao parametro [Comando de Freq].

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

168
Somente Leitura
0,01 Hz [ 32767 = Freq. Max.
Nenhum
-8,33% da [Freq. Basica]
+8,33% da [Freq. Basica]

[Som. Escorregam.]

Este parametro exibe a quantidade de correcéo adicionada
pela compensagao de desvio ou circuito de travamento de
fase.

Numero do Parametro

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

255
Somente Leitura
0,01 Hz [ 32767 = Freq. Max.
Nenhum
-8,33% da [Freq. Basica]
+8,33% da [Freq. Basica]

[RPM Nominal]

Esse valor deve ser ajustado de acordo com o RPM

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

177
Leitura e Escrita
1RPM/RPMx 10

nominal da placa de identificacéo do motor. Ajuste de Fabrica 1750 RPM
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor Valor M',"' 60 RPM
estiver em operagao. Valor Max. 24000 RPM
[Freq Nomina“ Numero do Parametro 178
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor deve ser ajustado de acordo com a freqiiéncia  Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
nominal da placa de identificacéo do motor. Ajuste de Fabrica 60 Hz
Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor Valor M',"' 1Hz
Valor Max. 400 Hz

estiver em operagao.
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[Contagem Encoder]

Exibe o valor da contagem do encoder em escala. O valor é
incrementado na direcéo para frente e decrementado na
direcéo reversa. Requer um encoder com quadratura (de
canal duplo) e um valor de entrada [Escalar Encoder].

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

283
Leitura e Escrita
1 Contagem / Contagens

Ajuste de Fabrica
Valor Min. -32767
Valor Max. +32767

ATENCAO: Paraevitar possiveis avarias na maguina
e/ou lesdes pessoais, esteja ciente de que o Valor Max.

da contagem do encoder em ambas as direcdes € £32767.
Nenhuma alteragcéo ocorrerd e o valor permanecera fixo
neste Valor Méx. até que seja reconfigurado manual mente
ou decrescido abaixo do méximo (através de contagens

opostas).

[Escalar Encoder]

Determina o fator de escala da contagem de pulsos do

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

282
Leitura e Escrita

encoder de entrada. Ajuste de Fabrica 1000
Valor Min. 1

[Contagem_ Numero de Pulsos de Entrada Valor Max. 4096

Encoder] [Escalar Encoder]

[se|_ Perda Enc_] Numero do Parametro 284
Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Seleciona a agao do inversor quando for detectado um Ajuste de Fabrica “Desabilitado”

sinal de encoder que esteja incorreto ou ausente.

Importante: A deteccao de perda do encoder requer o uso
de uma Placa de Interface Opcional 1336-L7E, L8E ou
L9E e encoder com quadratura (de canal duplo) conectado
de maneira diferencial (veja pagina 2-30). Além disso,
deve ser feita a selegéo de “Encoder” em [Selecao Freq
1/2), [Referencia de PI], [Realimentacao PI] ou “Realim
Encod” em [Controle Velocid].

Se uma placa 1336-L4E, L5E ou L6E for utilizada, se um
encoder de pulso (de canal simples) for usado, ou se um
encoder de canal duplo tiver fiagao simples, este recurso
néo funcionara.

Unidades

Display Inversor
“Desabilitado” 0 Apods 200 ms de perda do encoder,
sera emitida uma adverténcia.
“Habilitado” 1  Apds 200 ms de perda do encoder,
serao emitidos um alarme e uma
falha F60.

[Freq. do Encoder]

0O parémetro exibe o comando de freqliéncia presente nos

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

63
Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max.

terminais de entrada de encoder do TB3. Este valor é Ajuste de Fabrica Nenhum
exibido, sendo este o comando de freqiiéncia ativo ou ndo. Valor Min. -400,00 Hz
Freqiiéncia_ Faixa de Pulso do Encoder de Entrada Vel T S
Exibida ~ [Encoder PPR]

Namero do Parametro 328

[Contagens Max. Enc]

Configura o ponto de disparo para o alarme de “Mx Puls
Enc”. O alarme esta elevado(1) quando as [Contagens do
Encoder] ultrapassaram as [Contagens Méax. Enc].

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica

Valor Min.

Valor Max.

Leitura e Escrita
1 Contagem / Contagens

0

0

32767
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Processo PI

Este grupo de parametros configura o Regulador do grupo Processo PI.

4

Selecao
Referéncia
de Pl

Referéncia de Pl

Referéncia de P|.

CErode Pl

Term. Integral = 0

Selecionar | Fixagéo PI+ I
Realimentacéo Pl
/Q——I \/_ ] _|—> I>
Realimentagéo —=[-0~ - o o
PI o 7 Processo KI | [ + Acresci
_ o—4— X
s Velocida
Configuracdo PI por (Realimentagio P') - = +
realimentacdo quadratica Config. de PI- Conﬂdgu_ra;;ao F;I-Reset
Inversio de Erro 0 Integrador
| Fixacdo PI I
Processo KP
Saida do P!
O
Parametro 65 Saida PI +32767
Comando de Freq ) Referéncia da Frequéncia Mestre |
+ o] —| 0 Freg. Saida
c iwd R d " +32767 o ]
Calcular omandode _ _| Controle | Rampade_ l_ o 0
Velocidade Velocidade de Acel. | Velocidade e o _l_ |
| Rampa vel. >0 I 8267
Configuracéo do PI Fixag&o Zero I
[Contro|e Ve|ocid] Nimero do Parametro 77

Esse parametro seleciona o tipo de modulacéo ativa no
inversor.

Esse parametro ndo pode ser alterado enquanto o inversor
estiver em operagao.

Importante: “Controle Des” e “Sobressalent” sdo as tnicas
opgdes disponiveis para motores sincronos.

Se for necesséria a regulagéo de velocidade de circuito
fechado do feedback do encoder, deve-se selecionar
“Fdbk Encoder”.

Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

Leitura e Ecrita
“Comp. Escorr”

Display Inversor
“Controle Des” 0 Regulacéo da Freqiiéncia

“Comp. Escor” 1  Compensacao de Escorregamento

“Queda de Vel” 2  Compensagéo de Escorregamento
Negativo

“Sobressalent” 3  Ativa o travamento de fase para a
entrada de pulso

“Realim Encod” 4 Realimentagao por Encoder malha

fechada
Realimentacéo por encoder malha
fechada com inclinagao ativa

“Queda+Regen” 5

“PJump” 6 Funcéo de Travessia
“Processo PI” 7  Controle Pl de malha fechada
[conﬁg do P|] Numero do Parametro 213
Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Esse parametro ajusta e exibe a configuragéo para o Ajuste de Fabrica 00000000

regulador P1.

Obs.: O integrador de reset também esta disponivel
através de uma entrada digital. Consulte Sele¢do do Modo
de Entrada no Capitulo 2.

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1

e

l

Reserva

Bit 0

Erro de inverséo - Altera o sinal do Erro PI
Inicio de reset - mantém Kl em zero

Grampo de zero - evita operagéo bidirecional
Realimentacao Sqrt - utiliza a raiz quadrada do
valor de realimentagao PI

SaidaAjustada | 0 | 0| O| O 1 1
» InicioPré-carga| 0 | 0| 1| 1| 0 | O
» Ativar Pl o|1(0|1]0 1

Diagrama 1 2 3

(Consulte os Diagramas na préxima pagina)
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Processo PI

Diagrama 1

Freq. de

Diagrama 2
O sentido frontal afeta

™N\_Mais a resposta dinamica
Pré-carga |

Saida

! !
(- Pré-carga

Diagrama 3

e S —

T Pré-carga na Partida_|

} | Melhor resposta
| | para Sistemas

\/—l_ bem definidos
__Pré-carga na Partida |

Comando ‘ ‘ | I
| | | | | |
| r—' | |
. | A |
Saida / | Pré-carga (——‘—
do Pl | | | | | | Pré-carga |
L | L | L |
Tempo 0 3 } 6 9 12 15 18 } 21 24 27 30 0 3 } 6 9 12 15 18 } 21 24 271 30 0 3 } 6 9 12 15 18 } 21 24 27 30
Habilitado Desabilitado Habilitado Desabilitado Habilitado Desabilitado
Habilitado A saida do Pl integrada para zero - Habilitado Etapas de Saida do Pl para a pré-carga Habilitado  Integrantes da saida do Pl a partir da
frequiéncia regulada para rampa do e integrantes nesse ponto - etapas do pré-carga - rampas do inversor a partir
inversor. inversor para a pré-carga e rampas da pré-carga.
Desabilitado Saida do Pl forcada a zero - fregiiéncia nesse ponto. Desabilitado A saida do Pl é mantida na pré-carga -
irregular para rampa do inversor. Desabilitado  Saida do Pl forgada a zero - frequiéncia rampas do inversor & velocidade
irregular para rampa do inversor. irregular.
Obs.: A saida do inversor sera em etapas igual
a pré-carga na partida
[Status do p|] Numero do Parametro 214
Tipo de Parametro Somente Leitura
Esse parametro exibe o status do regulador do Processo  Ajuste de Fabrica Nenhum

Pl

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1

N I I S

Bit 0

L» Habilitado

Sobressalentes
[SB'EgéO Refer P|] Numero do Parametro 215
Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Afonte de referéncia Pl é selecionada com esse Ajuste de Fabrica “Preprog 1”
parametro. O valor da referéncia selecionada é o ponto de  ypidades Display Inversor
ajuste para o regulador do Processo PI. “Use Ulimo” 0
O inversor esta capacitado a responder a uma perda de “Ent. Anal. 0" 1
sinal de 4-20mA usada tanto como Referéncia de PI, como “Ent. Anal. 17 2
Realimentacao do PI. A resposta da perda do sinal de “Ent. Anal. 2" 3
4-20mA é controlada pela programagao e requer: “Ref de Pulso” 4 Consulte o Valor [Esc. Entr. Pulso]
5 . . “MOP” 5
a) % parametrPOI”[ControIe Velocidad] deve ser ajustado em “Adaptador 1-6" 6-11
roc:asso e ) . “Preprog 1-7" 12-18
b) O parametro [Selecéo Refer PI] ou [Sel Realiment PI] “Encoder” 19 Consule o Valor [Encoder PPR]

deve ser definido em 4-20mA.

Se as duas condigdes acima estiverem de acordo, a
resposta da perda de sinal é controlada pelo ajuste de
[Perda 4-20mA]. Se esse parametro estiver ajustado em
“Stop/Fault”, a perda da entrada provocara o desligamento
do inversor e emitira uma Falha Freq Err. A perda da
entrada com o parametro [Perda 4-20mA] ajustado em
outra opgao, fara com o inversor ative o bit de alarme (bit 6
de [Status Inversor] e o bit 13 de [Alarme Inversor]) e
fornega o valor programado em [Freq Minima].

Protecéo de perda de sinal é oferecida para a entrada de
2-10V.
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Processo PI

[Sel Realiment PI]

A fonte de realimentagéo do PI é selecionada através
desse parametro. Identifica o ponto de entrada para o
dispositivo de realimentagao do processo.

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Ajuste de Fabrica

Unidades

216
Leitura/Escrita
“Ent. Anal. 1”

Display Inversor

“Use Ultimo”
“Ent. Anal. 0” 1
“Ent. Anal. 1" 2
“Ent. Anal. 2" 3
“Ref de Pulso” 4
“MOP” 5

“Adaptador 1-6" 6-11

“Preprog 1-7” 12-18
“Encoder” 19 Consulte o Valor [Encoder PPR]

o

Consulte o Valor [Esc. Entr. Pulso]

[Referencia de PI]

Esse parametro exibe o valor corrente da referéncia

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

217
Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. a Frente

selecionada pelo parametro [Selecao Refer PI]. Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. -400,00 Hz
Valor Max. 400,00 Hz
Numero do Parametro 218

[Realimentacao PI]

Esse parametro exibe o valor corrente da referéncia

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. a Frente

selecionada pelo parametro [Selecao Refer PI]. Ajuste de Fabrica Nenhum
Valor Min. -400,00 Hz
Valor Max. 400,00 Hz
Numero do Parametro 219

[Erro de PI]

Valor de erro calculado pela malha PI. Esse valor é a

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. a Frente

diferenca entre os parametros [Referencia de Pl] e Ajuste de Fabrica Nenhum
[Realimentacao PI] e determina a saida PI. Valor Min. -400,00 Hz
Valor Max. 400,00 Hz
Numero do Parametro 220

[Saida do PI]

A saida atual da malha P! é exibida com esse parametro.

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Somente Leitura
0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. para Frente

Essa saida é utilizada como o comando de velocidade para Ajuste de Fabrica Nenhum

o controle do processo ou como acréscimo de velocidade ~ Valor Min. -400,00 Hz

para o trim do processo. Valor Max. 400,00 Hz

[K| do PTOCESSOI Numero do Parametro 221
Tipo de Parametro Leitura/Escrita

Esse parametro ajusta o ganho integral da malha Pl do Unidades Display / Inversor ND / ND

processo. Ajuste de Fabrica 128
Valor Min. 0
Valor Max. 1024
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[Kp do PI'OCGSSO] Numero do Parametro 222
Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Esse parametro ajusta o ganho proporcional da malhade  Unidades Display / Inversor ND / ND
Processo PI. Ajuste de Fabrica 256
Valor Min. 0
Valor Max. 1024
[Limite Neg de P|] Numero do Parametro 223
Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Esse parametro ajusta o menor limite (negativo) da saida  Unidades Display / Inversor 0,01 Hz / 32767 = Freq. Max. a Frente
PI. Ajuste de Fabrica -8,33% da [Freq. Maxima]
Valor Min. -400,00 Hz
Valor Max. 400,00 Hz
[Limite Pos de P|] Numero do Parametro 224
Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Esse parametro ajusta o limite superior (positivo) da saida Unidades Display / Inversor 0,01 Hz [ 32767 = Freq. Méx. & Frente
Pl Ajuste de Fabrica +8,33% da [Freq. Maxima]
Valor Min. -400,00 Hz
Valor Max. 400,00 Hz
[Pre-Carga do P|] Numero do Parametro 225
Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Esse parametro define o valor utilizado para a pré-carga do Unidades Display / Inversor 0,01 Hz [ +32767 = Freq. Max.
integrador P quando os bits “Config Saida” ou “Preload Int” Ajuste de Fabrica 0,00 Hz
s&0 iguais a “1” no parametro [Config do PI]. Valor Min. -8,33% da [Freq. Maxima]

Valor Max. +8,33% da [Freq. Maxima]
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Motor

Este grupo de parametros define o controle basico do motor.

[Selecao Controle] #‘I:g'z': ggr;’r:::ge‘m

Seleciona o método de controle do motor para o inversor.  Ajuste de Fabrica
0 ajuste de fabrica possibilita controle completo do fluxo do ypidades
estator adequado para a maior parte das aplicagdes.

Importante: Ao utilizar motores sincronos, a [Sele¢ao
Controle] deve ser configurada em operagao V/Hz
(“Impulso Fixo” ou “Tot. Person.”).

As selecoes adicionais sao fornecidas para sintonizar o
desempenho de forma 6tima:

¢ Dois modos volts/Hz estao disponiveis: um utiliza o
impulso de tensao simples e outro possibilita de
configuragéo completa. Esses dois modos podem ser
utilizados com motores especiais ou em instalagbes
com varios motores nao correspondentes.

* 0 modo Economizar oferece todas as vantagens do
controle de fluxo do estator mais o recurso adicionado
de um “economizador automatico”. Caso o motor
permaneca levemente carregado, o inversor produzira
uma tensdo de saida (e consequentemente uma saida
kW) para reduzir seus custos (operacionais) de energia.
Isso podera resultar em economias de até 20% de kW.

9
Leitura e Escrita
“Sens Vector”
Display Inversor
“Economizar” 0 Controle do Fluxo do Estator com
Economia

“Vector Sens” 1  Controle do Fluxo do Estator

“Impulso Fixo” 2  V/Hz com impulso de
operacao/aceleragéo programados

“Tot. Person.” 3  V/Hz com configuragéo completa

Ajuste Curva Fixa
Nominal Basica/MAxima Tensa
do motor asica/Miaxima fensao Tens&o Basica
maxima ¢ Basica/Max Freq. Freqgiiéncia Basica
>
Tenséo
Tenséo
Ajuste de Fabrica
Impulso de partida #
Impulso de operago ¥
0 - 0-
0 Fregiiéncia Nominal do 0 Freqliéncia
motor maxima
Tot. Person.
Maximo # Tenséo Basica 4 Tens&o Maxima
Freqiiéncia Basica Freq. Maxima
& .
Nominal #
do motor
Tenséo
’Tenséo de Quebra
Impulso de partida # ff/  Fred. de Quebra
Impulso operagéo » |
0= o -
0 Freqliéncia Nominal do motor Maximo
[Refer Fluxo COI'I'] Namero do Parametro 192

Tipo de Parametro
Usado somente no modo “Economizar’- Configura o valor Unidades Display / Inversor
de ampéres necessarios para manter o fluxo pleno do Ajuste de Fabrica
motor. Se configurado em zero, o inversor usara um valor  Valor Min.

Leitura e Escrita
0,1 A/ 4096 = Corrente Nominal do Inversor

0,0A

0,0A

interno baseado na [Corrente Motor] e kW (HP) do inversor. Valor Max. 75,0% da corrente nominal de torque variavel do inversor

Consulte o Capitulo 5 para obter mais informagées sobre
configurgao.
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[Queda Tensao IR]

Somente no modo “Economizar” - Configura o valor da
queda de tensdo ao longo da resisténcia do estator do
motor. Se configurado em zero, o inversor usara um valor
interno baseado na corrente e tensdo nominal do motor.
(por exemplo, motores especiais, motores de 6 polos, etc.)
podem ser particularmente sensiveis ao ajuste desse
parametro. Consulte o procedimento de sintonia no
capitulo 5 para obter mais informagdes.

Numero do Parametro 194
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Unidades Display / Inversor 1 Volt / 4096 = Tenséo Nominal do Inversor
Ajuste de Fabrica Baseado no Tamanho e Tipo de Inversor
Valor Min. 0,0V

Valor Max. 25% da Tensao Nominal do Inversor

[Tempo Fluxo]

Esse parametro define o fluxo que o inversor utilizara para

200
Leitura e Escrita
0,1 Segundo / Segundos x 10

Numero do Parametro
Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

tentar alcancar o fluxo do estator completo do motor. Ajuste de Fabrica 0,0 Seg
Quando um comando Liga é emitido, corrente CC no nivel Valor Min. 0,0 Seg
de limitag&o de corrente é utilizada para formar o fluxo do  Valor Max. 5,0 Seg
estator, antes da aceleragéo.

Numero do Parametro 48

[Impulso Partida]

Esse parametro ajusta o nivel de impulso de partida para

Leitura e Escrita
1 V[ 4096 = Tensao Nominal do Inversor

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

aceleracao quando o parametro [Selecéo Controle] estiver Ajuste de Fabrica oV
ajustado em “Impulso Fixo” ou “Tot. Person.”. Valor Min. oV
Valor Max. 9,5% da Tensao Nominal do Inversor
Numero do Parametro 83

[Impulso Operacao]

Esse parametro ajusta o nivel do impulso para um nivel de
velocidade constante quando o parametro [Selecao
Controle] estiver ajustado em “Impulso Fixo” ou “Tot.
Person.”.

Leitura e Escrita
1 V[ 4096 = Tensao Nominal do Inversor

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor

Ajuste de Fabrica 0 Volt
Valor Min. 0 Volt
Valor Max. 9,5% da Tensao Nominal do Inversor

[Impulso Curvat_] Numero do Parametro 169
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse parametro define a inclinagéo da curva volts/Hz a Unidades Display / Inversor Nenhum
partir dos parametros [Impulso Partida] e [Impulso Ajuste de Fabrica 1,5
Operagéo] para o ponto de intersecgéo (veja o diagrama  Valor Min. 1,0
Impulso Fixo na pagina anterior). A intersegéo é Valor Max. 8,0
determinada, multiplicando-se:
Impulso Operagéo x Impulso Curvat. = A
Impulso Partida x Impulso Curvat. = B
Numero do Parametro 50

[Tensao de Quebra]

Esse parametro define a tenséo que o inversor produzira
quando no valor do parametro [Freq. de Quebra], esse

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Unidades Display / Inversor 1V /[ 4096 = Tenséo Nominal do Inversor
Ajuste de Fabrica 25% da Tenséo Nominal do Inversor

parametro determina o modelo volts por Hz entre 0 e 0 Valor Min. oV
parametro [Freq. de Quebra]. Valor Max. 50% da Tenséo Nominal do Inversor
Numero do Parametro 49

[Freq. de Quebra]

Tipo de Parametro Leitura e Escrita

Esse parametro define uma freqiiéncia de ponto médio em Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
uma curva volts por Hz do usuario. Combinado com o Ajuste de Fabrica 25% da [Freq. Maxima]
parametro [Tens&o de Quebra]. Combinado com [Freq. de  Valor Min. 0Hz
Quebra], este Valor Max. 120 Hz
Numero do Parametro 18

[Tensao Basica]

Esse valor deve ser ajustado de acordo com a tenséo
nominal da placa de identificacéo do motor.

Leitura e Escritura

1 V[ 4096 = Tensao Nominal do Inversor
Tensao Nominal do Inversor
25% da Tensao Nominal do Inversor
120% da Tenséo Nominal do Inversor

Tipo de Parametro
Unidades Display / Inversor
Ajuste de Fabrica
Valor Min.
Valor Max.
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[Freq. Basica] Numero do Parametro 17
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Esse valor deve ser ajustado de acordo com a freqiiéncia  Unidades Display / Inversor 1Hz/Hzx 10
nominal da placa de identificacéo do motor. Ajuste de Fabrica 60 Hz
Valor Min. 25Hz
Valor Max. 400 Hz
[Tenséo Méxima] Numero do Parametro 20
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Este parametro configura a tens@o mais elevada que o Unidades Display / Inversor 1V [ 4096 = Tenséo Nominal do Inversor
inversor produzira para “Boost [Reforgo] Fixo” e Ajuste de Fabrica Tensao Nominal do Inversor
“Totalmente Personalizado”. Valor Min. 25% da Tenséo Nominal do Inversor
Valor Max. 120% da Tenséo Nominal do Inversor
[Tenséo ACE”EXEC] Numero do Parametro 317
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Nos modos “Impulso Fixo” ou “Personalizagdo Completa’, Unidades Display / Inversor 1% [ 4096 = 100%
atenséo de saida é reduzida pela quantidade programada Ajuste de Fabrica 100%
quando em fregiiéncia. Valor Min. 50%
Valor Max. 100%

Deteccao da Perda de Sincronia
do Motor para Motores Sincronos

Esta funcéo esta ativada se a [Sel Perda de Sinc.] estiver configurada em “Alarme” ou “Falha”.

A detecgao de perda de sincronia do motor tenta perceber quando um motor sincrono saiu de sincronia.
Quando isto acontece, o motor geralmente consome uma corrente elevada e o fluxo de alimentagao
entre o motor e inversor oscila. Baseado nisto, o algoritmo de detec¢ao procura uma grande oscilagao
do angulo de corrente (em relagéo a tenséo), enquanto a corrente for elevada. Quando uma perda de
sinc. for detectada, o bit de “Perda de Sinc.” no [Alarme Inver. 1] é configurado. Além disso, o inversor
incluird uma tensao adicional configurada pelo [Comp de Perda de Sinc] a tenséo de saida. Isto
aumentara o torque critico para permitir que o motor volte a sincronizar.

Se a [Sel de Perda de Sinc] for configurada em “Falha”, o tempo de configuracao do bit “Perda de
Sinc.” sera marcado. Se for maior que o tempo estabelecido pelo [Tempo Perda Sinc], o inversor
falha com uma indicacao de falha “Perda de Sinc. do Motor” F67.

[Sel. Perda Sinc.]

Este parametro permite selecionar varios modos de perda
de sincronizagéo.

Importante: O motor deve estar conectado ao inversor
quando a funcéo de perda de sincronizacao for ativada.

Namero do Parametro 310
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Ajuste de Fabrica “Desabilitado”
Unidades Display Inversor

“Desabilitado” 0 afungao de deteccéo e
recuperagao de perda de sinc.
esta desativada

“Alarm” 1 afuncéo de detecgéo e
recuperagao de perda de sinc.
esta ativada

“Falha” 2 afuncgao de deteccéo e
recuperagao de perda de sinc.
esta ativada. Se a perda de sinc.
continuar por um tempo maior que
o configurado pelo [Tempo Perda
Sinc.], o inversor falha com uma
indicacao de falha “Perda de Sinc.
do Motor” F67.

[Ganho Perda Sinc.]

Configura um ganho que controla a sensibilidade da fungao
de deteccéo da perda de sinc.

Numero do Parametro 311
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Ajuste de Fabrica Numeric / Gain x 100
Ajuste de Fabrica 0
Valor Min. 100

Valor Max. 40
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[Comp. Perda Sinc.] Namero do Pardmetro 313
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Configura a tensao extra a ser adicionada ao tentar fazer  Ajuste de Fabrica 1 Volt / 4096 = Tensao Nominal do Inversor
com que o motor entre novamente em sincronia apds a Ajuste de Fabrica 0 Volt
deteccao de uma perda de sincronia. Valor Min. 0 Volt
Valor Max. 25% da Tenséo Nominal do Inversor
[Tempo Perda SiHC] Numero do Parametro 312
Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Para [Sel. Perda Sinc.] = “Falha”, deteccéo de perda de Ajuste de Fabrica 1 Segundo / Segundos x 100
sinc. e funcéo de recuperacéo ¢é ativada. Se a perda de Ajuste de Fabrica 5 Seg
sinc. exceder o tempo configurado pelo [Tempo Perda Valor Min. 1 Seg
Sinc], o inversor falha com uma indicacéo de falha “Perda  Valor Max. 30 Seg

de Sinc. do Motor” F67.

Este grupo lista todos os parametros atualmente instalados no seu inversor em ordem

Lista Linear numérica. Consulte o Apéndice, no final do manual, para obter uma listagem alfanumérica

de todos os parametros.

O parametro a seguir aparece apenas na Lista Linear e ndo esta documentado
em nenhum outro lugar.

[Ganho de Estab_] Numero do Parametro 324

Tipo de Parametro Leitura/Escrita
Este parametro ajusta o ganho do componente de torque  Unidades Display / Inversor Nenhum
da corrente para ajustar possiveis instabilidades de Ajuste de Fabrica 0
corrente em certos motores causadas por variagoes no Valor Min. 0
projeto. O aumento deste valor para a configuracao correta Valor Max. 16

de um determinado motor estabilizara as pulsagdes de
torque no motor.

Importante: A configuragdo muito elevada deste valor
pode causar maior instabilidade. Ele deve ser configurado
no menor valor que elimine a instabilidade.

[0ffset Ent Bldll'] Numero do Parametro 329

Tipo de Parametro Leitura e Escrita
Ajusta o offset (compensagéo) das entradas bidirecionais  Unidades Display / Inversor Nenhuma
nas placas de opgéo LA6 e LA7. Este parametro talvez Ajuste de Fabrica 270
precise ser ajustado para cada placa a fim de fornecera  Valor Min. 0
mesma resposta para os sinais positivos e negativos. Valor Max. 1024

Monitorize a [Freq En Anal 0] e ajuste o [Offset Ent Bidir]
até que seja zero sem nenhuma tenséo na entrada 0.




Capitulo /

Descrigoes das Falhas

Localizac&o de Falhas

Esse capitulo 7 apresenta informagdes que orientam o usuario nalocalizagdo
defalhas do Inversor 1336 PLUS I1. Os alarmes e as vé&rias falhas dos
inversores estdo relacionados e descritos, incluindo as possiveis soluces,
guando aplicaveis.

Display da Falha

O display de cristal € utilizado paraindicar umafalha através de um texto
curto relacionado a falha (consulte afigura a seguir). A falha sera exibida até
gue a mensagem “Remocao Falhas’ sejainiciada ou a alimentagdo do
Inversor sejadesigada e ligada. A Interface de Operagéo e Programagéo
Série A (versdo 3.0) ou série B e superior exibird umafalhaquando a mesma
ocorrer, ndo importando em que estado o display esteja. Além disso, uma
relacdo das falhas anteriores pode ser exibida, selecionando-se “ Fault Queue’
(Filade Falhas) no menu Control Status (Consulte o Capitulo 3 para obter
mais informagdes). A Tabela 7.A relaciona e descreve vérias falhas. A
Tabela 7.C apresenta uma lista das falhas por ordem numérica.

Removendo uma Falha

Quando uma falha ocorre, a causa deve ser corrigida antes que amesma sgja
removida. Depois que a agéo corretiva é tomada, desligue e ligue o inversor
pararemover afalha. Pararemover uma falha através de um comando
desliga vaido (emitido pela Interface de Operacéo e Programagéo ou pela
opcao Interface de Controle TB3), o pardmetro [Remoc&o Falha] deve estar
definido em “Habilitado”. Além disso, o comando “Remocg&o Falha” pode ser
emitido a partir de um dispositivo serial (se conectado).

Descrigao do Contato

Consulte aFigura 2.5 para verificar a representagdo esquematica dos contatos
CR1 a CR4. Os contatos sGo mostrados na Figura 2.5 no estado
desenergizado. Quando energizados, os contatos alteram o estado. Por
exemplo: durante condic8es de operacdo normal (auséncia de falhas,
operacdo do inversor), os contatos CR3 no Bloco TB2, teminais 13 e 14 estéo
abertos (gjuste de fébrica no firmware) e os contatos do Bloco TB2, teminais
14 e 15 estéo fechados. Quando uma falha ocorre, o estado desses contatos se
altera
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Tabela 7.A
Descri¢ao das Falhas do Inversor 1336 PLUS II
Nome e Namero Descri¢ao Agao
da Falha
Abrir Precarga O circuito de pré-carga recebeu um | Consulte o Pagina 1-1 sobre as defi-
56 comando para fechar, entretanto ni¢oes de gabinete.

detectou-se que estava aberto.

1. Gabinetes A1, A2, A3 - verifique o
circuito de pré-carga. Substitua o
inversor.

2. Gabinete B - verifique o circuito
de pré-carga. Substitua a Placa de
Inversor de Alimentacéo ou o inversor
completo, conforme necessario.

3. Todos os gabintes maiores - verifique
o circuito de pré-carga. Substitua os
SCRs de entrada, Placa de Disparo de
SCR, a Placa de Inversor de Alimen-
tacéo ou o inversor completo, confome
necessario.

Abrir Temp Sense
55

O termistor do dissipador de calor
esta aberto ou com funcionamento
incorreto.

Verifique o termistor e as conexdes.

Acion. de Hard.

Consulte as declaragoes de “Descri¢ao” e “A¢ao” para o C167 Watchdog (F17)

18 na7-2.
Aviso Aterrament Um caminho de corrente para aterra- | Verifique o motor e a fiagéo externa dos
57 mento acima de 2A foi detectado terminais de saida do inversor para uma
em um ou varios terminais de saida | condicao aterrada.
do inversor. Consulte [Aviso
Aterrament].
Bgnd > 10ms Falha na malha do microprocessa- Substitua a Placa de Controle Principal
51 dor. Ocorre se uma tarefa de segun- | ou o inversor, conforme necessario.
do plano de 10ms né&o rodou em
15ms.
C167 Watchdog Falha do microprocessador interno. | Se houver apenas uma ocorréncia,
17 restaure a falha e continue. Se a falha
voltar a ocorrer continuamente ou
freqlientemente, entre em contato com o
seu representante local de servigos ou
substitua a Placa de Controle Principal.
Cksum DSP Houve uma falha de comunicagées | Reconfigurar segundo os ajustes de
37 entre o DSP e os processadores fabrica. Substitua a Placa do Controle

principais.

Principal ou Placa do Inversor de Gate.

Checksum EEPROM

66

A leitura do checksum a paritr da
EEPROM néo esté de acordo com
o checksum calculado a partir dos
dados da EEPROM.

1. Reset para os ajustes de fabrica e
desligue e ligue a alimentagao de en-
trada.

2. Verifique todas as conexdes dos cabos
e da fiagao da Placa do Inversor/Ali-
mentagéo. Substitua essa placa ou
todo o inversor, conforme necessario.

DSP Protegido

0 download do flash incluia um novo

Desligue a alimentagéo do inversor.

46 Bloco Principal de DSP e 0 J14 ndo | Instale o J14 conforme as instrugbes do
estava instalado quando a kit de download e reaplique a
alimentagéo foi restaurada. alimentagao. Quando a transferéncia

estiver completa, desligue a alimentagéo
eodJi4.

Ent. Prog. lll [Falha de Dados] = 98 - “3 Fios” é Reprograme as saidas digitais ou

62 selecionada como [Modo de Entrada] | selecione “2 fios” como o [Modo de

e uma ou mais entradas digitais sdo
programadas para “Marcha Rev.”
(acéo de 2 fios).

Entrada].

Erro de Com. DSP
27

Consulte os comandos “Descri¢ao” e “Agéo” referentes a C167 Watchdog (F17)

acima.

Erro de Op¢ao Uma placa analdgica opcional da Remova ou reposicione no encaixe
14 ranhura A foi instalada na ranhura B | adequado.

ou

uma placa da ranhura B foi instalada

na ranhura A.
Erro Freq Adptr 0 adaptador SCANport que foi sele- | Corrija o problema que faz com que o
65 cionado como referéncia de freqlien- | adaptador SCANport envie uma re-

cia enviou uma freqiiéncia superior a
32767 para o inversor.

feréncia de freqiiéncia ilegal para o inver-
SOr.
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Nome e Namero
da Falha

Descricao

Agao

Fal Perda Tensao
03

A tensao no bus DC permaneceu
abaixo de 85% da tensao nominal
durante mais de 500ms. O parame-
tro [Perda de Linha] esta ajustado
em “Habilitado”.

Monitore a linha de entrada CA sobre
condi¢des de baixa tensao ou inter-
rupcéo da alimentagéo da linha.

Fal Xsistr Desat
47

Um ou mais transistores de saida es-
tavam operando em uma regiao ati-
va, ao invés de desaturagao. Isso
pode ser causado por corrente ex-
cessiva de transistor ou tenséo no-
minal insuficiente do inversor.

Verifique se ha transistores de saida da-
nificados. Substitua os transistores de
saida, a Placa de Inversor de Alimen-
tacao ou o inversor completo, conforme
necessario.

Falh Loop Overrn
23

Ocorreu operagao excessiva na mal-
ha de controle de 2,5ms.

Verifique todas as conexdes da Placa de
Controle Principal. Substitua a placa ou o
inversor completo, conforme necessario.

Falh no Auxiliar
02

O intertravamento da entrada auxiliar
esta aberto.

Se a opcéo Interface de Controle for
instalada, verifique as conexdes do TB3.
Caso nao esteja instalada, configure o
[Modo de Entrada] em “Status”.

Falh Sobrecorren
12

Uma condigéo de sobrecorrente é
detectada em um circuito de de-
sarme de sobrecorrente instantanea.

Verifique se ha curto-circuito na saida do
inversor ou condicdes de carga excessi-
va no motor.

Falh Sobretensao
05

A tensao no bus DC excedeu o valor
maximo.

Monitore a linha CA para verificar se ha
condigdes de transiente ou tensao de li-
nha elevada. A sobretenséo do barra-
mento pode também ser causada por
rege-neracao do motor. Aumente o tem-
po de desaceleracéo ou instale a opgao
de frenagem dinamica.

Falha Acess Prim
34

Um erro de comunicagéo ocorreu
entre o microprocessador e o
EEPROM serial ou o DSP.

Registre o valor em [Falha de Dados].
Em seguida, reset a falha. Se esta falha
ocorrer repetidamente, entre em contato
com a fabrica.

Falha Calc Polos
50

Falha gerada se o valor calculado do
parémetro [Polos do Motor] for me-
nor que 2 ou maior que 32.

Verifique a programagéao dos parametros
[RPM Nominal] e [Freq Nominal].

Falha Curto UV Foi detectada corrente excessiva Verifique o motor e a fiagéo externa co-
41 entre esses dois terminais de saida. | nectada aos terminais de saida do inver-
sor em uma condicao de curto-circuito.
Falha Curto UW Foi detectada corrente excessiva Verifique 0 motor e a fiagéo externa co-
42 entre esses dois terminais de saida. | nectada aos terminais de saida do inver-
sor em uma condicao de curto-circuito.
Falha Curto VW Foi detectada corrente excessiva Verifique o motor e a fiagéo externa
43 entre esses dois terminais de saida. | conectada aos terminais de saida do
inversor em uma condicéo de
curto-circuito.
Falha de A corrente permaneceu acima da Se o motor estiver requerendo corrente
Travamento configuragéo de [Limit de Corrent] excessiva (acima da configuragéo do
06 (parametro 36) durante mais de 4 [Limit de Corrent]), significa que a carga
segundos. é excessiva e que 0 inversor n&o conse-
guira acelerar até a velocidade ajustada.
Poderéa ser necessario um tempo de
aceleracdo mais longo ou uma carga
reduzida.
Falha Dir Bipolar 3 Fios - Entrada bipolar é a a) Mascare o controle de dire¢ao de
16 referéncia de freqiiéncia ativa e ndo | saida do bit 7 da [Mascara Diregao]. b)
é possivel o controle da diregao. Remova ou mascare outras fontes de
Os comandos de Operagao paraa | controle de direcao.
Frente e Reversa de 2 fios tentam Ajuste o bit 7 da [Mascara Diregao] em
controlar o sentido, mas a entrada zero.
bipolar néo é mascarada a partir do
controle de sentido.
Falha DSP Queue Consulte os comandos “Descri¢ao” e “A¢éo” referentes a C167 Watchdog (F17)
31 acima.
Falha DSP T.out Consulte os comandos “Descri¢ao” e “A¢éo” referentes a C167 Watchdog (F17)
28 acima.
Falha EEPROM A meméria EEPROM esta sendo Verifique todas as conexdes dos cabos e
32 programada e néo escreve um novo | da fiagdo da Placa de Controle Principal.

valor.

Substitua essa placa ou todo o inversor,
conforme necessario.
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da Falha

Falha Erro de Op Um dispositivo SCANport solicita Verifique a programacao.
1 uma Leitura ou Escrita de um tipo de

dados nao suportado. Isso também
ocorrera se:

1. O parametro [Tipo do Motor] esti-
ver ajustado em “PM Sincrono” e
[Mod Parada Usado] estiver ajus-
tado em “Freio DC” ou

2. O parametro [Tipo do Motor] esti-
ver ajustado em “Relut Sincr” ou
“PM Sincrono” e [Controle Velo-
cid’] estiver ajustado em “Comp.
Escorr”.

Falha Fase Entrada
49

O ripple do barramento CC ultrapas-
sou o valor no [Nivel Perda de Fase].

1. Se o inversor for operado em uma Uni-
ca fase, o nivel de diminui¢ao da carga
foi excedida.

2. Verifique e energia de entrada quanto
a falta de fase/fusivel queimado.

Falha Fase U Uma falha entre fase e terra foi de- Verifique a fiagao entre o inversor e o

38 tectada entre o inversor e o motor motor. Verifique a fase aterrada do motor.
nesta fase.

Falha Fase V Uma falha entre fase e terra foi de- Verifique a fiagao entre o inversor e o

39 tectada entre o inversor e o motor motor. Verifique a fase aterrada do motor.
nesta fase.

Falha Fase W Uma falha entre fase e terra foi de- Verifique a fiagéo entre o inversor e 0

40 tectada entre o inversor e o motor motor. Verifique a fase aterrada do motor.

nesta fase.

Falha Freq Err

Essa falha indica que néo ha uma

29 freqliéncia de operagéo valida. Pode

ser causada por:

1. O parametro [Freq. Maxima] € me- | 1. Verifique os parametros [Freq. Minima]
nor que [Freq. Minima]. e [Freq. Maxima].

2. Os valores para inibicao de 2. Verifique os parametros [Inibicao Freq
freqiiéncia e as bandas de inibigao 1], [Inibicao Freq 2], [Inibicao Freq 3] e
eliminam todas as freqliéncias de [Banda Inib freq].
operacao.

3. Areferéncia de velocidade do si- | 3. Verifique se ha fios quebrados, cone-
nal de entrada analégica foi perdi- x0es soltas ou perda do transdutor nas
da. Veja [Perda Sinal Anig] e [Per- entradas analdgicas.
da 4-20mA].

Falha Freq Selec Um parametro de selecao de Reprograme os parametros [Selecao
30 freqliéncia foi programado em um Freq 1] e/ou [Selecao Freq 2] com um

valor fora da amplitude.

valor correto. Se o problema continuar,
substitua a Placa de Controle Principal
ou o inversor completo.

Falha Fus Queima
58

Se a diferenca entre a tensao co-
mandada e a tensdo medida for su-
perior a 1/8 da tensao nominal du-
rante 0,5s, uma falha sera emitida,
indicando que o fusivel do barramen-
to em inversores de 30kW (40HP) e
superiores esta queimado.

Localize a causa e substitua o fusivel.

Falha Lim C Diag
36

A corrente de saida do inversor ex-
cedeu o limite de corrente do hard-
ware e o parametro [Corr Trip Habili]
estava habilitado.

Verifique [Corr Trip Habili]. Verifique
quanto a carga excessiva, configuragéo
indevida do refor¢o CC, configuragao da
tensao do freio CC muito elevada ou
outras causas de corrente excessiva.

Falha Limit Corr 0O valor da corrente programado no | Verifique os requisitos de carga e o
63 parametro [Limit Corrent] foi excedi- | ajuste do parametro [Limit Corrent].

do e o parametro [Falha Limit Corr]

esta habilitado.
Falha Mod Potenc 0 modo de alimentacéo interna va- | Verifique todas as conexdes para a Placa
26 ridvel recebeu um valor incorreto. de Controle. Substitua a placa ou o inver-

sor completo, conforme necessario.

Falha Modo Motor Uma falha com origem na Placa de Verifique todas as conexdes para a Placa
24 Controle foi detectada. de Controle. Substitua a placa ou o inver-

sor completo, conforme necessario.
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da Falha

Falha na Serial Um adaptador SCANport foi desco- | 1. Se nenhum adaptador foi desconecta-
10 nectado e o bit do parametro do intencionalmente, verifique a fiagéo

[Mascara Logica] para esse adapta-
dor esta ajustado em “1”.

para os adaptadores SCANport. Subs-
titua a fiagéo, o expansor SCANport,
os adaptadores SCANport, a Placa de
Controle Principal ou o inversor com-
pleto, se necessario.

2. Se um adaptador foi desconectado in-
tencionalmente e o bit do parametro
[Méscara Logica] para esse adaptador
esta ajustado em “1”, essa falha ocor-
rera. Para evitar essa falha. ajuste o
bit para o adaptador em “0”.

3. Verifique a conexao HIM quanto ao as-
sentamento correto.

Falha Perd. Carga
20

[Detec.Perd.Carga] ¢ ajustada para
“Habilitada” e a corrente de torque
de saida do inversor estava menor
que o [Niv. Perda Carga] por um
periodo maior que o [Tempo Perd.
Cargal.

1. Verifique as conexoes entre o motor e
a carga.

2. Verifique os requisitos de nivel e de
tempo ou desabilite
[Detec.Perd.Carga].

Falha Perda Sinc Fora de funcionamento na época da

67 impressao.

Falha Pot Aberto Um potenciometro externo esta co- Observe o circuito do potenciémetro ex-
09 nectado e o lado comum do poten- terno no Bloco TB2, terminais 1,2 e 3

ciometro esta aberto. O inversor gera
essa falha quando a tenséo entre os
condutores do potenciémetro excede
3,9V CC.

para verificar se ha circuito aberto.

Falha Pré-carga
19

O dispositivo de pré-carga foi aberto
20ms depois do fim da condicéo da
perda de linha ou o alarme de carga
do bus permanece ligado durante 20
segundos (pré-carga nao esta com-
pleta).

Consulte o Capitulo 1 sobre as

definicées de gabinete.

1. Gabinetes A1, A2, A3 - verifique o
circuito de pré-carga. Substitua o
inversor.

2. Gabinete B -verifique o circuito de
pré-carga. Substitua a placa do Driver
de Alimentagao ou o inversor
completo, conforme necessario.

3. Todos os gabinetes maiores - verifique
o circuito de pré-carga. Substitua os
SCRs de entrada, Placa de Disparo de
SCR, a Placa de Inversor de
Alimentagao ou o inversor completo,
conforme necessario.

Falha Rearme DSP
22

Foi tentada a inicializagao com um
contato Abrir Parar ou um contato
Fechado Inicializar.

Cheque/verifique a fiacao a operagao do
contato.

Falha Reprograma
48

O inversor recebeu um comando
para escrever os ajustes de fabrica
na memoéria EEPROM.

1. Remova a falha ou desligue e ligue a
alimentagao do inversor.

2. Programe os parametros do inversor,
conforme necessario.

Importante: Se o valor original do
parametro [Modo de Entrada] foi alte-
rado, a alimentagéo deve ser desligada e
ligada antes que o novo valor seja efe-
tuado.

Falha ROM ou RAM
68

Os testes internos de energizagéo
da memdria ROM ou RAM néo foram
executados adequadamente.

Substitua a Placa de Controle ou o inver-
sor completo, conforme necessario.

Falha Slope Neg
35

O software do inversor detectou que
uma parte de curva Volts por Hertz
tem uma inclinagao negativa.

Verifique a programagao do inversor.

1. O parametro [Tensao Basica] deve ser
maior que [Impulso Partida].

2. Se o parametro [Sel. Impulso CC] es-
tiver ajustado em “Tot. Person.”, [Ten-
sao Basica] e [Tensao de Quebra]
deve ser maior que [Impulso Partida].
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Agao

Falha Sobrecarga
07

Desarme de sobrecarga eletronica
interna.

Ha carga excessiva no motor. Essa carga
deve ser reduzida de forma que a cor-
rente de saida do inversor néo exceda a
corrente ajustada pelo parametro [Sobre
Corrente].

Falha Sobretemp
8

A temperatura do dissipador de calor
excedeu um valor pré-definido de
90°C.

Verifique se as aletas do dissipador estao
bloqueadas ou sujas. Verifique se a tem-
peratura ambiente ndo excedeu 40°C.

Falha Sobreveloc
25

Fora de funcionamento na época da
impressao.

Falha Subtensao
04

A tensao do barramento CC esta
abaixo do valor minimo (388V CC em
uma entrada CA de 460V). Os
parametros [Perda de Linha] e [Falha
Low Bus] estéo ajustados em “Habili-
tado”.

Monitore a linha de entrada CA sobre
condigdes de baixa tensao ou inter-
rupcao da alimentagao da linha.

Falha Tentat Max
33

O inversor tentou sem sucesso re-
mover uma falha e reassumir a ope-
ragao de acordo com o nimero de
vezes programado no parametro
[Qte. Reset/Opera].

Verifique o buffer de falha sobre o codigo
de falha que requer reset. Corrija a causa
de falha e remova-a manualmente, pres-
sionando a tecla Desliga local ou desli-
gando e ligando a entrada Deliga no Blo-
co TB3.

Falha Terra
13

Um caminho de corrente para aterra-
mento acima de 100A foi detectado
em um ou varios terminais de saida
do inversor. OBS.: Se a corrente de
aterramento exceder 220% da cor-
rente nominal do inversor, a falha
“Falh Sobrecorren” pode ocorrer ao
invés de Falha a Terra.

Verifique 0 motor e a fiagéo externa dos
terminais de saida do inversor para uma
condi¢ao aterrada.

Falha Travamento
06

A corrente permaneceu acima da
configuragéo de [Limite Corrent]
(parametro 36) durante mais de 4
segundos.

Se o motor estiver requerendo corrente
excessiva (acima da configuragéo de
[Limite Corrent]) significa que a carga é
excessiva e que o inversor nao
conseguira acelerar até a velocidade
ajustada. Podera ser necessario um
tempo de aceleracao mais longo ou uma
carga reduzida.

Fgnd > 10ms
52

Falha na Malha do Microprocessador
- Ocorre se uma interrupcéo de
10ms esta pendente antes que a
interrupcéo seja completa.

Substitua a Placa de Controle Principal
ou todo o inversor, conforme necessario.

HIM -> Inversor

Consulte a tabela 7.B.

Inversor => HIM

Consulte a tabela 7.B.

Leitura Inic EE
53

1. Substitua a Placa do Inversor de
Gate (requer reinicializagéo).

2. Problema com a leitura da
EEPROM durante a inicializacéo.

1. Reset para os ajustes de fabrica e
desligue e ligue a alimentagao de en-
trada.

2. Verifique todas as conexdes da Placa
do Inversor/Alimentagéo. Substitua a
placa ou o inversor completo, confor-
me necessario.

Mult Prog Input
61

Uma fungéo de entrada de fonte
simples como Reverso/A Frente
(aberta = 12 fungao, fechada = 22
funcéo) foi programada para mais de
uma entrada ou mais de uma
entrada “Marcha Rev.”.

Reprograme uma ou mais entradas para
um valor diferente.

Perda Encoder
60

O inversor detectou um erro nos

sinais do encoder no TB3, terminais

31 a 36. O erro pode ter-se dado por:

1. Perda de um ou mais canais.

2. Perda da quadratura.

3. Perda de sinal diferencial (A e A
NOT ou B e B NOT estavam altos
ao mesmo tempo).

Verifique o encoder e a fiagéo.

Sobrecarga Poten
64

A faixa do inversor de 150% durante
1 minuto foi excedida.

Reduza a carga.
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Nome e Namero
da Falha

Descricao

Agao

Termistor Motor

Uma placa analdgica opcional com
15 entrada por termistor esta instalada e
o valor nos terminais esta menor que
60 ohms ou maior que 3300 ohms.

1. Verifique se o termistor esta
conectado.

2. O motor esta superaquecido. Reduza
a carga.

3. O termistor ndo esta presente.
Remova a placa opcional.

Valor Inicial EE

zagao.

O valor armazenado do parametro
54 esta fora da amplitude na iniciali-

1. Reset para os ajustes de fabrica e
desligue e ligue a alimentagao de en-
trada.

2. Verifique todas as conexdes da Placa
do Inversor/Alimentagéo. Substitua a
placa ou o inversor completo, confor-
me necessario.

Tabela 7.B

Erros de Upload/Download da Interface de Operagao e Progamagao

Nome da Falha

Erros Mostrados

Causa Provavel

Agao

HIM -> Inversor

ERRO 1

A Interface de Operagao e Programagao calculou uma
soma de controle (checksum) para o arquivo que sera
acessado via download, em seguida verificou a soma de
controle do download. As somas de controle n&o fechar-
am, indicando que o arquivo armazenado na Interface
de Ope-racdo e Programagéo é invalido e que o down-
load nao foi feito com sucesso.

Efetue um upload de um arquivo valido e nao corrompi-
do a partir do inversor fonte e a sequir repita o down-
load.

ERRO 2 0 niimero de parametros no arquivo da Interface de Verifique se o arquivo correto esta sendo acessado via
Operagéo e Programagéo é diferente do nimero de download pelo inversor correto, em seguida pressione a
parametros do arquivo do inversor. O menor dos dois tecla Enter.

Inurgeg)s €0 nurgergthe pararpetrtc)s acessad; via d(_)t;'f’ n- Reprograme manualmente os parametros cujos nume-
(;’a - numero do ulimo parametro carregado € exibl- | ¢ esfiverem maiores que o Glitimo niimero acessado
0. via download ou cujos valores estavam incorretos.

ERRO 3 0 arquivo na HIM refere-se a um tipo diferente de inver- | Nenhuma - Download n&o permitido.
sor daquele ao qual ele esta conectado (isto ¢, arquivo
1336 PLUS para inversor 1336 IMPACT). Os downloads
s6 podem ser feitos entre tipos de inversores semel-
hantes.

ERRO 4 0 valor recentemente transferido ao inversor é ilegal Registre o nimero do parametro exibido e a seguir tecle
(fora da faixa, muito alto ou muito baixo) para o parame- | Enter para prosseguir com o download. Reprograme
tro. manualmente todos os parametros registrados depois

da conclusao do download.

ERRO 5 Atentativa de efetuar o download foi feita enquanto o Pare o inversor e repita a tentativa de executar o down-
inversor estava em operacao. load.

ERRO 6 0 arquivo da Interface de Operagéo e Programagéo é | Se o download for desejado, tecle Enter. Se nao for,
referente a outro inversor de tenséo ou HP diferente pressione a tecla ESCape para parar o download.
daquele ao qual esta conectado (arquivo do 1336 PLUS
10 HP a um inversor 1336 PLUS 15 HP).

Inversor > HIM ERRO 1 Alnterface de Operacao e Programacao calculou uma | Repita o upload.

soma de controle (checksum) enquanto estava sendo
efetuado o upload do arquivo e comparou-o com a soma
de controle do arquivo da Interface de Operagao e Pro-
gramagéo armazenado apds o upload. As somas de
controle ndo fecharam, indicando que o upload nao foi
feito com sucesso e que agora o arquivo da Interface de
Operagéo e Programagcéo esta corrompido.
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Table 7.C
Referéncia Cruzada do Cddigo de Falha

N°. da Reset/ N°. da Reset/
Falha Nome no Display Operagéo Falha | Nome no Display Operagéo
02 Falha no Auxiliar Sim 57 Aviso Aterrament Nao
03 Falha Perda Tenséo Sim 58 Falha Fus Queima Nao
04 Falha Subtenséo Sim 60 Perda Encoder Nao
05 Falha Sobretensao Sim 61 Mult Prog Input Nao
06 Falha Travamento Sim 62 Ent Prog Ill Nao
07 Falha Sobrecarga Sim 63 Falha Limit Corr Nao
08 Falha Sobretemp Sim 64 Sobrecarga Poten Nao
09 Falha Pot Aberto Nao 65 Erro Freq Adptr Nao
10 Falha na Serial Nao 66 Cksum EEprom Nao
1 Falha Erro de Op Nao 67 Falha Perda Sinc Nao
12 Falha Sobrecorren Sim 68 Falha ROM ou RAM Nao
13 Falha a Terra Néo Nota: Nimeros de Falhas ndo listados estéo reservados para uso futuro.
14 Erro de Opgéo Nao

15 Termistor Motor Nao

16 Falha Dir Bipolar Nao

17 C167 Watchdog Nao

18 Acion. de Hard. Néo

19 Falta Precarga Nao

20 Falha Perd. Carga Nao

22 Falha Rearme DSP Sim

23 Falh Loop Overrn Sim

24 Falha Modo Motor Sim

26 Falha Mod Potenc Sim

27 Falha DSP Com Néo

28 Falha DSP T.out Néo

29 Falha Freq Err Nao

30 Falha Freq Selec Nao

31 Falha DSP Queue Nao

32 Falha EEprom Néo

33 Falha Tentat max Nao

34 Falha Acess Prim Nao

35 Falha Slope Neg Nao

36 Falha Lim C Diag Nao

37 Checksum DSP Néo

38 Falha Fase U Nao

39 Falha Fase V Nao

40 Falha Fase W Nao

41 Falha Curto UV Nao

42 Falha Curto UW Nao

43 Falha Curto VW Nao

46 DSP Protegido Nao

47 Fal Xsistr Desat Nao

48 Falha Reprograma Nao

49 Falha Fase de Entrada Nao

50 Falha Calc Polos Nao

51 Bgnd > 10ms Sim

52 Fgnd > 10ms Sim

53 Leitura Inic EE Néo

54 Valor Inicial EE Néo

55 Abrir Temp Sense Nao

56 Abrir Precarga Nao
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Alarmes A tabela 7.D apresenta uma listagem e uma descricdo dos alarmes do
inversor. O status dos alarmes pode ser visualizado atarvés do parametro
[Alarme Inversor 1/2]. Um alarme ativo serdaindicado pelo bit
correspondente gjustado no nivel 16gico “1”. Qualquer bit em nivel |6gico
“1" energizara o contato CR1-4 (se programado).

Nome do pardmetro  [Drive Alarm 1] Numero do parametro 60
Tipo do parametro Somente leitura

Bit 15 Bit 14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

v i i v
Rest. Autom. Carreg Bus
Desarme Mtr Limite da Corrente de Hardware
Perda de 4-20mA Limite da Corrente de Monitoragéo
Perda de Fase Limite de Corrente Regenerativa
Nao Utilizad Limite de Tenséo Regenerativa
Temp. Dissipador Perda de Linha em Andamento
Ent Auxiliar Sobrecarg Mt

Aviso Aterrament  Motor Travad

Nome do parametro  [Alarme do Inversor 2] Namero do parametro 269
Tipo do parametro Somente leitura

Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6é Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

I w‘ = ¢ i i TtrmistorMotor

Nao Utilizado Verif. Tensao

Mx Puls Enc Perda Carga
Sat Puls Enc  Perda Encoder

Tabela 7.D
Condigoes de alarme
Alarme Bit | Nome Descricao
[Alarme 0 Carregamento A pré-carga dos capacitores do barramento CC esta em andamento.
Inv. 1] 1 Limite da Corrente de Hardware Um alarme sera emitido quando 220% da corrente nominal do inversor for alcangado.
2 Limite da Corrente de Monitoragéo 0O valor programado para o parametro [Limit Corrent] foi excedido no modo Monitoragéo.
3 Limite de Corrente Regenerativa Um alarme sera emitido quando o valor ajustado em [Limit Corrent] for excedido enquanto o
motor esta regenerando.
4 Limite da Tens&o Regenerativa O limite de barramento esta ativo.
5 Perda de Linha em Andamento Um alarme sera emitido quando a tensao de entrada CA ficar abaixo de 20% da entrada ou
quando ocorrer uma queda de 150 Volts.
6 Sobrecarg Mt No valor atual da corrente de saida, pode eventualmente, ocorrer um desarme por sobrecarga
do motor.
7 Motor Travado A freqliéncia de saida do inversor passa para 0 Hz e o limite de tenséo ainda esta ativo ou o
limite de tenséo néo permite a desaceleracao.
8 Aviso de Aterrament A corrente de aterramento excede 2 A.
9 Entrada Auxiliar O circuito de entrada esta aberto.
10 | Drive Alarm A temperatura do dissipador do inversor excedeu o limite.
1 Perda de Sinc. Motor sincrono néo esté na velocidade sincrona.
12 Perda de Fase O ripple do barramento CC ultrapassou o nivel no [Nivel Perda Fase].
13 | Perdade 4-20mA O sinal 4-20mA é perdido.
14 | Desarme Mir Este bit sera elevado quando a fungéo de sobrecarga do motor integrar para provocar uma
falha de sobrecarga do motor. Esse bit é ativo, independentemente do estado do pardmetro
[Sobrecarg Mt] (habilitado/desabilitado).
15 | Rest. Autom. O inversor esta tentando resetar uma falha, utilizando os parametros [Qte. Reset/Opera] e
[Reset/Tempo Run].




7-10 Localizacdo de Falhas
Tabela 7.D (continuagéo)
Condigdes de alarme
Alarme Bit | Nome Descri¢ao
[Alarme 0 Termistor do Motor 0O valor nos terminais do termistor foi excedido. Este bit estara ativo apenas quando a [FIt Motor
Inv. 2] Term] estiver habilitada e quando uma placa analégica opcional com termistor estiver instalada.
1 Perda Carga A [Detec. Perd.] esta “Habilitada” e a corrente do torque de saida do inversor estava abaixo do
[Niv. Perda Carga] por um periodo maior que o [Tempo Perd. Carga].
2 Perda Encoder Houve um erro nos sinais do encoder do TB3, terminais 31 a 36.
3 Sat Puls Enc As [Contagem Encoder] atingiram o ponto final de +32767.
4 Mx Puls Enc 0 valor das [Contagem Encoder] ultrapassou [Cont. Max. Enc].
5 Verif. Tenséo A tenséo nos terminais de saida do inversor ¢ igual ou mais de 10% da tenséo nominal do

inversor (ou seja, 46 V para o inversor de 460 V) quando o comando de Partida for emitido e a
partida movel estiver desativada. O inversor ndo inicializara até que a tenséo caia 10% abaixo
da classificagao do inversor ou que a partida mével seja ativada.




Apéndice A

Especificacoes

Especificacoes e Informagdes
Complementares

O Apéndice A fornece as especificacdes e as informagdes complementares,
incluindo uma referéncia cruzada de par@metro e informagfes sobre reducdo

de capacidade.

Protecao

Inversores

200-240 V

Desarme de Sobretensao na Entrada CA:
Desarme de Subtensao na Entrada CA:
Desarme de Sobretensao no Barramento:
Desarme de Subtensao no Barramento:
Tenséo Nominal do Barramento:
Termistor do Dissipador de Calor:

Desarme de Sobrecorrente do Inversor
Limite de corrente do software:
Limite de corrente de hardware:

Limite de corrente instantanea:

Transientes de Linha:
Imunidade a Ruido na Légica de Contr.:

Tempo de Permanéncia Funcional
de Poténcia:

Tempo de Permanéncia Funcional no
Controle da Logica:

Desarme de Falha de Terra:
Desarme de Curto-circuito:

Especificacoes Ambientais

Altitude:
Temperatura de Operacéo Ambiental
1P00, Aberto:
1P20, NEMA tipo 1 Fechado:
IP54, NEMA tipo 12 Fechado:
IP65, NEMA tipo 4 Fechado:
Temperatura de Armazenagem:
Umidade Relativa:

Inversores Inversores
380-480 V 500-600 V
285VCA 570V CA 690V CA
138VCA 280V CA 343V CA
405VCC 810V CC 1013V CC
200V CC 400V CC 498V CC
324VCC 648V CC 810V CC

Desarme por sobretemperatura monitorado pelo
microprocessador.

20 a 160% da corrente nominal de torque variavel.
180 a 250% da corrente nominal de torque variavel
(depende da faixa de poténcia).

220 a 300% da corrente nominal de torque
variavel (depende da faixa de poténcia).

até pico de 6000V, conforme IEEE C62.41-1991.
Grampeia pico de transientes até 1500 V2.

15 milisegundos a plena carga.

Minimo de 0,5 segundo, 2 segundos tipico.
Fase-a-terra na saida do inversor.
Fase-a-fase na saida do inversor.

Maximo de 1000m, sem redugdo de capacidade.

0a50°C (32 a 122°F).

0a40°C (32 a 104°F).

0a40°C (32 a 104°F).

0a40°C (32 a 104°F).

-40a70°C (-40 a 158°F).

5a95% (sem condensacao).

Pico de 15G com duragéo de 11ms (+1,0ms).
Deslocamento de 0,152mm, pico de 1G.

g2, 2%,
:: ¢ .@
R £

PN
05w ¢ e

Choque:
Vibragéo:
Certificagéo:
Licenciado pela U.L.
Certificado pela CSA
Identificado para todas as diretrizes aplicaveis!
Emisséo EN 50081-1
EN 50081-2

EN 55011 Classe A
EN 55011 Classe B
EN 61800-3

Imunidade EN 50082-1
EN 50082-2

IEC 801-1, 2, 3, 4, 6, 8 conforme

EN 50082-1, 2
EN 61800-3

Baixa tensao EN 60204-1
PREN 50178

q

T As orientagbes para instalagao descritas no Apéndice C devem ser observadas.
2 Pulsos de ruido aplicados podem ser contados além do trem de pulso padrao, causando leituras de

[Freq de Pulso] altas e errdneas.



Especificacdes e Informag¢Bes Complementares

Especificagoes Elétricas

Dados de Entrada
Tolerancia da Tensao
Tolerancia da Freqiiéncia:
Fases de Entrada:

Fator de Poténcia Deslocado
Inversores com gabinete A1-A3:

Inversores com gabinete A4 e superiores:

Eficiéncia:
Faixa de Corrente de Curto Circuito:

-10% do minimo, +10% do maximo.

47-63 Hz.

Trifasica - Todas as faixas de poténcia e tensao
Monofasica - possivel somente para inversores com
gabinete A e B, com uma reduc¢ao de capacidade de 50%.

0,80 padréo 0,95 com indutor opcional.

0,95 padrao.

97,5% a Corrente e Tensao Nominal.

Instalagoes de acordo com NEC/UL/CSA dos EUA.

2000.000A

De acordo com a coluna “Ampeéres Maximos de
Curto-circuito” na tabela 2.A, especifica a cada
classificacéo.

Usando Fusiveis Especificados
Usando Disjuntores HMCP Especificados

Usando Disjuntores HMCP Especificados

com Opgéo Limitadora de Corrente 200.000A

Instalagoes IEC conforme IEC947

De acordo com a coluna “Capacidade de
Curto-circuito por Servigo Classificado” da
tabela 2.A, especifico para cada faixa.

Uso de 140 Dispositivos Especificados

Especificacoes de Controle

Método: PWM senoidal com freqiiéncia portadora programavel. As faixas se
aplicam a todos os inversores (consulte orientagdes sobre Redugéo
de Capacidade na pagina A-5).
Gabinetes Ae B 2-8 kHz. Faixa do Inversor com base em 4 kHz

(consulte a pag. 1-1 para informagdes sobre gabinetes).

Gabinetes Ce D 2-6 kHz. Faixa do inversor com base em 4 kHz

(consulte a pag. 1-1 para informagdes sobre gabinetes).

2-6 kHz. Faixa do inversor com base em 2 kHz
(consulte a pdg. 1-1 para informagdes sobre gabinetes).

Gabinete E e superiores.

0 até a tensao nominal.

0a400Hz.

Faixa de Tensao de Saida:
Faixa de Fregiiéncia de Saida:

Preciséo da Freqiiéncia

Entrada Digital: Dentro da faixa de +0,01% da freqiiéncia de saida programada.

Entrada Analogica: Dentro da faixa de +0,4% da freqiiéncia de saida maxima.

Controle do motor Selecionavel:  Controle vetorial sem encoder totalmente programavel.

Capacidade de Volts/Hertz padrao com curva do usuario.

Aceleragao/Desaceleragao: Dois tempos de aceleragdo e desaceleragao programaveis
independentemente. Cada tempo pode ser programado

de 0 a 3.600 segundos, em incrementos de 0,1 segundos’.

Sobrecarga Intermitente: Torque Constante: 150% da saida nominal por 1 minuto.

Torque Variavel: 115% da saida nominal por 1 minuto.

Capacidade de Limite da Corrente: Limite de Corrente Pr6-ativa programavel de 20 a 160% da corrente
de saida nominal. Ganho integral e proporcional programaveis
independentemente.

Capacidade de Sobrecarga de
Tempo Inverso:

Protecéo com classe 10 com resposta de sensibilidade a velocidade.
Avaliado pela U.L. de acordo com o artigo 430 da NEC. U.L. arquivo

E59272, volume 4/6.
T Incrementos de 0,1s com a utilizagéo de uma Interface de Operagéo e Programagéo ou 0,01, com comunicagao
serial.

Faixas de Entrada/Saida

Cada Inversor 1336 PLUS Il possui capacidade para torque constante ou
variavel. A tabela a seguir apresenta a corrente de entrada e saida e as faixas
em kVA.

Observacdo: Asfaixas do inversor sdo valores nominais. Consulte a secéo
Orientacdo sobre Redugéo de Vel ocidade na pagina A-5.
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Torque Constante Torque variavel Torque variavel
Corrente Corrente Corrente Corrente Corrente Corrente

Entrada de de Entrada de de Entrada de Saida de
Cad. Cat. kVA Entrada Saida kVA | Saida kVA Entrada Saida kVA | Saida kVA Entrada kVA Saida
AQF05 1,1 28 0,9 23 1,1 2,8 0,9 2,3
AQF07 1,4 35 1,2 & 1,4 35 1,2 3
AQF10 2,2 54 1,8 45 2,2 54 1,8 45
AQF15 2,9 73 24 6 2,9 73 2,4 6
AQF20 39 97 32 8 39 97 32 8
AQF30 57 14,3 48 12 57 14,3 48 12
AQF50 8,5 21,3 7.2 18 8,5 21,3 72 18
AQF75 9,0 22,6 838 22 9,0 22,6 88 22
A007 8-10 23 9.1 22 10 23 9.1 22
A010 12-14 35 14 34 14 35 14 34
A015 17-20 49 19 48 20 49 19 48
A020 22-26 63 26 65 26 63 26 65
A025 26-31 75 31 77 31 75 31 7
A030 27-33 79 32 80 33 79 32 80
A040 41-49 119 48 120 49 119 48 120
A050 52-62 149 60 150 62 149 60 150
A060 62-74 178 72 180 74 178 72 180
A075 82-99 238 96 240 99 238 96 240
A100 100-120 289 116 291 120 289 116 291
A125 112-134 322 129 325 134 322 129 325
BRF05 0,9-1,0 1,3 0,9 1,1 1,1 1,4 1 1,2 0,9 1,4 1 1,33
BRF07 1,3-1,6 2 1,3 1,6 1,7 2,1 1,4 1,7 1,4 2,1 1,4 1,89
BRF10 1,7-2,1 2,6 1,7 2,1 2,2 28 1,8 2,3 1,8 28 1,8 2,55
BRF15 2,2-2,6 33 22 28 28 35 24 3 2,3 35 24 3,33
BRF20 3,0-37 4,6 3 38 38 48 32 4 32 48 32 4,44
BRF30 4,2-5,1 6,4 42 53 57 72 48 6 47 72 48 6,66
BRF50 6,6-8,0 10 6,7 84 85 10,7 72 9 7 10,7 72 9,99
BRF75 89-11,3 13,6 10,6 133 13 15,7 12,3 154 10,3 15,7 12,3 19,43
BRF100 10,8-13,6 16,4 12,8 16,1 18,6 22,4 17,5 22 14,7 22,4 17,5 22
BRF150 16,1-20,4 245 19,1 24 20,4 245 19,1 24 16,1 245 19,1 24
BRF200 18,0-23,0 28 22 27 23 28 22 27 18 28 22 27,75
B015 16-21 25 19 24,2 23 28 22 27 18 28 22 29,97
B020 21-26 32 25 31 29 35 27 34 23 35 27 37,74
B025 26-33 40 31 39 36 43 33 42 28 43 33 46,62
B030 30-38 46 36 45 4 49 38 48 32 49 38 53,28
BX040 40-50 61 47 59 50 61 47 59 40 61 47 66,6
B040 38-48 58 48 60 52 63 52 65 4 63 52 72,15
B050 48-60 73 60 75 62 75 61 7 49 75 61 83,25
BX060' 62 75 61 77 62 75 61 7 62 75 61 85,47
B060 54-68 82 68 85 77 93 76 96 61 93 76 106,56
B075 69-87 105 84 106 99 119 96 120 78 119 96 133,2
B100 90-114 137 110 138 124 149 120 150 98 149 120 166,5
B125 113-143 172 138 173 148 178 143 180 17 178 143 199,8
BX150 148 178 143 180 148 178 143 180 148 178 143 199,8
B150 130-164 197 159 199 198 238 191 240 157 238 191 266,4
B200 172-217 261 210 263 241 290 233 292 191 290 233 324,12
B250 212-268 322 259 325 268 322 259 325 212 322 259 360,75
BP/BPR250 | 212-268 322 259 325 297 357 287 360 235 357 287 399,6
BX250 212-268 322 259 325 288 347 279 360 228 347 279 399,6
B300 228-288 347 279 360 330 397 319 425 261 397 319 471,75
BP/BPR300 | 235-297 357 287 360 350 421 339 425 271 421 339 471,75
B350 261-330 397 319 425 37 446 359 475 294 446 359 527,25
BP/BPR350 | 277-350 421 339 425 392 471 378 475 310 471 378 527,25
B400 294-371 446 359 475 412 496 398 525 326 496 398 582,75
BP/BPR400 | 310-392 47 378 475 438 527 424 532 347 527 424 532,05
B450 326-412 496 398 525 470 565 454 590 372 565 454 654,9
BP/BPR450 | 347-438 527 424 532 438 527 424 532 347 527 424 532
B500 372-470 565 454 590 552 664 534 670 437 664 534 7437
B600 437-552 664 534 670 552 664 534 670 437 664 534 7437

I

CWF10 2,1-25 24 2,1 2 2,5 24 2,1 2
CWF20 425 48 42 4 5 48 42 4
CWF30 6,2-7,5 72 6,2 6 75 72 6,2 6
CWF50 8,3-10 96 83 8 10 9,6 8,3 8
CWF75 9-11 10 10 10 1 10 10 10
CWF100 11-13 12 12 12 13 12 12 12
CWF150 17-20 19 19 19 20 19 19 19
CWF200 21-26 25 24 24 26 25 24 24
C025 27-32 31 30 30 32 31 30 30
C030 31-37 36 35 35 37 36 35 35
C040 38-45 44 45 45 45 44 45 45
C050 48-57 55 57 57 57 55 57 57
C060 52-62 60 62 62 62 60 62 62
C075 73-88 84 85 85 88 84 85 85
C100 94-112 108 109 109 112 108 109 109
C125 118-142 137 137 138 142 137 137 138
C150 144-173 167 167 168 173 167 167 168
C200 216-260 250 252 252 260 250 251 252
C250 244-293 282 283 284 293 282 283 284
CX300 256-307 295 297 300 307 295 297 300
C300 258-309 297 299 300 309 297 299 300
C350 301-361 347 349 350 361 347 349 350
CP/CPR350 | 301-361 347 349 350 361 347 349 350
C400 343-412 397 398 400 412 397 398 400
CP/CPR400 | 343-412 397 398 400 412 397 398 400
C450 386-464 446 448 450 464 446 448 450
C500 429-515 496 498 500 515 496 498 500
C600 515-618 595 598 600 618 595 598 600

1 Somente 480 Volt.
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Gabinetes Fornecidos pelo
Cliente

O Inversor 1336 PLUS |1 instalado em um gabinete fornecido pelo cliente
pode ser montado de forma que o dissipador de calor fique do lado de forado
gabinete. Utilize as informagdes a seguir, combinadas com as orientagdes

sobre dimensionamento do fabricante.

Redugéo da B Poténcia do Poténcia do e
. Capacidade da Curva de _Redu%ao Dissipador de Dissipador Poténcia
Céd. Cat Corrente Nominal! | da Capacidade®3 | Calor doInversor2%4 | de Calor? Total 2
INVERSORES DE 200-240V
AQF05 23 Sem Diminuigao 13 15 28
AQF07 3 Sem Diminuicao 15 21 36
AQF10 45 Sem Diminuigao 17 32 49
AQF15 6 Sem Diminuicao 21 42 63
AQF20 8 Sem Diminuicéo 25 56 81
AQF30 12 Sem Diminuicéo 33 72 105
AQF50 18 Sem Diminuicéo 42 116 158
AQF75 22 Sem Diminuicéo 58 186 244
A007 27 Sem Diminuigao 156 486 642
A010 34 Figura A 200 721 921
A015 48 Figura C 205 819 1024
A020 65 Sem Diminuigao 210 933 1143
A025 77 Sem Diminuigao 215 1110 1325
A030 80 Sem Diminuigao 220 1110 1330
A040 120 Figura F 361 1708 2069
A050 150 Figura G 426 1944 2370
A060 180 Figura | 522 2664 3186
A075 240 Figura K 606 2769 3375
A100 291 Figura L 755 3700 4455
A125 326 Figura M 902 4100 5002
BRF05 1,2 Sem Diminui¢éo 12 9 21
BRF07 1,7 Sem Diminui¢éo 13 15 28
BRF10 2,3 Sem Diminui¢ao 15 20 35
BRF15 3 Sem Diminui¢ao 16 27 43
BRF20 4 Sem Diminui¢ao 19 36 55
BRF30 6 Sem Diminuigao 23 54 77
BRF50 9 Sem Diminuigao 29 84 13
BRF75 15,4 Sem Diminuigao 58 186 244
BRF100 22 Sem Diminuigao 68 232 300
BRF150 24 Sem Diminuigao 88 332 420
BRF200 27 Sem Diminuigao 96 356 452
B015 27 Sem Diminuicéo 17 486 603
B020 34 Figura A 140 628 768
B025 42 Figura B 141 720 861
B030 48 Figura C 141 820 961
BX040 59 Figura D 175 933 1108
B040 65 Figura D 175 933 1108
B050 77 Figura E 193 1110 1303
BX060 77 Figura E 193 1110 1303
B060 96 Sem Diminuigao 361 1708 2069
B075 120 Figura F 361 1708 2069
B100 150 Figura G 426 1944 2370
B125 180 Figura | 522 2664 3186
BX150 180 Figura | 606 2769 3375
B150 240 Figura K 606 2769 3375
B200 292 Figura L 755 3700 4455
A reducao da capaf:idade .de corrente nominal ES*,"E‘,’PR%OG ggg Eg—ﬂﬁgk" fig? 3;23 2?23
é baseada na tensao nominal (240, 480 ou gxzsg) 360 gem Biminuu;ao 902 4100 5002
3 300 425 em Diminuicao 1005 4805 5810
609V). Se a tenséo de eptrada exceqer a BP/BPR3005 357 Fiaura O 619 34 3061
Faixa do Inversor, havera uma redugéo na B3505 475 Sem Diminuigao 1055 5455 6510
capacidade de saida do mesmo. Consulte a EE(/)%ER%O“ gg; g_g_lerl[l]r‘r[l) ifmnuigéo Zgg5 g?gg %g
Figura AC. BPBPRA00S | 471 Figura Q 793 6329 7122
iva A _ B450 590 Sem Diminuigao 1335 6875 8210
Afaixa & de 4 kHz (2 kHz para 224-448 BPBPRASOS | 527 FiguraR 9 7000 7931
kW/300-600 HP 500-600V). Se as B5005 670 Figura S 1395 7525 8920
frequiéncias portadoras acima de 4 kHz sao B600° 670 Figura S 1485 8767 10252

selecionadas havera uma reducao na faixa do
inversor. Consulte as Figuras A-AA.

INVERSORES DE 500-600V

CWF10 2,4 Sem D!m!nu!q@o 25 29 54
Afaixa de temperatura ambiente do inversor & SW?O 48 Sem Diminuicdo 2 57 86
o . . 30 72 Sem Diminuicao 32 87 119
de 40°C. Se o ambiente exceder essa faixa de CWF50 26 Sem Diminuigao 35 17 152
temperatura, havera uma redugao na nggo 1(2) gem Bim!nU!céo 2? Eg ;?g
: H - em Diminuicao
capacidade do inversor. Consulte as Figuras CWF150 19 Sem Diminuicdo 59 286 338
A-AA. CWF200 24 Sem Diminuicao 60 358 418
. . . . C025 30 Sem Diminuicao 141 492 633
A faixa do inversor baseia-se nas altitudes de €030 35 Sem Diminui¢ao 141 596 667
1000 m ou menos. Caso seja instalado em 88;8 g? gem Biminuig@o };g ggg $382
. . - = em Liminuicao
altltud.es superiores, havera uma redu_gao na G060 62 Sem Diminuigdo 193 P 1174
capacidade do inversor. Consulte a Figura AB. C075 85 Figura F 361 1533 1894
: L < ) €100 109 Figura H 426 1978 2404
Importante: E necessaria a instalacéo de dois C125 138 EiguraJ 599 2162 2683
ventiladores de 725 pés cubicos por minuto se g; gg ; gg Eg% ?gg ggé g gg%
. . Figura
um inversor for mopt_ado em um gabinete 250 584 FiquraV/ 890 3605 515
fornecido pelo usuério. cxaoé) 300 Figura W 940 3990 4930
€300 300 FiguraZ e AA 926 5015 5941
Importante: Inversores 1336F-BPRxxx C3505 350 Eg—gﬂmz ¢ AA 1000 5935 6935
requerem dois (2) ventiladores capazes de 85{/}%@350 igg E g% “ ?ﬁgo g}gg gggg
S P . FiquraZ e AA
produ2|r_ma|s_ (_ie 450 pes cubicos por minuto, CPICPRA00 200 Eg—ura v 1 7000 71
se um dispositivo do tipo aberto estiver C450° 450 FiguraZ e AA 1465 8020 9485
montado num gabinete fornecido pelo usuario. 5008 500 FiguraZ e AA 1500 8925 10425
C600° 600 FiguraZ e AA 1610 10767 12377
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Orientacoes sobre Reducao

de Capacidade

Asfaixas dosinversores podem ser afetadas por varios fatores. Caso exista
mais de um fator, as porcentagens de reducéo de capacidade devem ser
multiplicadas. Por exemplo, se um inversor de 42A (B025) operando em 8
kHz estiver instalado a uma atitude de 2.000m (6.600 pés) e possuir uma

elevacdo de tensdo de linha de entrada de 2%, afaixa de corrente real ser&

42 x 94% da reducdo de Capacidade na Altitude x 96% da reducao de Capacidade da Elevacéo
daLinha = 37,9A

TEMPERATURA AMBIENTE/FREQUENCIA PORTADORA

e Faixa para inversores com gabinete a uma temperatura de 40°C e
para inversores abertos a uma temperatura de 50°C.

e Fator de redugéo de capacidade para inversores com gabinete
a uma temperatura ambiente entre 41°C & 50°C.

Figura/ Faixa Redugéao Figura/ Faixa Redugéao
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e Faixa para inversores com gabinete a uma temperatura de 40°C e

para inversores abertos a uma temperatura de 50°C.

=== Fator de reducao de capacidade para inversores com gabinete a
uma temperatura ambiente entre 41°C & 50°C.

Figura/ Faixa Redugéo Figura/ Faixa Redugéo
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Especificagcbes e Informagbes Complementares A-7

e Faixa para inversores com gabinete a uma temperatura de 40°C e e Fator de reducéo de capacidade para inversores com gabinete
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A-8

Especificacdes e Informag¢des Complementares

Referéncia Cruzada dos Parametros - Ordem Numeérica

Nome

Tensao Saida

% Corrente Saida
% Potencia Saida
Ultima Falha
Selecao Freq 1

Selecéo Freq 2
Tempo Aceler. 1
Tempo desacel. 1
Selecao Controle
Sel. Parada 1

Habil. Bus Limit
Tempo Aplic. VCC
Nivel VCC

Rodar Ao Ligar
Reset/Tempo Run
Freq. Minima

Freq. Basica
Tensao Basica
Freq. Maxima

Tenséo Maxima
Incremento MOP
Pot. de Saida
Freq. de Jog

Sel 0 Saida Anlg
Mod Parada Usado
Freq Pre-Progr 1-3
Tempo Acelerac 2
Tempo Desacele 2
Inibicéo Freq 1-3
Banda Inib Freq
Limit de Corrent
Modo Sobrecarga
Sobrecorrente
Remocao Falha
Perda de Linha
Tipo do Motor
Encorreg de Fla
Freq na Partida
Tempo na Partida
Frequencia PMW
Encoder PPR

Idioma

Impulso Partida
Freq. de Quebra
Tenséo de Quebra
Remocao Falha
Selecao Parada2
Tenséo no Bus DC
Corrent de Saida
Status Entrada
Tempo da Curva S
Habilita Curva S
Barramento Comum
Status Inversor 1
Alarme Inver. 1
Tipo do Inversor
Fonte de Frequen
Freq. do Encoder
Ajuste Padrao
Comando de Freq
Freq de Saida
Pulsos de Saida
Sentido Rotacéo
Temp. Dissipador
Verséo Firmware
Ang. de Corrente
Freq Pre-Progr 4-7
Controle Velocid

Inc Travessia
Travessia Maxima
P Jump

Falha Fus Queima
Corr Trip Habili
Impulso Operagao
Pot. de Sobrecarg
Qte. Reset/Opera
Buffer Falha 0-3
Trim Analog Hab
Falha Low Bus
Mascara Logica
Mascara Local
Mascara Diregao

Grupo
Medicao
Medicao
Medicao
Medicao
Configuragéo + Ajuste de
Freqi
Ajuste de Freqil
Configuragéo
Configuragéo
Controle do Motor
Configuragéo + Adv.
Configuragéo
Config. Avangado
Config. Avangado
Config. Avangado
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Configuragéo + Adv.
Configuragéo
Controle do Motor
Controle do Motor
Configuragéo + Adv.
Configuragéo
Controle do Motor
Ajuste de Freqi
Medicao
Ajuste de Frequ
E/S Analdgica
Diagndstico
Ajuste de Frequ
Config. Avangado
Config. Avangado
Ajuste de Freqi
Ajuste de Freqil
Configuragéo
Configuragao
Configuragéo
Falhas
Falhas
Config. Avangado
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Config. Avangado
Ajuste de Freqii + Realim
Encod
Selecao Fungdes
Controle do Motor
Controle do Motor
Controle do Motor
Falhas
Config. Avangado
Medicao
Medicao
Diagndstico + E/S Digital
Selecao Fungdes
Selecdo Fungdes
Config. Avangado
Diagnéstico
Diagnéstico
Faixas
Diagnéstico
Medicao + Realim Encod
Diagnéstico
Medicéo + Diagnostico
Medicao
Diagndstico
Diagnéstico
Medicao + Diagnostico
Faixas
Diagndstico
Ajuste de Freqi
Realim Encod + Pl
Processo
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Falhas
Falhas
Controle do Motor
Medicao
Selecao Fungdes
Falhas
Controle do Motor
Falhas
Méscaras
Méascaras
Méascaras

N
95
96
97
98
99
100
101
102
103
104
105

110
111-118
119-126
127
128
129-136

154
155
156

178

179
180
181
182-189
190
191
192
193
194
195
198

Nome

Méscara de Liga
Méascara de Jog
Masc. Referencia
Méascara Acelerac
Méascara Desacele
Méascara de Falha
Méascara de MOP
Controle Desliga
Controle Diregéo
Controle Partida
Controle de JOG
Controle Referen
Controle Aceler
Control Desacele
Control de Falha
Controle de MOP
Dado Entrada A1-D2
Dado Saida A1-D2
Parametro Proci
Escala Process1
Text 1-8 Process1
Freq MOP

Freq. 0-2 Entr. Anlg
Modo do Motor
Modo de Potencia
Falha Modo Motor
Falha Mod Potenc
Falha de Frequen
Status Falha 1
Tensao Nominal
Corr. Nom. CT
Pot Nom CT
Perda 4-20mA
Velocidad Maxima
Tipo de Encoder
Polos do Motor
Anlg Out 0 Offst
Partid Mov Habil
Part Mov Frente
Part Mov Reverso
Sel. Saida CR1
Freq Saida Digit
Corr Saida Digit
Torq Saida Digit
Torque Corrente
Fluxo Corrente
KP da Velocidade
Kl da Velocidade
Erro de Velocid
Integral Velocid
Acresci Velocida
Impulso Curvat.
Corrente Nominal
Escala de Kw
Cksum EEPROM
Alarmes Falha 1
Selec Saida CR2-4
RPM Nominal

Freq Nominal

Controle Local
Param. Processo 2
Esc. Processo2
Text 1-8 Process2
Tenséao Motor
Corrente Motor
Refer Fluxo Corr
Corrente KP
Queda Tenséo IR
Ganho Comp. Esc.
Corrente Nom VT
Kw Nom. VT
Tempo Fluxo
Falha Sobretens
Contag. Sobrec.
Escala VT

Aviso Aterrament
Travam. Alarme1
Méascara Alarme1
Falha de dados
Memoria Bus DC
Config do Pl
Status do Pl
Selecéo Refer PI
Sel Realiment Pl
Referencia de PI
Realimentacao Pl

Grupo
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Adaptad E/S
Adaptad E/S
Display Processo
Display Processo
Display Processo
Medicao
Medicao
Diagndstico
Diagndstico
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Faixas
Faixas
Faixas
E/S Analdgica
Realim Encoder
Realim Encoder
Realim Encoder
E/S Analdgica
Selecao Fungdes
Selecdo Fungdes
Selecao Fungdes
E/S Digital
E/S Digital
E/S Digital
E/S Digital
Medicao
Medicao
Realim Encoder
Realim Encoder
Realim Encoder
Realim Encoder
Realim Encoder
Controle do Motor
Faixas
Faixas
Diagndstico
Falhas
E/S Digital
Configuragéo + Realim
Encod
Configuragéo + Realim
Encod
Leitura de Controle
Display Processo
Display Processo
Display Processo
Configuragéo
Configuragéo
Controle do Motor
Config. Avangado
Controle do Motor
Selecao Fungdes
Faixas
Faixas
Controle do Motor
Falhas
Medicao
Configuragéo
Falhas
Diagnéstico
Mascaras
Falhas
Diagndstico
Pl Processo
PI Processo
PI Processo
Pl Processo
PI Processo
Pl Processo

219
220
221
222
223
224
225

313
314
315

Nome

Erro de PI
Saida do PI

KI do Processo
KP do Processo
Limite Neg de PI
Limite Pos de PI
Pre-Carga do PI
Falha Limit Corr
Lim Corr. Adapt.
Reinicio LLoss
Ref. Freq. MOP
Grava Refer. MOP
Nivel Tensédo CC
Sel Limite Corr
Abs 0 Saida Anlg
Bai 0 Saida Anlg
Alt 0 Saida Anlg
Status Inversor 2
Bai 0 Ent Anlg
Alt 0 Ent Anlg

Bai 1 Ent Anlg
Alt 1 Ent Anlg
Modo de Entrada
TB3 Term 22-28 Sel
Bai 2 Ent Anlg
Alt 2 Ent Anlg
Perda Sinal Anlg
Rev Placa Cntrl
Opcao Ranhura A
Opcao Ranhura B
Freq de Pulso
Som. Escorregam.
Modo Perda Linha
Esc. Entr. Pulso
Dig Em Temp

FIt Motor Term
Alarme Inver. 2
Alarmes Trav. 2
Méascara Alarme 2
Tensao Medida
Sel 1 Saida Anlg
Bai 1 Saida Anlg
Alt 1 Saida Anlg
Abs 1 Saida Anlg
Des 1 Saida Anlg
Tempo de Marcha
Sel. Saida Pulso
Esc. Saida Pulso
Escalar Encoder
Contagem Encoder
Sel. Perda Enc.
Status Falha 2
Alarmes Falha 2
Regul. Barramento
Detec.Perd.Carga
Niv. Perda Carga
Tempo Perd. Carga
Erro Max. Pl

Lim Cor Habilit
Desac. Percurso
Marc. Percurso
Controle Percurso
Tempo Sinc.
Méascara Sinc.
Controle Sinc.
Sel. Perda Sinc.
Ganho Perda Sinc
Tempo Perda Sinc
Comp. Perda Sinc.
Chopper Freio
Cont Alt Tipo 2
Status Aplicacao
Tensao Acel/Exec
Ativ. Fren. Vel.
Perda Tens. Linha
Recuper. de Perda
Tensao Maxima
Tensao Min. Barr.
Ganho de Estab.
Tensao Mx Barram
Saida Usuario CR
No Tempo

Cont. Max. Enc
Offset entr Bidr
Modo perda Fase
Nivel perda Fase
Falha pré-carga

Grupo
Pl Processo
PI Processo
PI Processo
PI Processo
Pl Processo
Pl Processo
Pl Processo
Falhas
Configuragao
Selecéo Fungdes
Ajuste de Frequ
Ajuste de Freqi
Config. Avangado
Configuragéo
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Diagnostico
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Configuragéo + E/S Digital
E/S Digital
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Faixas
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Medicao
Realim Encoder
Selecao Funcdes
Ajuste de freqi + E/S Digital
E/S Digital
Falhas
Diagnostico
Diagnostico
Méascaras
Diagnostico
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Medicao
E/S Digital
E/S Digital
Realim. Encoder
Realim. Encoder
Realim. Encoder
Falhas
Falhas
Selegéo Fungdes
Selecao Funcdes
Selecao Funcdes
Selecao Funcdes
E/S Digital
Configuragao
Selegéo Fungdes
Méascaras
Leitura de Controle
Config. Avangado
Méscaras
Leitura de Controle
Controle do Motor
Controle do Motor
Controle do Motor
Controle do Motor
Config. Avangado
Adaptad E/S
Diagnostico
Controle do Motor
Config. Avangado
Selegéo Fungdes
Selecao Funcdes
Selecao Funcdes
Selecao Funcdes
Lista Linear
Selegéo Fungdes
E/S Digital
E/S Digital
Realim. Encoder
Lista Linear
Falhas
Falhas
Falhas



Especifica¢des

e Informacdes Complementares

Referéncia Cruzada dos Parametros - Ordem Alfabética

Nome N°
% Corrente Saida 2
% Potencia Saida 3

Abs 0 SaidaAnlg 233
Abs 1 SaidaAnlg 277
Acresci Velocida 168
Ajuste Padrao 64

Alarme Inver. 1 60

Alarme Inver. 2 269
Alarmes Falha 1 173
Alarmes Falha 2 287
Alarmes Trav. 2 270
Alt 0 Ent Anlg 238
Alt 0 Saida Anlg 235
Alt 1 Ent Anlg 240
Alt 1 Saida Anlg 276
Alt 2 Ent Anlg 249
Ang. de Corrente 72

Anlg Out 0 Offst 154
Ativ. Fren. Vel. 319
Aviso Aterrament 204
Bai 0 Ent Anlg 237
Bai0SaidaAnlg 234
Bai 1 Ent Anlg 239
Bai 1 SaidaAnlg 275
Bai 2 Ent Anlg 248

Banda Inib Freq 35

Barramento Comum 58
Buffer Falha 0-3 86-89
Chopper Freio 314
Cksum EEPROM 172

Comando de Freq 65

Comp. Perda Sinc. 313
Config do PI 213
Cont Alt Tipo 2 315
Cont. Max. Enc 328
Contag. Sobrec. 202
Contagem Encoder 283
Control de Falha 109
Control Desacele 108
Controle Aceler 107
Controle de JOG 105
Controle de MOP 110
Controle Desliga 102
Controle Direcdo 103
Controle Local 179
Controle Partida 104
Controle Percurso 306
Controle Referen 106
Controle Sinc. 309

Controle Velocid 77
Corr Saida Digit 160
Corr Trip Habili 82
Corr. Nom. CT 148
Corrent de Saida 54
Corrente KP 193
Corrente Motor 191
Corrente Nom VT~ 198
Corrente Nominal 170

Dado Entrada A1-D2 111-118

Dado Saida A1-D2  119-126
Des 1 SaidaAnlg 278
Desac. Percurso 304

Detec.Perd.Carga 290
Dig Em Temp 267
Encoder PPR 46

Encorreg de Fla 42

Erro de PI 219
Erro de Velocid 166
Erro Max. Pl 293
Esc. Entr. Pulso 264
Esc. Processo2 181
Esc. Saida Pulso 281
Escala de Kw 171
Escala Process1 128
Escala VT 203
Escalar Encoder 282
Falha de dados 207
Falha de Frequen 145

Falha Fus Queima 81
Falha Limit Corr
Falha Low Bus 91

Falha Mod Potenc 144
Falha Modo Motor 143
Falha pré-carga 332
Falha Sobretens 201
Flt Motor Term 268
Fluxo Corrente 163

Grupo
Medicao
Medicao
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Realim. Encoder
Diagnéstico
Diagnostico
Diagnostico
Falhas
Falhas
Diagnéstico
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Diagnéstico
E/S Analdgica
Config. Avangado
Falhas
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Ajuste de Freqi
Config. Avangado
Falhas
Config. Avangado
Diagndstico
Medicéo + Diagnostico
Controle do Motor
PI Processo
Adaptad E/S
Realim. Encoder
Medicao
Realim. Encoder
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Leitura de Controle
Realim Encod + PI Processo
E/S Digital
Falhas
Faixas
Medicao
Config. Avangado
Configuragéo
Faixas
Faixas
Adaptad E/S
Adaptad E/S
E/S Analdgica
Selecao Funcbes
Selecao Fungées
E/S Digital
Ajuste de Frequ + Realim
Encod
Selecao Fungbes
PI Processo
Realim Encoder
E/S Digital
Ajuste de frequ + E/S Digital
Display Processo
E/S Digital
Faixas
Display Processo
Configuragao
Realim. Encoder
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Falhas
Medicao

Nome

Fonte de Frequen
Freq de Pulso
Freq de Saida
Freq MOP

Freq na Partida
Freq Nominal

Freq Pre-Progr 1-3
Freq Pre-Progr 4-7
Freq Saida Digit
Freq. 0-2 Entr. Anlg
Freq. Basica

Freq. de Jog

Freq. de Quebra
Freq. do Encoder
Freq. Maxima

Freq. Minima

Frequencia PMW
Ganho Comp. Esc.
Ganho de Estab.
Ganho Perda Sinc
Grava Refer. MOP
Habil. Bus Limit
Habilita Curva S
Idioma

Impulso Curvat.
Impulso Operagéo
Impulso Partida
Inc Travessia
Incremento MOP
Inibicéo Freq 1-3
Integral Velocid

Kl da Velocidade
KI do Processo
KP da Velocidade
KP do Processo
Kw Nom. VT

Lim Cor Habilit
Lim Corr. Adapt.
Limit de Corrent
Limite Neg de PI
Limite Pos de Pl
Marc. Percurso
Masc. Referencia
Mascara Acelerac
Mascara Alarme 2
Mascara Alarme1
Mascara de Falha
Méscara de Jog
Mascara de Liga
Mascara de MOP
Mascara Desacele
Mascara Direcao
Mascara Local
Mascara Logica
Mascara Sinc.
Memoria Bus DC
Mod Parada Usado
Modo de Entrada
Modo de Potencia
Modo do Motor
Modo perda Fase
Modo Perda Linha
Modo Sobrecarga
Niv. Perda Carga
Nivel perda Fase
Nivel Tensédo CC
Nivel VCC

No Tempo

Offset entr Bidr
Opcao Ranhura A
Opcao Ranhura B
P Jump

Param. Processo 2
Parametro Proc1
Part Mov Frente
Part Mov Reverso
Partid Mov Habil
Perda 4-20mA
Perda de Linha
Perda Sinal Anlg
Perda Tens. Linha
Polos do Motor
Pot Nom CT

Pot. de Saida

N
62
254
66
137
43
178

27-29
73-76
159
138-140

164
222
199
303
227
36

223
224
305

92

308
212
26

41
142
141
330
256

Grupo
Diagnéstico
Medicao
Medicao
Medicao
Selecao Fungdes
Configuragéo + Realim
Encod
Ajuste de Freqil
Ajuste de Freqil
E/S Digital
Medicao
Controle do Motor
Ajuste de Freqi
Controle do Motor
Medicao + Realim Encod
Configuragéo + Adv.
Configuragéo
Configuragéo + Adv.
Configuragéo
Config. Avangado
Selecao Fungdes
Lista Linear
Controle do Motor
Ajuste de Freqi
Config. Avangado
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Controle do Motor
Controle do Motor
Controle do Motor
Selecao Fungdes
Ajuste de Frequ
Ajuste de Freqil
Realim Encoder
Realim Encoder
Pl Processo
Realim Encoder
PI Processo
Faixas
Configuragéo
Configuragao
Configuragao
PI Processo
Pl Processo
Mascaras
Méscaras
Méscaras
Méscaras
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Méscaras
Méscaras
Mascaras
Mascaras
Mascaras
Méscaras
Méscaras
Diagnéstico
Diagndstico
Configuragéo + E/S Digital
Diagnéstico
Diagnéstico
Falhas
Selecao Fungdes
Configuragéo
Selecao Fungdes
Falhas
Config. Avangado
Config. Avangado
E/S Digital
Lista Linear
E/S Analdgica
E/S Analdgica
Selecao Fungdes
Display Processo
Display Processo
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Selecdo Fungdes
E/S Analdgica
Falhas
E/S Analdgica
Selecao Fungdes
Realim Encoder
Faixas
Medicao

Nome

Pot. de Sobrecarg
Pre-Carga do Pl
Pulsos de Saida
Qte. Reset/Opera
Queda Tenséo IR
Realimentacéo PI
Recuper. de Perda
Ref. Freq. MOP
Refer Fluxo Corr
Referencia de Pl
Regul. Barramento
Reinicio LLoss
Remocao Falha
Remocao Falha
Reset/Tempo Run
Rev Placa Cntrl
Rodar Ao Ligar
RPM Nominal

Saida do PI
Saida Usuéario CR
Sel 0 Saida Anlg
Sel 1 Saida Anlg
Sel Limite Corr
Sel Realiment Pl
Sel. Parada 1

Sel. Perda Enc.
Sel. Perda Sinc.
Sel. Saida CR1

Sel. Saida Pulso
Selec Saida CR2-4
Selecao Controle
Selecéo Freq 1

Selecéo Freq 2
Selecao Parada2
Selecao Refer PI
Sentido Rotacéo
Sobrecorrente
Som. Escorregam.
Status Aplicacao
Status do PI
Status Entrada
Status Falha 1
Status Falha 2
Status Inversor 1
Status Inversor 2
TB3 Term 22-28 Sel
Temp. Dissipador
Tempo Aceler. 1
Tempo Acelerac 2
Tempo Aplic. VCC
Tempo da Curva S
Tempo de Marcha
Tempo desacel. 1
Tempo Desacele 2
Tempo Fluxo
Tempo na Partida
Tempo Perd. Carga
Tempo Perda Sinc
Tempo Sinc.
Tensao Acel/Exec
Tenséo Basica
Tenséo de Quebra
Tenséo Maxima
Tensao Maxima
Tensao Medida
Tenséo Min. Barr.
Tenséao Motor
Tenséo Mx Barram
Tenséo no Bus DC
Tensao Nominal
Tenséo Saida

Text 1-8 Process1
Text 1-8 Process2
Tipo de Encoder
Tipo do Inversor
Tipo do Motor
Torq Saida Digit
Torque Corrente
Travam. Alarme1
Travessia Maxima
Trim Analog Hab
Ultima Falha
Velocidad Maxima
Versao Firmware

284

158
280
174-176

70

200
44

292
312
307
317
18

Grupo

Medicao

Pl Processo
Diagndstico
Selecdo Fungdes
Controle do Motor
Pl Processo
Selecao Fungdes
Ajuste de Freqi
Controle do Motor
Pl Processo
Selecao Fungdes
Selecao Fungdes
Falhas

Falhas

Selecao Fungdes
Faixas

Selecao Fungdes
Configuragéo + Realim
Encod

Pl Processo

E/S Digital

E/S Analdgica
E/S Analdgica
Configuragéo

Pl Processo
Configuragéo + Adv.
Configuragao
Realim. Encoder
Controle do Motor
E/S Digital

E/S Digital

E/S Digital
Controle do Motor
Configuragéo + Ajuste
de Freqi

Ajuste de Freqi
Config. Avangado
Pl Processo
Diagndstico
Configuragéo
Realim Encoder
Diagnéstico

Pl Processo
Diagnéstico + E/S Digital
Falhas

Falhas
Diagnéstico
Diagnéstico

E/S Digital
Medicéo + Diagnostico
Configuragéo
Config. Avangado
Config. Avangado
Selecdo Fungdes
Medicao
Configuragéo
Config. Avangado
Controle do Motor
Selecao Fungdes
Selecdo Fungdes
Controle do Motor
Config. Avangado
Controle do Motor
Controle do Motor
Controle do Motor
Controle do Motor
Selecao Fungdes
Diagnéstico
Selecao Fungdes
Configuragéo
Selecao Fungdes
Medicao

Faixas

Medicao

Display Processo
Display Processo
Realim Encoder
Faixas

Config. Avangado
E/S Digital
Medicao
Diagndstico
Selecao Fungdes
Controle do Motor
Medicao

Realim Encoder
Faixas
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Mapa dos Caracteres da Interface de Operagao e Programacao

Caractere

Decimal
032
033
034
035
036
037
038
039
040
041
042
043
044
045
046
047
048
049
050
051
052
053
054
055
056
057
058
059
060
061
062
063
064
065
066
067
068
069
070
071
072
073
074
075
076
077
078
079
080
081
082
083
084
085
086
087
088
089
090
091
092
093
094
095

Caractere

Decimal
096
097
098
099
100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
161
162
163
164
165
166
167
168
169
170
171
172
173
174
175
176
177
178
179
180
181
182
183
184
185
186
187
188
189
190
191
192

Caractere

Decimal
193
194
195
196
197
198
199
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
212
213
214
215
216
217
218
219
220
221
222
223
224
225
226
227
228
229
230
231
232
233
234
235
236
237
238
239
240
241
242
243
244
245
246
247
248
249
250
251
252
253
255
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Formato da Informacao dos

Dados de Comunicac¢ao

Estrutura de Status do

Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Inversor 5 = it
abilitado
Apresenta as informagdes de status do EEERICEI Adaptador Local i abiliadg
. N . f Identificacao do Identificacdo 0 = No habiltiado
inversor que serdo enviadas a tabela Operando
imagem de entrada dos controladores,  Referencia 15 14 13 12 Local |11 10 9 1= Operando
do o Médulo de C icaca ~ 0 = Néo Operando
quando o Modulo de Comunicagao T 0 0 0 0 e -
i i Direcao de Comando
gstlver configurado para controlar o FreqPre-progr1 [0 0 0 1 1 0o 0 1 D B%vem
Inversor. FreqPre-progr2 |0 0 1 0 2 0 1 0 0 = AFrente
FreqPre-progrd [0 0 1 1 3 0 1 1 Direcio de Rptacio
FreqPre-progr4 |0 1 0 0 4 1 0 0 1 = Reverso
Freq Pre-progr5 [0 1 0 1 5 1 0 1 v 0=AFrente
Freq Pre-progr6 [0 1 1 0 6 i 1 0 Acelerando
- s 1 = Acelerando
Freq Pre-progr7 (0 1 1 1 Nﬁg ) o 1] 0= Néo Acelerando
a utiizaao
Selecdo Freq 2 i 0 0 O Desacelerando
Adaptador 1 o 0 1 Y ! =Desacelerando
Adaptador 2 i 0 1 0 0 = Néo Desacelerando
Adaptador 3 10 1 1 {\Ia}r\rle
= Alarme
Adaptador 4 11 0 0 Y 0= SemAarme
Adaptador 5 1 1 0 1 Falha
Adaptador 6 1 1 1 0 Y 1 = Falha
Freq Jog 11 0 = Sem Falha
Na Velocidad
1 = Na Velocidad
0 = Néo Esta na Velocidad
Estrutura de Controle Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit10 Bit9 Bit8 Bit7 Bit6é Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Lo | | | | | | |
LOglco [7 v F"arada
. - Selecao da Tempo Tempo 1 = Parada
Apresenta, as |nf0rma~goes qe Referéncia Desacel. Aceler. 0 < Sem Parada
controle 16gico que sé&o enviadas ao Partida
inversor através da tabela imagem Referéncia |14 13 1 1 = Partida
de saida dos controladores, quando SEmEE (@ 0 © 2 - Sem Partida
0 médulo de comunicagao estiver SEEhiEgd |0 @ i Jog
! Selecdo Freq2 |0 1 0 12
configurado para controlar o e —— =dog
inversor q prog Sem Comando| 0 0 0 = Sem Jog
. Freq Pre-progr4|1 0 0 .
sl © Tempo 1 0 1 Remocao de Falhas
Freq Pre—progr dv 9 @ Tempo 2 0 1 = Remogéo de Falhas
Freq Pre pmgr 71101 1 Tempoespera | 1 1 0 = Sem Remogo de Falhas
q Fre-prog Direcao 5 4
v Sem Comando| 0 0
AFrente 0 1
Decremento MOP ] [ e 10
1 = Decremento Local Dirdeespera| 1 1
0 = Sem Incremento gca
1 =Trava Local
YV  0-SemTrava Local

Incremento MOP
1 = Incremento
0 = Sem Decremento
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Para permitir o controle conveniente das fungdes de Travessiae Sinc. pelos
adaptadores SCANport, pode-se selecionar um comando de defini¢&o
alternativo do SCANport tipo 2. Consulte também o [Cont Alt Tipo 2].

Estrutura Alternativa Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Btil Bit10 Bto Bits Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bt Bt2 Bit1 BitO
] | | | | | | |
de Controle Logico ¥ ¥ v
Selecio de Tempo  Tempo 'za[a;’;a i
Referéncia Desacel Acel 9 - Sem Parada
Partida
1 = Partida
Tempo 911 810 0 = Sem Partida
Sem Comando|0 0 Jo
Tempo 1 0 1 9
Tempo 2 1 0 =ty
Tempo Espera |1 1 2=Sem Jog
. Remogéo de Falhas
g:::rgg:]':n T | :)4 (1)3 :)2 1 = Remover falhas
Selegio Freq 1 00 1 0 = Nao remover falhas
Selecao Freq 2 010 Sentido 5 4
Freq. Pré-configurada3 | 0 1 1
Freq. Pré-configurada4 |1 0 0 Sem Comando) 0 0
X ) Afrente 0 1
Freq. Pré-configurada5 | 1 0 1 R
e ; everso 10
Freq. Pré-configurada6 | 1 1 0 Mant iido|1 1
v Freq. Pré-configurada7 | 1 1 1 Y anter sentido
m n Local
Hablllta_r_ Travessia 1 = Tieenio e
1 & HEGIED y  0=Naolocal
2 = Desabilitado
Habilitar Sinc.
1 = Habilitade
2 = Desabilitado
- ~ 4 - .
Conflguragoes Tlplcas para Importante:  Se as transferéncias em bloco forem programadas para gravar

Comunicagao com o
Controlador Programavel

dados continuamente no inversor, a EEPROM excedera
rapidamente o seu ciclo de vida e apresentara problemas de
funcionamento. O 1336 PLUS 11 ndo usa RAM para armazenar
temporariamente dados de parémetros, e em vez disso
armazena- os imediatamente na EEPROM. Umavez que a
EEPROM tem um numero definido de ciclos de “gravactes’
disponiveis, transferéncias em bloco continuas ndo devem ser

programadas.
Utilizando Link de Dados A'

PALAVRA 6
PALAVRA 7

Imag. de Entrada

Transferéncia em Bloco
Status da Légica

Realimentagéo Analégica
PALAVRA 3
PALAVRA 4
PALAVRA 5
PALAVRA 6
PALAVRA 7

Tabela Imagem de Médulo de Inversor de Fregiiéncia
E/S do Controlador Comunicacéo CA Ajustavel
Légico Programavel de E/S Remota
Imag. de Saida
Transferéncia em Bloco
Comando da Légica Parametro/NG
. L arametro/Nimero

Referéncia Anal6gica Link de Dados A

PALAVRA 3 Dado Entrada A1 111
PALAVRA 4 Dado Entrada A2 112
PALAVRA 5

Dado Saida A1 119

— Dado Saida A2 120
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Configuracdes
Tipicas para
Configuragao Serial

Sem Transferéncia em Bloco'

Tabela Imagem de
E/S do Controlador
Ldgico Programavel
Imagem de Saida
Comando da Légica
Referéncia Analdgica

PALAVRA 2
PALAVRA 3

PALAVRA 4

Médulo de
Comunicagéo de
E/S Remota

Direto

paraa
Légica
do Inversor

Link de Dados A

PALAVRA 5
PALAVRA 6
PALAVRA 7
Imag. de Entrada

Status da Légica
Realimentacdo Analdgica

PALAVRA 2
PALAVRA 3

PALAVRA 4
PALAVRA 5

PALAVRA 6
PALAVRA 7

Link de Dados C

Direto
da
Légica
do Inversor

Link de Dados A

Link de Dados C

Inversor de Fregiiéncia
CA Ajustavel

Parametro/Nimero
Dado Entrada A1 111
Dado Entrada A2 112

Dado Entrada B1 113
Dado Entrada B2 114

Dado Entrada C1 115
Dado Entrada C2 116

Dado Entrada D1 117
Dado Entrada D2 118

Parametro/Nimero
Dado Saida A1 119
Dado Saida A2 120

Dado SaidaB1 121
Dado SaidaB2 122

Dado SaidaC1 123
Dado Saida C2 124

Dado SaidaD1 125
Dado SaidaD2 126

1 Consulte 0 Manual do Usuério do Mddulo 1203 para obter mais informagdes.

Dispositivo Mestre
Objetos de Registros
Saida

PALAVRA 1
PALAVRA 2

PALAVRA 3
PALAVRA 4

PALAVRA 5
PALAVRA 6

PALAVRA 7
PALAVRA 8

PALAVRA 9
PALAVRA 10
Entrada

PALAVRA 1
PALAVRA 2

PALAVRA 3
PALAVRA 4

PALAVRA 5
PALAVRA 6

PALAVRA 7
PALAVRA 8

PALAVRA 9
PALAVRA 10

Médulo de Comunicagdo
Porta Serial para SCANport

Saida

PALAVRA 1
PALAVRA 2

PALAVRA a
PALAVRA a+1

PALAVRA b
PALAVRA b+1

PALAVRA ¢
PALAVRA c+1

PALAVRA d
PALAVRA d+1

Direto

Entrada

PALAVRA 1
PALAVRA 2

PALAVRA a
PALAVRA a+1

PALAVRA b
PALAVRA b+1

PALAVRA ¢
PALAVRA c+1

PALAVRA d

PALAVRA d+1 Link de Dados D

Inversor de Fregiiéncia
CA Ajustéavel

Parémetro/Nimero
Dado Entrada A1 111
Dado Entrada A2 112

Dado Entrada B1 113
Dado Entrada B2 114

Dado Entrada C1 115
Dado Entrada C2 116

Dado Entrada D1 117
Dado Entrada D2 118

Parametro/Nimero
Dado Saida A1 119
Dado Saida A2 120

Dado SaidaB1 121
Dado SaidaB2 122

Dado SaidaC1 123
Dado Saida C2 124

Dado SaidaD1 125
Dado SaidaD2 126
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Fiacao de Interface do Opcao de Fiagao L4/L4E e L7E
Encoder
Bal o >
Tipico Tipico Tipico i‘f
i i T e T e jﬁ ||
1uf —— 1uf == “—U{[gl\/\/v\_‘ H
ol % N o 7 e
Lottt Deetet tlles) ) Dot oDt t Tttt ftatats fovles
MEEEEEeEEEEEEEEEEEE Mo EEEEEEEEEEEEEEEHEE
J \ | | J \ i i
1T 11T I11 T TT TTT TIT T
L4/L4E L7E

Opcao L4/LAE - Requisitos da Placa de Interface de Fechamento
de Contato

Os contatos devem ser capazes de operar a niveis de corrente de 10 mA sem
degradac&o de sinal. Recomendam-se os dispositivos de entrada tipo Reed.

A opg3o L4/L4E é compativel com os seguintes médulos PLC®
Allen-Bradley:
e 1771-0YL
e 1771-0ZL

Opcao L7E - Requisitos da Placa de Interface de Fechamento
de Contato

Os circuitos usados com a Opgao L 7E devem ser capazes de operar com
|6gica baixa = verdadeira. No estado baixo, os circuitos externos devem ser
capazes de uma corrente de reduc&o de aproximadamente 10 mA paralevar a
baixa tensdo do terminal para 3,0 VCC ou menos. No estado elevado, 0s
circuitos externos devem permitir que a tensdo do terminal se eleve parauma
tensdo de 4,0-5,0 V CC. Recomendam-se os dispositivos de entradartipo
Reed.

A 0pgo L 7E é compativel com os seguintes médulos PLC® Allen-Bradley:
e 1771-OYL
e 1771-OZL
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Opcéao de Fiagao L5/L5E e L8E

&_—\Z Tipico a
i -
o i Tipico <
k
" Tipico W Tipico 681% 173 ‘ “
u,zﬂ‘ 681% Zim %o e éi;vl.e\m%d;
510 +—i] \ij"'m
=
| ek
| 576
] o
et to ol Pt Prr bt tah b IBelee
a1 » B M B3 19020 2 2 B 24 25 2 27 28 29 31 31 2 3B/ MU B 3k
DD | | 5 [D|E S|
Comum J Comum
24V CAICC » L1l 111 L 24V CAICC
| o, T TTT TTT T wfomee
L5/L5E L8E

Requisitos da Placa de Interface da Opcéo L5/L5E e L8E -
24 CA/CC

Os circuitos usados com essas opgdes devem ser capazes de operar com
|6gica elevada = verdadeira.

Os circuitos externos CC no estado baixo devem gerar uma tensdo menor que
8V CC. A corrente de fuga deve ser inferior a 1,5 mA parauma carga de
2,5k ohm.

Os circuitos externos CA no estado baixo devemn gerar uma tensdo menor que
10V CA. A corrente de fuga deve ser inferior a2,5 mA parauma cargade
2,5k ohm.

Tanto os circuitos externos de CA como de CC no estado elevado devem
gerar umatensdo de +20 a +26 volts e fornecer uma corrente de
aproximadamente 10 mA para cada entrada. Essas opg¢des sdo compativeis
com os seguintes médulos PLC Allen-Bradley:

e 1771-OB e 1771-0Q16 e 1771-OB16
e 1771-OBD e 1771-0OYL
¢ 1771-OBN e 1771-OZL
e 1771-0Q e 1771-OBB
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Opcéo de Fiacdo L6/L6E e LOE

100 100
20k
Tipico
0,224 Tipico
—e
0,154
. 0.33f
— 681

499k

H
A

19 20 21 2 23 24 25 26 271 28 29 30 31 32 38 34 3 36

el 653650 650 (659 (659 (659 659 629 429 459 () ) ) (29 (29) (9 ) )

49

L]
J 111 111 i Fusivel sv ca
T L 1— I T 1— I I [ ssvac | s pe‘ljgnuescLllg?io

L6/L6E

e\l

&.—\Z Tipico &Erz
P
] <
m Tipico 681 j ‘ ‘
5V 1w do Limite da
b o<y | |Corrente05A
10 2 w T;Z/UUDQ
255
e
133 %0 0001 H
1 Meg '4{@\/\5/7\5‘—4
‘ ‘ S
bl Lt [ et el
1902 2 2 23 24 25 26 27 28 20 30 31 32 3B 3% 3B 3%
N 1659 6] ] ) 6 g ) ) ) ) 8 ) 6 (9 6 9 (5

I
I
SVl
I
I
I
e\l

‘ J J Comum
Fusivel 115V CA
Fa - = Z - T T z ) fornecido
T usvac [ Fusiel pelo usuério

L9E

Requisitos da Placa de Interface da Opcéo L6/L6E & L9E - 115V CA

Os circuitos usados com essas opcdes devem ser capazes de operar com
|6gica elevada = verdadeira. No estado baixo, os circuitos devem gerar
umatensdo menor que 30 V CA. A corrente de fuga deve ser inferior a
10 mA parauma carga de 6,5k ohm. No estado elevado, os circuitos
devem gerar umatensdo de 90-115V CA +10% e fornecer uma corrente
de aproximadamente 20 mA para cada entrada. Essas opgdes sio
compativeis com os seguintes modulos PLC Allen-Bradley:

e 1771-OW

¢ 1771-OWN

* 1771-OA
* 1771-OAD
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Registro dos parametros de E possivel carregar os parametros relacionados a seguir para uma Interface

Leitura/Escrita de Operagdo e Programag&o para descarregé-|os em outros inversores, caso
se utilize uma I nterface de Operagéo e Programagéo compativel (vejaa
tabela3.A).

N°. Nome Ajuste N°. Nome Ajuste  N°. Nome Ajuste.  N°. Nome Ajuste.

5  Selegéo Freq 1 81 Falha Fus Queima 169 Impulso Curvat. 242 TB3 Term 22 Sel

6  Selecéo Freq 2 82  Corr Trip Habili 170 Corrente Nominal 243 TB3 Term 23 Sel

7 Tempo Aceler. 1 83  Impulso Operacéo 171 Escala de Kw 244 TB3 Term 24 Sel

8  Tempo Desacel. 1 85 Qte. Reset/Opera 172 Cksum EEPROM 245 TB3 Term 26 Sel

9  Selegao Controle 90 Trim Analog Hab 173 Alarmes Falha 1 246 TB3 Term 27 Sel

10 Sel. Parada 1 91  Falha Low Bus 174 Selec Saida CR2 247 TB3Term 28 Sel

11 Habil. Bus Limit 92  Mascara Logica 175 Selec Saida CR3 248 Bai 2 Ent Anlg

12 Tempo Aplic. VCC 93  Mascara Local __ 176 Selec Saida CR4 249 Alt2 Ent Anlg

13 Nivel VCC 94 MascaraDirecao 177 RPM Nominal 250 Perda Sinal Anlg

14 Rodar ao Ligar 95 Mascaradeliga __ 178 Freq Nominal 256 Modo Perda Linha

15 Reset/Tempo Run 9  Mascara de Jog — 180 Param. Processo 2 264 Esc. Entr. Pulso

16 Freq. Minima 97 Masc.Referencia _ 181 Esc. Processo2 267 Dig Em Temp

17 Freq. Basica 98 MascaraAcelerac 182 Text! Process2 268 Flt Motor Term

18 Tensao Basica 99 MascaraDesacele 183 Text2 Process2 271 Mascara Alarme 2

;2 :req.uM:/)l(im.a Ig? méscara ge :\:/IaCl)hF? — 184 Text3 Process2 274 Sel 1 Saida Anlg

ensao Maxima ascara de 185 Text4 Process2 275 Bai 1 Saida Anlg

22 Incremento MOP 111 Dado Entrada A1 186 Texi5 Process? 276 Alt1 Saida Anig

24 Freq. de,Jog 12 DadoEntradaA2 447 Textg Process2 277 Abs 1 Saida Anlg

25 Sel 0 Saida Anlg 118 Dado Entrada B1 ——— 188 Text7 Process2 278 Des 1 Saida Anlg

27 Freq Pre-progrt 114 DadoEntradaB2 189 Text8 Process2 280 Sel. Saida Pulso

28 Freq Pre-progr 2 115 DadoEntradaCt 190 Tensao Motor 281 Esc. Saida Pulso

29 FreqPre-progr 3 116 DadoEntradaC2 191  Corrente Motor 282 Escalar Encoder

30 Tempo Acelerac 2 117 DadoEntradaD1 192 Refer Fluxo Corr 283 Contagem Encoder

31  Tempo Desacele 2 118 Dado EnErada D2 193 Corrente KP - 284 Sel. Perda Enc.

82 In!b!gsj\o Freq1 119 Dado Sal’da Al —— 194 Queda Tenséo IR _ 288 Regul. Barramento _

s In!b!gsj\o Freq2 120 Dado Sal,da A2 —— 195 Ganho Comp. Esc. 289 Sobressalente

34  Inibicéo Freq 3 121 Dado Saida B1 — —

35 Banda Inib Freq 122 Dado Saida B2 200 Tempo Fluxo — D.etec.Perd.Carga

o , 201 Falha Sobretens 291 Niv. Perda Carga

36  Limit de Corrent 123 Dado Saida C1 203 Escala VT — 292 Tempo Perd. Carga —

37  Modo Sobrecarga 124 Dado Saida C2 ) —— ) n

38 Sobrecorente 195 Dado Saida D1 - 204 Avllso Aterrament 303 Lim Cor Habilit

39 Remogdo Falha 196 Dado Saida D2 - 206 Masc?ara Alarmet 304 Desac. Percurso

40 Perda de Linha 127 Parametro Proc1 213 Conflq do Pl — 305 Marc. Pe.rcurso —

41 Tipo do Motor 128 Escala Process1 215 Selegao .Refer Pl - 3 Te,mpo Smf:' —

42 Encorreg de FLA 129 Text! Processi 216 Sel Realiment PI 308 Mascara Sln(.:.

43 Freqna Partida 130 Text2 Processi 221 Kl do Processo 310 Sel. Perda Sinc.

44 Tempo na Partida 131 Text3 Process 222 KP do Processo 311 Ganho Perda Sinc

45  Frequencia PMW 132 Text4 Processi 223 Limite Neg de PI 312 Tempo Perda Sinc

46  Encoder PPR 133 Text5 Process] 224  Limite Pos de PI 313 Comp. Perda Sinc.

47 Idioma 134 Text6 Process 225 Pre-Carga do Pl 315 Cont Alt Tipo 2

48 Impulso Partida 135 Text7 Processi 226 Falha Limit Corr 317 Tenséo Acel/Exec

49  Freq. de Quebra 136 Text8 Processi 227 Lim Corr. Adapt. 319 Ativ. Fren. Vel.

50 Tensdo de Quebra 150 Perda 4-20mA 228 Reinicio LLoss 320 Perda Tens. Linha

52  Selegao Parada2 151 Velocidad Maxima 229 Ref.Freq.MOP 321 Recuper. de Perda

56 Tempo da Curva S 152 Tipo de Encoder 230 Grava Refer. MOP 322 Tenséo Maxima

57  Habilita Curva S 154 Anlg Out 0 Offst 231 Nivel Tenséo CC 323 Tenséo Min. Barr.

58  Barramento Comum 155 Partid Mov Habil 232  SelLimite Corr 324 Ganho de Estab.

73  Freq Pre-progr 4 156 Part Mov Frente 233 Abs 0 Saida Anlg 325 Tensao Mx Barram

74 Freq Pre_progr 5 157 Part Mov Reverso 234 Bai0 Saida AnIg 326 Saida Usuéario CR

75  Freq Pre-progr 6 158 Sel. Saida CR1 235 Alt0 Saida Anlg 327 No Tempo

76  Freq Pre-progr7 159  Freq Saida Digit 237 Bai 0 Ent Anlg 328 Cont. Max. Enc

77 Controle Velocid 160 Corr Saida Digit 238 Al 0 Ent Anlg 329 Offset entr Bidr

78  Inc Travessia 161 Torq Saida Digit 239 Bai 1 Ent Anlg 330 Modo Perda Fase

79  Travessia Maxima 164 KP da Velocidade 240 Alt 1 Ent Anlg 331 Nivel Perda Fase

80 PJump 165 Kl da Velocidade 241 Modo de Entrada 332 Falha pré-carga
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Fim do Apéndice



Apéndice B

Dimensoes

O Apéndice B fornece dimensdes detalhadas para o Inversor 1336 PLUSII.

Estdo incluidas:

* Dimensdesdo IP 20 (NEMA Tipo 1).

® Dimensdes do 1P65/54 (NEMA Tipo 4/12).

* Dimensdes do Dissipador de Calor, visualizadas através do corte da parte
detrés.

® Dimensdes do Bloco de Terminal TB1 paralnversores com Gabinetes D,
EeG.

* Montagem Tipica de um Inversor com chassis aberto F e G em um
gabinete fornecido pelo usuario.

Importante:  As dimensBes apresentadas nos desenhos a seguir séo
aproximadas. Entre em contato com o escritério de vendas da
Allen-Bradley caso necessite de desenhos aprovados.
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Dimensodes do Gabinete IP 20 (NEMA Tipo 1) e Aberto - A1, A2, A3 e A4

Cﬂ = =
Q} @ Allen-Bradley
AA E
BB
(|
| - L]
\ <—— CC —»l
Furos de montagem (4) - Consulte detalhe
Parte Inferior varia de acordo com a Poténcia (HP) -
Consulte as D/'mensées da Parte Inferior
OPNG
| @ © s |
&

(L

Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas)
Todos o0s pesos em quilogramas e (libras)

Ref. do

Gabinite

B

Detalhe da Furagdo

de montagem
7,0(0,28)

<—>|
12,7 (0,50)

Faixa Trifasica 1 2 Ref. do
200-240vV 380-480V 500-600V Gabinete
0,37-0,75 kW 0,37-1,2 kW - Al
0,5-1 HP 0,5-15 HP
1,2-1,5 kW 1,5-2,2 kW - A2
1,5-2HP 2-3HP
2,2-3,7 kW 3,7kw - A3
3-5HP 5HP
55 kW 5,5-15 kW * 0,75-15 kW Ad
75HP 7,5-20 HP 1-20 HP
5,5-11 kW 11-22 kW * - B1/B2
7,5-15 HP 15-30 HP
15-22 kW 30-45 kW 18,5-45 kW C
20-30 HP 40-60 HP 25-60 HP
30-45 kW 45-112 kW 56-93 kW D
40-60 HP 60-150 HP 75-125 HP
56-93 kW 112-187 kW 112-224 kW E
75-125 HP 150-250 HP 150-300 HP
187-336 kW 261-298 kW F
250-450 HP 350-400 HP
- 187-448 kW 224-448 kW G
250-600 HP 300-600 HP

* Cuidado ao escolher a Referéncia do Gabinete — Algumas faixas
podem existir em outro tamanho de gabinete

Aberto Y

Peso Aprox.
Embalagem

Al 2159 2900 1600 1852 2750 508 1054 1054 1535 7,5 1300 762 853  43lkg
(850) (1142) (630) (7.29) (1083) (2000 (415 (415  (060) (030) (512) (3.00) (336) (9,5 ibras)
A2 2159 2900 1805 1852 2750 714 1054 1054 1535 75 1300 762 853 549kg
(850) (11,42 (7100 (729 (1083) (281) (415 (415  (060) (030) (512) (300) (3.36) (121 libras)
A3 2159 2900 2070 1852 2750 988 1054 1054 1535 75 1300 762 853 67lkg
(850) (11,42 (815) (729 (1083) (385 (415 (415  (060) (030) (512) (300) (3,36) (148 libras)
Al 2600 3500 2120 2300 3200 900 1170 1170 1535 1535 1300 1330 860 1590kg
(1024) (1378) (835  (9.06)  (12,60) (354) (461) (461) (060) (060) (512) (523) (339) (350 libras)

TConsulte o Capitulo 1 para obter os nimeros de catalogo e apéndice para obter informagdes de redugéo.

2KW/HP séo faixas de torque constante.



Dimensoes B-3

Dimensodes do gabinete IP 20 (NEMA Tipo 1) e Aberto - B, C,D

A | 7 C Max.
—->|Y D i ‘ ¢ G F
[gnN (AN = )

0000000

Detalhe da Furacdo de montagem ] O
@ e (Gahinetes B e C) =
7,1(0,28) —
=y =
__7.1(0.28) =
_ ¢ 12,7 (0,50) ———

|<—>|_ = =
12,7 (0,50) =
ME B =
‘ Yy Detalhe da Furacéo de Montagem = @

(Gabinete D) =
| | —1
| Di4. 10,4 (0,41) ——
| BB —
‘ 14,7 (0,58) —

T (L [ O
\ | 0000000

t \Wat H Y j Di4. 19,0 (0,75) H v Iﬂ\ﬂ

\ - CC —>|

Furos de Montagem (4) — Consulte Detalhe

Parte Inferior varia de acordo com a poténcia -
Consulte as Dimensodes da Parte Inferior

Il ©© o3

[©)

Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas)
Todos o0s pesos em quilogramas e (libras)

Ref, do Peso Aprox.

Gabinete A . Aberto Y Embalagem

B1/B2 2764 476,3 225,0 212,6 461,0 131,6 935 88,9 32,00 76 1311 180,8 719  22,7kg
(10,88)  (18,75)  (8,86) (8,37) (18,15)  (5,18) (3,68) (3,50 (1,26) (0,30) (5,16) (7,12) (2,83) (50 libras)

© 3018 701,0 225,0 238,0 685,8 131,6 935 88,9 32,00 7,6 131,1 3747 719 38,6 kg
(11,88)  (27,60) (8,86) (9,37) (27,000 (5,18) (3,68) (3,50 (1,26) (0,30) (5,16) (14,75)  (2,83) (85 libras)

D 381,5 12400 2708 325,9 12162 813 1895 1849 217,94 11,94 1311 6886 836  1089kg

(1502) (4882) (1066) (12,83) (47,88) (320)  (7.46) (7.28)  (1,10)  (047) (516)  (27,1) (3,29) (240 libras)




B-4 Dimensobes

Dimensodes do Gabinete IP 20 (NEMA Tipo 1) e Aberto - E

A z C Ma |
-|Y] D | | ax. I
ﬁ % ﬁq — A —
f 00 00000 m/"
] T 7 O
— =
= =0
@ Allen-Bradley ———
37,9 = =
149) 1| == =
|—>| —N—
= = Detalhe da Furag&o de Montagem
AA = = Did. 10,4 (0,41)
X = = \ 17,0 0,67)
EB = =0 | | A
s — ||
= = Dia. 19,0 (0,75)
BB — = Consulte Dimensdes da Parte Inferior
] sobre os detalhes
— = ]
= =0 )
= = O O
= = O@O o @
I
| milim| O
o il : —
\\ Furos de Montagem (4) - Consulte detalhe
Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas)
Todos os pesos em quilogramas e (libras)
Ref. do Peso Aprox.
Gabinete A B C Max. D E Y z AA BB ccC Embalagem
E-Fechado 5110 1498,6 4244 4715 144738 16,8 40,1 195,0 901,4 151,9 186 kg
(20,12) (59,00) (16,71) (18,80) (57,00) (0,66) (1,61) (7,68) (35,49) (5,98) (410 libras)
E - Aberto 511,0 1498,6 372,6 4775 14478 16,8 40,1 1384 680,0 126,3 163 kg
(20,12) (59,00) (14,67) (18,80) (57,00) (0,66) (1,61) (5,45) (26,77) (4,97 (360 libras)




Dimensoes B-5

Dimensodes do Gabinete IP 20 (NEMA Tipo 1) e Aberto - F

315
(1,24)

>

635,0
H %
. (25,00)
Angulo de Levantamento Removivel Chassi Aberto
-< 762,0 - { 63,5 (2,50) 487,7 (19,20)
30,00 -
(30,00) < 227 >
o o L (9.95)
5 5 A 1 0
= ‘ [
| i
\
|
1 ]
\
|
\
@ Allen-Bradley |
2286,0 37,9 \ —
(90,00) (1,49) !
el | B
* U=
- |
193,0
(7,60)
¢ s O
‘ A 0| |5
| DD 1
I 0
‘ [l
\ = = *
‘ = = 501,7
! 1219,2 = = (19,75)
\ (48,00) = =
: —— €
: E= == | Ventilador
: 5211 = = | Vertical
; (20,75) = = | 7112
| = = (28,00)
19,1 il —_—
| 073) 1588
o | [e] 1
| Yoy vy 6 62
2748 A | 199
"| (10,82) |“ |‘(7,75) >| _’| |“; A
108,0 (4,25) x 158,8 (6,25) ¢ Ventilador
< 6985 —>| Placa removivel para acessar cabos Horizontal
(27,50) Fﬁj (uma de cada lado) 82,6 (3,25)
T
Area de Acesso 298,5
© para o Conduite °l (11,75
* Todas as Dimensées em Milimetros e (Polegadas)
A Consulte a pagina 2-1 para obter informagdes sobre a montagem.
50,8 Peso aproximado da embalaggm (inversor e paleta):
Vista Inferior (2,00) 415 kg (915 libras)
(0] (o]




B-6 Dimensobes

Dimensoes Abertas - Chassi do Gabinete F “Deslizante”

Todas as Dimensdes Expressas em Milimetros e (Polegadas)

635,0
(25,00)

—_—

I
]
o

}_‘
ol [ T 1l

15433

| =] (60,76)

o @ o

=1
=

®
<
]
[l

S

A

T |

-

PERIGO

E o@ ]o % J

E}; &Eo
@
[°TE T 1 °
Aee————1, L
o 717,6 “— 4636
(28,25) (18,25)
Notas:

1 As dimensoes do gabinete necessarias para acomodar o inversor sao: 2286 mm (A) x 889 mm (L) x 508 mm (P)
(90 x 35 x 20 pol.), nominal.

2 Um ventilador de gabinete de 1200 CFM (minimo) deve ser fornecido e instalado pelo usuario.

3 3 Consulte as paginas B-20 e B-21 para informag@es sobre a montagem do indutor e inversor.



Dimensoes B-7

Dimensodes do Gabinete IP 20 (NEMA Tipo 1) e Aberto - G

- 63,5 (2,50)
Angulo de Levantamento Removivel ¢
\
O o
o
Dimens@es do Chassi Aberto
Profundidade = 508,3 (20,01)
Peso = 453,6 kg (1000 libras)
117,3
(4,62)
@ Allen-Bradley
2324,1
(91,50)
1524,0 E
(60,00)
O
o
O ] ° N o o o o
T ¢ 648,0 5 < 762,0 5 < 635,0
19,3 (25,51) (30,00) (25,00)
(0,76)
Importante :  S&o necessérios dois ventiladores S
de 725 pés clbicos por minuto se ]
for montado um inversor de tipo Area de Acesso
aberto em um gabinete fornecido para o Conduite
pelo usuario. Todas as dimensdes sdo em

Milimetros e (Polegadas)

[e]

Consulte Dimensdes da Vista Inferior sobre os detalhes




B-8 Dimensobes

Dimensoes do IP 65/54 (NEMA Tipo 4/12)

A /» Veja o Detalhe A
D

< 12,4(0,49)

@ Allen-Bradley

ﬂ_ X
79(031) = |= f

Vejao
Detalhe B

12,7 (0,50 i
. \ (0,50) * _— Dia.71(028)
12,7 (0,50) @ — Dia. 14,3 (0,56)
Parte Superior e Inferior Tipicas T
Detalhe A
B Dissipador de Calor B # & D& 127(050)
do Inversor A
_ L 19,1(0,75) - Dia.191(079)
Todas as Dimensdes sdo em Milimetros e (Polegadas) Detalhe B
Referéncia Peso A
do Gabinete A B C ] E F €] Embalagem
Al 430,0 525,0 350,0 404,9 500,1 250,0 N/A 16,8 kg
(16,93) (20,67) (13,78) (1594) (19,69) (9,84) (37,0 libras)
A2 430,0 525,0 350,0 404,9 500,1 250,0 N/A N/A 179 kg
(16,93) (20,67) (13,78) (15,94) (19,69) (9,84) (39,4 libras)
A3 430,0 525,0 350,0 404,9 500,1 250,0 N/A N/A 18,6 kg
(16,93) (20,67) (13,78) (15,94) (19,69) (9,84) (41,0 libras)
Ad 655,0 650,0 425,0 629,9 625,1 293,0 63,5 76,2 39,5 kg
(25,79) (25,59) (16,74) (24,80) (24,61) (11,54) (2,50) (3,00) (87,0 libras)
B1 5,5kkW(7,5 lezggo-ggUVCCA 655,0 650,0 425,0 629,9 625,1 293,0 63,5 76,2 44,7 kg
BT (25,79) (25,59) (16,74) (24,80) (24,61) (11,54) (2,50) (3,00) (98,5 libras)
B2 7511 kW(10-151F) a200,240V/CA 655,0 900,0 425,0 629,9 875,0 293,0 63,5 76,2 56,5 kg
A USRS (25,79) (35,43) (16,74) (24,80) (34,45) (11,54) (2,50) (300) (1245 libras)
© 655,0 1200,0 425,0 629,9 11745 293,0 63,5 76,2 80,7 kg
(25,79) (47,24) (16,74) (24,80) (46,22) (11,54) (2,50) (300) (1780 libras)




Dimensoes B-9

Dimensodes da Parte Inferior dos Gabinetes IP 20 (NEMA Tipo 1)-AaC

Gabinetes Al - A4

< P>

Furacéo do Conduite — 1 lugar de 22,2 (0,88)

D/— Furagéo do Conduite - 3

@

lugares de 22,2/28,6 (0,88/1,13)

0 T

( D
Q]
= I ] = N M L
O Gabinete A4 possui ventiladores

Ref. do
Gabinete L M \ P Q R )
Al 111,8 105,4 86,3 31,0 69,1 102,1 135,4

(440 (415 (3.40) (1,22) @2.72) (4,02) (5,33)
A2 132,3 126,0 106,9 31,0 69,1 102,1 135,4

(521)  (4.9) (421) (1,22) @72 (4,02 (5,33)
A3 158,8 1524 1334 31,0 69,1 102,1 1354

(6,25) (6,00) (5,25) (1,22) (2,72) (4,02) (5,33)
A4 164,0 164,0 139,0 27,0 65,0 97,0 128,7

(6,450  (645) (5,47) (1,06) (2,56) (3.82) (5,07)

GabinetesBe C
S
R
Q Furag&o de Conduite -
P 3 lugares de 28,6/34,9 (1,13/1,38)
Furacdo do Conduite —
HHHHHHHHHH A 1 lugar de 22,2 (0,88)
Dimensdes em milimetros e (polegadas) ®
=
M L
== —r T

Ref. do
Gabinete L M P Q R S
B1/B2 181,6 167,1 112,8 163,6 2144 2499

(7,15) (6,58) (4,44) (6,44) (8,44) (9,84)
C 181,6 167,1 1191 182,6 2334 275,3

(7.15) (6,58) (4,69) (7,19) (9,19) (10,84)




Dimensobes

Dimensodes da Parte Inferior dos Gabinetes IP 20

Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas)

(NEMA Tipo1)-DaG

Gabinete D

Furagdo do Conduite —
2 lugares de 62,7/76,2 (2,47/3,00)

~—— 3439(1354) —
~—— 261,4(10,29) —> Furacio do Conduit
1440 (5,67) uracao do Conduite —
52.1(2,05) = |=< 3 lugares de 34,9 (1,38)
34,9/50,0 (1,38/1,97) ~U
Furagéo do Conduite -1 lugar. N 4 7
3 p— ) () <> O
198,1 |
@80 | O O 204,5
66 T . . . o1 | 809
(6,67) = 1537
131,6 (6,05)
(5.18)
L
Gabinete E
-~ 4323(17,020) —>
~— 305,3(12,02) —>
178,3 (7,02) Furac&o do Conduite —
38,6 (1,52) — 50,8 (210) i 3lugares de 88,9/101,6 (3,50/4,00)
12,7 (0,50) Furagé ite- 61 '
,7(0,50) Furagdo do Conduite - 6 lugares \:Q 5 i p ~
A
(12,25)T — O O i
260,4 o @
(10,25) =
j 209,6
(8,25)
Y
Gabinete G
< 660,4 (26,00) —>| |<— 50,8 (2,00) - 4318 29,0 (1,14)
4 (26, S8, aro) ||}
Y A -
| Area de Acesso 254,0
_ _ 1113103 5476 do Conduite (10,00)
, —- (17.00) (21,56) —-
Area de Acesso do Conduite _¢_ 2085
l \ (11,75)
| — On
| b ss0 )
(Parte Superior) 429 (15,00) 15,9 (0,63) de dia. -
(1,69) 2 furos de montagem

(Parte Inferior)



Dimensobes

B-11

Posi¢oes de Furagao para Caixas de Distribui¢ao Opcionais - Gabinetes Be C

Somente em Versdes CE (para conexdo fixa ao filtro)
Gabinete B - 28,6 (1,13), Gabinete C — 34,9 (1,38)

Y '/ 53,8

S UT— A (2,00)
Ol \\\)//
i . Ly
-~ Nl ——
S
R
Q
p2 28,6/34,9 (1,13/1,38)
/ Furag&o do Conduite — 2 ou 3 PLCs
o = = /— 22,2 (0,88) Furagao do Conduite - 1 PLC.
o N~
=
M L
—

Todas as Dimensdes Expressas em Milimetros e (Polegadas)

Ref, do

Gabinete L M N1 ol p2 Q R S

B1/B2 181,6 167,1 NA NA 106,4 155,2 2060 2499
(7,15) (6,58) (4,19) (6,11) (811)  (9,84)

B1/B2 (CE) 181,6 167,1 114,1 20,6 NA 155,2 2060 2499
(7,15) (6,58) (4,49) (0,81) (6,11) (811)  (9,84)

C 181,6 167,1 NA NA 112,8 174,5 2278 2753
(7,15) (6,58) (4,44) (6,87) (8,97)  (10,84)

C (CE) 181,6 167,1 120,7 25,4 NA 1745 2278 2753
(7,15) (6,58) (4,75) (1,00) (6,87) (897)  (10,84)

1 Presente somente em Caixas de Distribuigio da versao CE.
2 N&o presente somente em Caixas de Distribuigio CE.



B-12 Dimensobes

Montagem Vista por Tras do Dissipador de Calor - Gabinetes A1 a A3

| 210,01
(8,25)
196,0
98,0 | (7,72)
S ee)
- ¢ ¢ 3
| |
| |
| i
|
} 182,1 }
781 | (7,17) :
(3,076) | 1
| |
| |
| |
| |
| |
| |
+ ¢
234,2 |
(9,2204) |
| |
| |
782 | 220,0 Corte }
2971 | G080 (8.66) |
’ | |
(9.83) l i
|
| i
| |
1 le &
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
|
; Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas) }
| |
| |
|
. S R @
10 furos requeridos
Dia. 4,3 (0,171) para Self-tap 10-32 x 12,7 (0,5) - 4,0 (0,159) para 10-32 x 12,7 (0,5) Roscado
PECTITITTITETITIIIITITTISRNTITIINVIJIJINJJJJINJNNRIIjjJ20=S . Parte de Trés
)M /}M do Gabinete
o Inversor " \
| |
|

Al =50,8 (2,00)
A2=714 (2,81)
A3 = 98,8 (3,85)

!

T

1 A drea sombreada indica o tamanho
aproximado do inversor dentro do gabinete.



Dimensobes

B-13

Montagem Vista por Tras do Dissipador de Calor - Gabinete A4

317,01
(12,48)

301,2
(11,86)

225,9
(8,89)

257,01
(10,12)
2413
1609 (9.50)
120,7 (6.33)
80,4 (475)

, ~—ep— L
3 ° ; @ &
i : |
| | |
} 225,0 }
} (8,86) l
| |

|
i | :
| |
© | o
l I |
| |
I 0 |
l | !
| I |
l I l
| | |
| 2850 |
— e l-—wz) - ———- B —omema—e—a—oe &
| |
‘ | :
| | i
| I |
i | |
| ! |
| | |
A | &
| |
3 | |
l | !
| |
i Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas) i
| |
|
| |
o © © o

14 furos requeridos

Dia. 4,3 (0,171) para Self-tap 10-32 x 12,7 (0,5) - 4,0 (0,159) para 10-32 x 12,7 (0,5) Roscado

Parte de Tras
! do Gabinete

Inversor

1 A &rea sombreada indica o tamanho
aproximado do inversor dentro do gabinete.



B-14 Dimensobes

Montagem Vista por Tras do Dissipador de Calor - Gabinetes B1/B2

267,21
I (1052) 9574
6,35 (10,12)
~ (0,25

vy |
| |
| |
| |
254 | ' 2444 1
43541 (0,0) | (9,62) i
(17,14) i !

|
| |
| |
‘ 4153 ]
410,2 : 16 35 1
(16,15) : (1635) 1
| i
| |
; °

|
| 1
i |
308,6 .
(12‘15) } Vista de DENTRO :
‘ do gabinete !
i :
| |
2832 | 1
(11,15) | 1
| 1
| |
Te o
| |
| |
| |
| |
| |
| 1
| |
127,0 | 1
(5,00) | 1
| |
| |
| i
|
i Todas as dimensdes em milimetros e (polegadas) }
| |
| |
5 o
L N |

8 furos requeridos
Dia. 4,3 (0,171) para Self-tap 10-32 x 12,7 (0,5) - 4,0 (0,159) para 10-32 x 12,7 (0,5) Roscado
;[ i Parte de Tras
% Inversor % do Gabinete
|
|

129,3 (5,09)

1 A area sombreada indica 0 tamanho
aproximado do inversor dentro do gabinete.



Dimensobes B-15

Montagem Vista por Tras do Dissipador de Calor - Gabinete C

303,81
| (11,96)
48 (11,12)
e ]
; |
i |
T R ‘ ©
} |
! 2731 ‘
48 1 e — }
635,0 019), I 1
(25100) } Corte i
|
1 644,7 ]
| (25,38) ;
& ¢ !
| |
| 1
|
508,0 1
(20,00) ; }
| 1
} |
| & @
; |
| |
660,41 381,0 : ]
(26,00) (15,00) i !
| i
} |
— % ¢ |
|
| 1
|
2540 | ]
(1000) | |
|
| |
|
T % 4
| |
i \}\ 12 furos requeridos
! ! Dia. 4,3(0,171) para Self-tap
127,01 ! 10-32x12,7(0,5) - 4,0 (0,159) para
(5,00) ! ! 10-32x 12,7 (0,5) Roscado
i Todas as dimensdes em i
i milimetros e (polegadas) ;
| |
i © © :
|

L A 4rea sombreada indica o tamanho
aproximado do inversor dentro do gabinete.




Dimensobes

Montagem Vista por Tras do Dissipador de Calor - Gabinete D

Detalhe r 9,9(0,39) 375,21
X a2 1477)
— 261 (1426)
46(018 ~| = | (14,02) Jr 6.1
s 1= (0.24)
L; l
T % a
T i |__— Consulte Detalhe
1118,6 26,7 i
(44,04) (1,05)! 1
1 11453 & 1054,4
| (45,09) ] (41,51)
962,7 1 1
(37,90) ; A
; ! 867,4
& & (34,15)
T i 1
| ! A
806,7 ! 1 773,9
(31.76) 1 1 (3047)
| 1 l—
T & ® 60
o (2679)
1178,11 650,8 ; Vista de DENTRO | —
(46,38) (25,62) } do gabinete | 587.0
; (2311)
T & <
4945 | ]
(19,47) ! |
T ha !
3386 1
(13,33) ;
T° @
1826 | 1
(719) 1
_L } Todas as dimensoes em l
} milimetros e (polegacdas |
s (polegadas) N

26,7

(1,05)

1 A 4rea sombreada indica o tamanho
aproximado do inversor dentro do gabinete.

* Dimens&o minima permitida — maior espaco
aumentard a eficiéncia do ventilador e a
dissipacgéo do calor.

Parte d

84,1 (3,31)*

—

16 furos requeridos
Dia. 4,3 (0,171) para Self-tap 10-32 x 9,7 (0,38)
4,0 (0,159) para 10-32 x 9,7 (0,38) Roscado

e Trés do Gahinete



Dimensobes B-17

Montagem Vista por Tras do Dissipador de Calor - Gabinete E

. 5080 \
(20.00) 4890
58 - (19.25) | _ 1270 541
o1~ el
% s 4 $ i
© )
4713 1
! (18,79) ;
; Corte i
@ 4|
! 1084,1 ]
! (42,68) ;
| 1
3& R
} |
@ *
| |
| |
1422,41 : ]
(56,00) } ;
* *
1095,8 ‘ 1
(43,14) ;
* *
| |
3 |
o *
| |
} ﬁ} 1
127,0 |
(5,00) | |
| i Todas as dimensdes em |
& milimetros e (polegadas) $:
I ¢ L i 26 furos requeridos
T 4 4 4 & | Dia. 4,3(0,171) para Self-tap 10-32 x 9,7 (0,38)
;59,471 58 | | 4,0(0,159) para 10-32 x 9,7 (0,38) Roscado
@ )(0,23)3 :
| 1
| |
| |
L _______ 1

| ! Parte de Trés do Gabinete
L A drea sombreada indica o tamanho % litizites 4% /
aproximado do inversor dentro do gabinete. ‘ |

* Dimens&o minima permitida - maior espago $
aumentard a eficiéncia do ventilador e a 132,33 (5,21) *
dissipagao do calor. ¢




B-18 Dimensobes

Dimensodes do Bloco TB1 para os Inversores com Gabinetes D e E

- 270 _>|<_ 35,0 _>| 310
(1,10) (1,38) (1,22)
% f
61,5
(2,42)
y L] |
93,0 |« 420 _ |
(3,66) (1,65)

J Parafuso M10 (aproximadamente 0,375
pol) — 2 lugares

(o Torque Recomendado: 10 N-m (87 Ib-pol)
EI Chave Recomendada: 17 mm
i 75x31 (2,95 x 1,22)
Barra Removivel

I

© €
©
© ©

= | = | = | = | = | T = | TE= | T =T

28,0
(1,10)

Também se aplica ao Bloco TB1 nos
Inversores com Gabinete D

69,0 | 350 |
2,72) : (1,38)

J Parafuso M8 (aproximadamente 0,313 pol) - 2 lugares
Torque Recomendado: 6 N-m (52 Ib-pol)

@/ [] Chave Recomendada: 13 mm
50,8 x 24 (2,00 x 0,95)

Barra Removivel
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Dimensdes do Bloco TB1 para os Inversores com Gabinete G

6,3(0,25) a

*

AN
H/Q 117,3 (4,62)
/Q QQQ}N
/ 0 Q/
2062(812) |
/ 41,7 (1,64)
EN

Q\
o ©
N
NERN

(e

N
/\
\

%

(1,2'5) Dia. tipico de 19,1
9,7(0,38) >/ |=< 10,2 (040)15 lugares (g 75)
16,0 (0,63) = |
A C‘D ‘ C‘) O/ o o O—#
700 | o o o—tA—+ (i 2'2)
(2,;5) O O O O ) O"*f’
16,0

(0,63)
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Dimensodes do Indutor de Barramento CC para o Gabinete F “Deslizante”

Todas as Dimensdes Expressas em Milimetros e (Polegadas)

16,0 0,4 (0,63 +0,016) —>»| |==—
19,1 +0,3 (0,75 £0,01) —+ 9,7(0,38)
/ , :
1< L2 e O
i ® 2286
i . (9.0 Méx)
179,8 +0,3 217,9+0,8
(7,08 £0,01) (858 +0,03)
L3 La | B i
® o | i
Hi £ X
L B ) O
I
3708433 . N
(14,6 £0.13) > 13,2 +3,3 (0,52 £0,13)
396,2 £3,3
(15,6 £0,13)
L= 1
208,3
(8.2 Max)

Peso = 45,36 kg (100 libras)
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Montagem Tipica do Gabinete F “Deslizante” em Camara Fornecida pelo Usuario

Importante: Estas informagdes representam o método Ponto de Fixaggo Sugerido

utilizado para montagem na fabrica do Gabinete F em uma (Requer Hardware M10) o

camara especificamente designada pela Allen-Bradley. As Posicies alternativas Suporte Tipico

ilustracdes so apenas para fins de identificagdo dos pontos ¢ (Pode requerer fixagao adicional para transporte)

da montagem estrutural e dos formatos do hardware. Vocé do ventilador

deve projetar e fabricar componentes de ago baseados na
configuracdo de montagem real, cargas calculadas e
especificagdes da cAmara. Espessura minima de

todas as partes = 4,6 (0,18). - [

Posicdo Tipica do Ventilador
Z (2 lugares - 1 em cada porta)

Y
./
e Ty

Detalhe de um Trem Tipico

VA

Comp = g
465,8 (18,34) <= |
ol o , =5 i
=
- O o N f

[

o

Placa de Acesso ao Caho [ J — =
(2 lugares) ;i/;g =
LU Entrada de Ar Tipica
L _—— (2 lugares - 1 em cada porta)
Parte Frontal
do gabinete .
// 203,2-355,6 Ponto Sugerido de
108,0 x 1588 191 (8,00-14,00) Fixacdo Anti-Escorrimento

(4,25 x 6,25) (0.75) Tipico
' Indutor do Barramento CC Pré-cabeado
Deve ser montado separadamente - Posi¢&o tipica exibida

Verifique a figura 2.2 para obter Detalhes sobre a Fiagdo
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Montagem Tipica do Gabinete G no Painel Fornecido pelo Usuario

_>| |+ 14,2 (0,56)

—— 11,1x19,1
(0,44 x 0,75)

>| 826(325) |=<

o O

Suporte

Importante : Essa informag&o representa o0 método utilizado para montagem de
um gabinete G aberto em um painel especificamente projetado pela
Allen-Bradley. As ilustragdes sdo apenas para fins de identificagéo
dos pontos de montagem estrutural e as formas do hardware. Vocé
deve projetar e fabricar os componentes de montagem, baseando-se
na configuracéo de montagem, calculando as cargas e as especificagdes
do painel. Espessura minima para todas as pegas = 4,6 (0,18).

2 lugares

Comp =
549,4 (21,63)

Trilho

Bracadeira

25,4 (1,00)
| Al
— < < j] 50,8 (2,00)

A
|< 682,2 (26,86) | | = <= 075020
711,2 (28,00)

14,5 (0,57)




Apéndice C

Conformidade com a Norma CE
(Comunidade Européia)

Diretrizes para Baixa Tensao
As diretrizes de baixa tensdo a seguir se aplicam:

* EN 60204-1
* PREN 50178

Diretriz EMC

Este dispositivo é testado de acordo com a Diretriz 89/336 do Conselho de
Compeatibilidade Eletromagnética (EMC) utilizando-se o arquivo de
construcéo técnica e os seguintes padroes:

* EN 50081-1, -2 - Padréo de Emissdo Genérico

* EN 50082-1, -2 - Padr&o de Imunidade Genérico

As declaracfes de Conformidade com as diretrizes da Comunidade Européia
encontram-se disponiveis. Entre em contato com seu representante de vendas
daAllen-Bradley.

Identificado para todas as diretrizes aplicaveis !

Emissdes EN 50081-1
EN 50081-2
EN 55011 Classe A

EN 55011 Classe B
EN 61800-3

Imunidade EN 50082-1
EN 50082-2
IEC 801-1, 2, 3, 4, 6, 8 conforme
EN50082-1, 2
EN 61800-3

Baixa tensdo  EN 60204-1
PREN 50178

1 Observagéo: As orientagdes para instalagdo apresentadas a seguir devem ser seguidas.

Importante: A conformidade do inversor e do filtro com qualquer padréo ndo
garante a conformidade de toda ainstalagéo. V &rios outros
fatores podem influenciar ainstalagdo como um todo e somente
medidas diretas podem verificar atotal conformidade.



C-2 Conformidade com a Norma CE

Requisitos para a

Conformidade da Instalagao

Filtro

Os seisitens abaixo sA0 necessarios para se obter a conformidade com a
norma CE:

1

2.

w

(G20 N

O Inversor 1336 PLUS Il de 0,37-448-kW (0,5-600 HP) é compativel com
anorma CE (Série D ou superior).

Gabinete EMC instalado de fabrica (op¢éo - AE) ou kit do Gabinete EMC
instalado em campo (1336x-AEx - consulte pagina C-3).

Filtro, conforme explicado a seguir.

. Aterramento conforme explicado na pagina C-4.
. A fiagdo de poténcia de entrada (fonte parafiltro) e poténcia de saida

(filtro parainversor e inversor para motor) deve ser trangada, cabo
blindado com uma cobertura de 75%, ou melhor, conduite de metal ou
outro com atenuacdo melhor ou equivalente, montado com conectores
adequados. Para o0 cabo blindado, recomenda-se utilizar um conector
compacto de compensacdo de deformagdo com duplo grampo de sujei¢éo
paraaentrada do inversor e do filtro e um conector compacto de
compensacao de deformagdo com protecdo EMI para a saida do motor.

6. A fiagdo de controle (E/S) e de sinal deve estar em um conduite ou possuir

blindagem com atenuagdo equivalente.

Selegdo de Filtro

Série do Montagem Dissipagdao | Tensao Ref. do
Cad. Cat do Filtro | Filtro Consulte... de energia Trifasica | Utilizado com ... Gab.
1336-RFB-7-AA A Figura C.1 45Watts | 200-240V | 1336F-AQF05 - AQF10 Al
380-480V | 1336F-BRFO5 - BRF20 A1-A2
1336-RFB-7-A B Figura C.1 ou | 2 Watts 200240V | 1336F-AQFO5 - AQF10 Al
Figura C.2 380-480V | 1336F-BRFO5 - BRF20 A1-A2
1336-RFB-16:AA | A Figura C.1 9 Watts 200240V | 1336F-AQF15 - AQF20 A2
380-480V | 1336F-BRF30 - BRF50 A2-A3
1336-RFB-16-A B Figura Cd ou | 9,5Watts | 200-240V | 1336F-AQF15 - AQF20 A2
Figura C.2 380-480V | 1336F-BRF30 - BRF50 A2-A3
1336-RFB-30-A A Figura C.1 14 Watts 200240V | 1336F-AQF30 - AQF50 A3
1336-RFB-30-A4 A FiguaC2 | 35 Watts 380-480V | 1336F-BRF75 - BRF200 A4
1336-RFB-27-B A FiguaC2 | 30 Watts 200240V | 1336F-A007 B
380-480V | 1336F-B007 - BO15 B
1336-RFB-48-B A FiguaC2 | 56 Watts 200240V | 1336F-A010 - AO15 B
380-480V | 1336F-B020 - B030 B
1336-RFB-80-C A FiguaC2 | 71 Watts 200240V | 1336F-A020 - A030 c
380-480V | 1336F-BX040 - BX060 c
1336-RFB-150-D A Figura C.3 ou | 90 Watts 200240V | 1336F-A040 - A050 D
Figura C.4 380-480V | 1336F-B060 - B100 D
1336-RFB-180-D A Figura C30u | 125Watts | 200-240V | 1336F-A06O D
Figura C.4 380-480V | 1336F-B125- BX150 D
1336-RFB-340-E A Figura C.3 ou | 60 Watts 200240V | 1336F-A075 - A125 E
Figura C.4 380-480V | 1336F-B150 - B250 E
1336-RFB-475-G A FiguaCh | 61 Watts 380-480V | 1336F-BP/BR250 - BP/BR350 F
1336F-BX250 - B350 G
1336-RFB-590-G A FiguaCh | 94 Watts 380-480V | 1336F-BP/BR400 - BP/BR450 F
1336F-B400 - B450 G
1336-RFB-670-G A Figura C.5 121 Watts | 380480V | 1336F-B500 - B60O G




Conformidade com a Norma CE

C-3

Configuracao Elétrica

Selegao do kit do Gabinete EMC

Referéncia Cad Cat. do Kit do Gabinete

do Gabinete Faixa de 200240V | Faixa de 380-480V | Faixa de 500-600V
AT A2, A3 1336F AE3 1336F-AE3 n

Ad 1336F-AE2 1336F-AE2 1336F-AE2

B 1336F-AE4 1336F-AE4 1336F-AE4

c 1336F-AE5 1336F-AE5 1336F-AE5

D 1336F-AE6 1336F-AE6 1336F-AE6

E 1336F-AE7 1336F-AE7 1336F-AE7

Instalagao do Filtro RFI

Importante: Consulte as instrugdes fornecidas com o filtro para obter

detalhes.

Ofiltro RFI deve ser conectado entre a linha da fonte de alimentagdo CA
e osterminais de entrada do inversor.

Corrente de Fuga do Filtro RFI

O filtro RFI pode causar correntes de fuga aterra. Portanto, uma conex&o
solida de aterramento deve ser providenciada.

A

ATENCAO: Para proteger o equipamento contra possiveis
danos, osfiltros RFI podem ser utilizados somente com as
fontes CA que est&o balanceadas nomina mente com relagéo ao
aterramento. Em algumas instalagBes, as fontes trifésicas estéo
ocasionalmente conectadas em uma configuragdo com 3 fios
com uma fase aterrada (Delta Aterrado). O filtro ndo deve ser
utilizado em fontes Delta Aterrado.

Conduite/Cabo com 4 fios

Construcéo com

[O1] 6
Filtro RFI
Linha Carga
L1 L1
i [afoa )
L2 L2 %U 0
L3 L3 15565 0o 0 L]
E E'
PE
p
[V] Y

Terminag&o Blindada no Grampo
do Cabo no Gabinete A

estrutura de aco mais préxima
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Aterramento Aterramento do Filtro RFI

Importante: A utilizac&o do filtro opcional RFI pode resultar em corrrentes
de fuga de aterramento rel ativamente elevadas. Os dispositivos
de supressdo de pico também estéo incorporados ao filtro.
Portanto, o filtro deve permanecer instalado e solidamente
aterrado (ligado) ao aterramento de distribuicdo da alimentacéo
do prédio. Certifique-se de que o neutro da alimentacéo de
entrada esta solidamente conectado (ligado) ao mesmo
aterramento de distribui¢&o de alimentacdo do prédio.

O aterramento ndo dever ser feito com cabos flexiveis. Além
disso, néo deve incluir qualquer tipo de plug ou soquete que
permita desconexdo inadvertida. Alguns codigos locais podem
requerer conexdes de aterramento redundante. A integridade de
todas as conexdes deve ser verificada periodicamente.

Configuracao Mecanica

Importante: Uma conexao elétrica positiva
deve ser mantida entre o inversor e o filtro
nos 4 cantos. As arruelas dentadas

podem ser eliminadas se essa
conexao elétrica positiva estiver
assegurada.

Entrada Trifasical

Importante: O inversor e o filtro
devem ser montados em um plano

posterior comum com uma conexao
elétrica positiva e préximos entre si. Arruela Lisa
Entrada b %; ~ /
P arafuso
Trifasical —— % Painel de %
% Acesso Parafuso
-
L
-
L
§ = \
L o
L |
. .
o 0 D§ ?’ﬁly
AN S
Para 0 Motor® §
Cabo fornecido com o Filtro® 7 V/'/
Conduite Para 0 Motor!
Figura C.1 (Lado a Lado) Figura C.2 (Um Conjunto)
1336 PLUS I 1336 PLUS II
Gabinetes Al a A3 2 Gabinetes A4, Be C 2

1 Afiacho da alimentagao de entrada (fonte para o filtro) e a fiagéo de saida (filtro para o inversor e inversor para o motor) devem ser instaladas em um conduite ou
possuir blindagem/armagéo metdlica com atenuacao equivalente. Blindagem/armagéo metélica deve ser conectada a placa metalica inferior. Consulte os requisitos
5 e 6 na pagina C-2.

2 Consulte a tabela Selegao de Filtro na pagina C-2 para obter informagdes sobre as referéncias do gabinete e os codigos de catalogos correspondentes.
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Montagem dos filtros (continuac&o)

Importante: O inversor e o filtro devem ser
montados em uma placa de montagem com
conexdo elétrica positiva. O espacamento é
determinado pela caixa de conduite.

Entrada
Trifasical

Entrada
Trifasica

Painel de Acesso e Bloco
de Terminais de Entrada

L
| Painel de Acesso Inferior -

Para o Motor!

§&\\\\\\\\\\\\\\\\

Caixa de conduite®

/ ~ Y Caixa de conduite?!
e Boca/Encaixe

Figura C.3 Figura C.4
1336 PLUS I 1336 PLUS I
(Montagem em Parede) (Montagem Convencional)
Gabinetes D e E2 Gabinetes Gabinetes D e E2

1 Afiagdo da poténcia de entrada (fonte para o filtro) e da poténcia de saida (filtro para o invesor e inversor para motor) deve ser instalada em um conduite ou possuir
blindagem/armacéo metélica com atenuagéo equivalente. A blindagem/armagéo metalica deve ser conectada a placa metalica inferior. Consulte os requisitos
5 e 6 na pagina C-2.

2 Consulte a tabela Selegao de filtro na pagina C-2 para obter informagbes sobre referéncias do gabinete e os codigos de catalogo correspondentes.
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Montagem dos Filtros (continuac&o)

Importante: Uma conex&o elétrica positiva deve ser
mantida entre o painel e o filtro (incluindo suportes),
ventiladores e o inversor. Para assegurar a conexao
elétrica positiva, qualquer pintura préxima aos pontos
de montagem deve ser removida.

Todas as dimensdes sédo em milimetros e (polegadas)

Importante: Sdo necessarios ventiladores de
arrefecimento para a operagao adequada do inversor.
Os ventiladores e as aberturas para entrada de ar
devem ser EMI blindados. Consulte o Apéndice A para

obter informagBes sobre as recomendagdes CFM. 750

(2,95) ™~

Para os Terminais de Entrada do Inversor — |

Suporte de Montagem

Terminais de Entrada CA a /’\%\

<

831,0
(32,72)

Importante: Essa informagdo representa o
método utilizado para a montagem dos filtros
1336-RFB-475, 590 e 670 em um painel EMC
da Allen-Bradley. Os painéis EMC fornecidos
pelo usuario devem seguir todas as instrucoes
descritas. As ilustragdes servem apenas para
identificar os pontos de montagem estrutural
e as formas do hardware. Deve-se projetar e
fabricar os componentes de ago baseando-se
na configuracéo de montagem, calculando as
cargas e as especificacfes do painel. Suporte Tipico para Estabilidade
(Somente Gabinete G - Monte entre os terminais PE e Gabinete)

Colocagao Tipica do Inversor

FiguraC.5
1336 PLUS I
(Montagem Tipicado Filtro)

Gabinete Fe G1.2

1 Afiacéo da poténcia de entrada (fonte para o flitro) e da poténcia de saida (filtro para inversor e inversor para motor) deve ser instalada em um conduite ou
possuir blindagem/ armagéo metalica com atenuagéo equivalente. A blindagem/armagéo metalica deve ser conectada a placa metalica inferior. Consulte os
requisitos 5 e 6 na pagina C-2.

2 Consulte a tabela Selegao de Filtro na pagina C-2 para obter informagdes sobre as referéncias do gabinete e os codigos de catalogo correspondentes.
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Atribuigoes das Furacoes Requeridas
Dimensées em milimetros e (polegadas)
Gabinetes Al a A4 GabinetesBe C
) ) E/S de Controle
E/S de Controle Entrada doFiltro  Saida do Motor Entrada do Filtro Saida do Motor
/ |
/ '] SCANport
@ SCANport
“ @ @ o’
(
= =)
3 lugares 22,2/28,6 (0,88/1,13) 1 lugar 22,2 (0,88) 3 lugares 28,6/34,9 (1,13/1,38) 1 lugar 22,2 (0,88)
Gabinetes D Gabinetes E
E/S de Controle S?ANDOH
Entrada do Filtro Saida do Motor Entrada do il i3 do Motor (Lateral do Inversor)
\\ / E/S de Controle L il
N 14 V% o A
O (} (} O \ A O
W O SCANport Q @ @ O
@
) A

o =
1 [[—

1 lugar 34,9/50,0 (1,38/1,97) / 3 lugares 34,9 (1,38)

2 lugares 62,7/76,2 (2,47/3,00)

: /ﬂ

3 lugares

2 lugares
12,7 (0,50)

88,9/104,8 (3,50/4,13)
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Dimensoes do Filtro
Tampa do TB = 50,0 (1,97) x 41,0 (1,61) x 66,0 (2,60)

| B
| E |
| | H | r 6,5 (0,26)
* 0 Blindagem Trancada
A v
o A |=<—100,0 (3,94)
| I— 10,0 (0,39)

|l F —>| < 10,0 (0,39)

%:D:g

C
r 0(0,04)
Todas as Dimensées Expressas em Milimetros e (Polegadas) *
Numero do Peso
Catélogo A B C D E F H kg (libras)
1336-RFB-7-AA 50,0 255,0 126,0 25,0 240,0 180,0 225,0 11
(1,97) (10,04) (4,96) (0,98) (9,45) (7,09) (8,86) 2.4)
1336-RFB-16-AA 55,0 305,0 142,0 30,0 290,0 230,0 275,0 17
(2,17) (12,00) (5,59) (1,18) (11,42) (9,06) (10,83) (38)
1336-RFB-30-A 60,0 3350 160,0 35,0 320,0 280,0 305,0 18
(2,36) (13,19) (6,30) (1,38) (12,60) (11,02) (12,00) (4,0

-< B -
E |
‘ | H I | r 6,5 (0,26)
+ | A . 2,1 mm? (14 AWG)
c o 1L+ D00noonaanin o | ——==
y < < 40,0 (L57)
280,0
‘ F < (11, 02)
+ o o o + . —_
© Dia. de 6,3 (0,25) =
4 lugares —
L O
— e
A =
70,0 =
o (2,76) —
e s R : C el Y
Todas as dimensdes estédo em milimetros e (polegadas)
Numero do
Catdlogo A B C D E F G H |
1336-RFB-7-A & 16-A 2159 390,0 58,0 30,0 375,0 275,0 75 360,0 185,2
Série B (8,50) (15,35) (2,28) (1,18) (14,76) (10,83) (0,30) (1417) (7,29
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Ajuste do Conduite

Dimensoes do Filtro (continuagao)

H
€ o
R
gﬂ;}
A D
— /Q o
Y H
F— |4 E I G |=—
Namero do Peso
Catalogo A B C D E F G H kg (libras)
1336-RFB-30-A4 260,1 4137 58,0 230,1 320,0 15,0 70,0 15,0 49
(10,24) (16,29) (2.28) (9,06) (12,60) (0,59) (2,76) (059 (10,8)
1336-RFB-27-B 276,6 540,0 58,0 212,6 461,0 10,9 68,1 32,0 7,0
(10,89) (21,26) (2,28) (837) (18,15) (0,43) (2,68) (126) (154)
1336-RFB-48-B 276,6 540,0 68,1 212,6 461,0 10,9 68,1 32,0 8,5
(10,89) (21,26) (2,68) (8,37 (18,15) (0,43) (2,69) (126) (18,7)
1336-RFB-80-C 302,0 775,0 78,5 238,0 685,8 20,4 68,8 32,0 12,0
(11,89) (30,50) (3,09) (9,37 (27,00) (0,80) (2,70) (126)  (26,5)
Detalhe da Abertura
B > de Montagem
F—| | E >| |[=— G DA, 10,1 (041)
| o ‘
‘ | H | { \
Y 148 (05 )@
< | [INENEAR Visa laeral VAV - ‘ s
— Dia. 18,8 (0,75)
Parte
Superior
Vista frontal
Todas as Dimensées Expressas em Milimetros e (Polegadas)
Numero do Peso
Catélogo A B o D E F G H kg (libras)
1336-RFB-150-D, 270,0 1200,0 147,2 204,0 11594 20,3 20,3 1108,3 25,0
1336-RFB-180-D (10,63) (47,20) (5,80) (8,03) (45,65) (0,80) (0,80) (4363)  (55,1)
1336-RFB-340-E 377,0 1392,0 155,0 308,0 1346,1 23,0 23,0 1265 37,0
(14,84) (54,80) (6,10) (1213)  (53,00) (0,91) (0,91) (49,80)  (81,6)
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Dimensoes do Filtro (continuagao)
O O O O
122,0 (4,08) |=—> ~<~—>{122,0 (4,08)
- B >
- H -
— F E | E i E | Fl=<= |=—cC¢c—
_— & & &> i |
® ®
[— ] —
A D I -
[— ] —
+ ® o ®
- © & & /
* \— Dia. 5,0 (0,20)  Pino do Aterramento
G
Namero do Peso
Catalogo A B C D E F G H kg (libras)
1336-RFB-475-G 300,0 794,0 160,0 275,0 200,0 70,0 12,5 740,0 29,0
1336-RFB-590-G (11,81) (31,26) (6,30) (10,83) (7.87) (2,76) (0,49) (29,13)  (63,9)

1336-RFB-670-G




Apéndice D

Informacdes sobre Pecas de
Reposicéao

Asinformagdes atuai s sobre as pegas de reposi¢éo do 1336 PLUSI,
incluindo pegas recomendadas, referéncias e pregos podem ser obtidas nas
seguintes fontes:

* Home page da Allen-Bradley na Internet:
http://www.ab.com

em seguida selecione...
“Drivesand Motors’ seguido por...
“Service Information for Drives...”

Selecione 0 documento 1060.pdf (1336 PLUS, PLUS 11, FORCE,
IMPACT & REGEN spare parts).

® Servigo de“AutoFax” dosinversores padréo — um sistema automatizado
gue vocé pode chamar para solicitar uma copia por fax das informagdes
sobre pegas de reposi¢édo (ou outros documentos técnicos).

Simplesmente chame o nimero 440-646-6701 e siga as orientagdes
durante a chamada para solicitar os documentos 1060 (1336 PLUS,
PLUSII, FORCE, IMPACT & REGEN spare parts).
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% Curva -S, 6-21

A

Alarmes, 7-9
Aterramento, 2-11

Protecao, A-1
Estrutura de Controle Logico, A-11, A-12
Estrutura de Status do Inversor, A-11

F

Faixas de Entrada/Saida, A-2
Falha Buffer, 6-32
Falhas

Bloco de Terminal
E/S, 2-32
Entradas Auxiliares - TB4, TB6, 2-39
Localizagao, 2-14
Saida Auxiliar, 2-40
Saidas Digitais, 2-31
TB1, 2-15
Bloco Terminal TB3, 2-25

C

Compatibilidade com o Software, 1-1
Comprimento dos Condutores do Motor,
2-18

Condicionamento da Alimentagao de Entrada,

24

Conformagao com as Normas CE, 2-10, C-1

Contatores Bypass, 2-9
Contatos, Falha, 7-1

D

Definigdes para os Mddulos Adaptadores,
2-41
Descarda eletrostatica, 1-2
Dimensdes
Bloco TB1 para os inversores com
gabinete G, B-19
Bloco TB1 para os inversores com
Gabinetes De E, B-18
Caixa de distribuicao opcional, B-11
Filtro, CE, C-8
Hardware de montagem do Gabinete F,
B-21
Hardware de montagem do Gabinete G,
B-22
Indutor de barramento CC para o
Gabinete F, B-20

IP 20 (NEMA Tipo 1) IP 65 (NEMA Tipo 4)

B-3, B-8

Montagem vista por trds do dissipador de

calor, B-12
Vistas, B-2, B-9
Display de Status, 3-5
Dispositivos de Entrada, 2-9
Distancias entre os dipositivos, 2-41

E

E/S, 6-48

ENUM, 6-4

Especificagbes
Ambientais, A-1
Controle, A-2
E/S, 2-36
Elétricas, A-2

Explicagao sobre o Cédigo de Catalogo,

1-2
Faixas de Entrada/Saida, A-2

Abrir Precarga, 7-2
Abrir Temp Sense, 7-2
Acion. de Hard., 7-2
Aviso Aterrament, 7-2
Bgnd > 10ms, 7-2
C167 Watchdog, 7-2
Cksum DSP, 7-2
Checksum EEPROM, 7-2
DSP Protegido, 7-2
Ent. Prog. ll, 7-2

Erro de Com. DSP, 7-2
Erro de Opgao, 7-2
Erro Freq Adptr, 7-2
Fal Perda Tensao, 7-3
Fal Xsistr Desat, 7-3
Falh Loop Overm, 7-3
Falh no Auxiliar, 7-3
Falh Sobrecorren, 7-3
Falh Sobretensao, 7-3
Falha Acess Prim, 7-3
Falha Calc Polos, 7-3
Falha Curto UV, 7-3
Falha Curto UW, 7-3
Falha Curto VW, 7-3
Falha de Travamento, 7-3
Falha Dir Bipolar, 7-3
Falha DSP Queue, 7-3
Falha DSP T.out, 7-3
Falha EEPROM, 7-3
Falha Erro de Op, 7-4
Falha Fase Entrada, 7-4
Falha Fase U, 7-4
Falha Fase V, 7-4
Falha Fase W, 7-4
Falha Freq Err, 7-4
Falha Freq Selec, 7-4
Falha Fus Queima, 7-4
Falha Lim C Diag, 7-4
Falha Limit Corr, 7-4
Falha Mod Potenc, 7-4
Falha Modo Motor, 7-4
Falha na Serial, 7-5
Falha Perd. Carga, 7-5
Falha Perda Sinc, 7-5
Falha Pot Aberto, 7-5
Falha Pré-carga, 7-5
Falha Rearme DSP, 7-5
Falha Reprograma, 7-5
Falha ROM ou RAM, 7-5
Falha Slope Neg, 7-5
Falha Sobrecarga, 7-6
Falha Sobretemp, 7-6
Falha Sobreveloc, 7-6
Falha Subtensao, 7-6
Falha Tentat Max, 7-6
Falha Terra, 7-6
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Falha Travamento, 7-6
Fgnd > 10ms, 7-6
HIM -> Inversor, 7-6
Inversor -> HIM, 7-6
Leitura Inic EE, 7-6
Mult Prog Input, 7-6
Perda Encoder, 7-6
Sobrecarga Poten, 7-6
Termistor Motor, 7-7
Valor Inicial EE, 7-7
Fiacao
Conexdes de Poténcia, 2-14
Potenciometro, 2-33
Sinal e Controle, 2-24
Filiro RFI, 2-10, 2-12, C-4
Fonte de alimentagéo CA, 2-3
Freqiiéncia Pré-Programada, 6-16
Fusiveis de Entrada e Disjuntores, 2-5

G

Gabinetes Fornecidos pelo Cliente, A-4
Ganho de Estab., 6-60

Idioma, 6-21
indice de Fungoes, 6-1
Inibigao Freq 6-17
Interface de Operagao e Programagéo (HIM)
Descrigao, 3-1
Descrigbes das Teclas do Painel Display,
3-2
Interferéncia Elétrica, EMI/RFI, 2-9
Mapa dos Caracteres, A-10
Operagéo, 3-4
Remogéao, 3-13
Transformador de isolagao, 2-4
Interfaces com Capacidade de
Transferéncia/Carg (Upload/
Download), 3-5

K

Kit de Engates, 2-15

L

L4/L4E, A-14
L5/L5E, A-15
L6/L6E, A-16
L7E, A-14
Localizagao da Placa de Identificacao,
1-4
Localizagao de Falhas
Descrigdes das Falhas, 7-1
Erros de Upload/Download da Interface de
Operagéo e Programagao, 7-7
Falhas, 7-1
Referéncia Cruzada do Codigo de Falha,
7-8
Removendo uma Falha, 7-1

Modo Display, 3-5
Montagem, 2-1

Na partida, 6-19
Nucleos de Modo Comum, 2-37

0)

Ope¢ao de Interface de Controle

L4/L4E, A-14

L5/L5E, A-15

L6/L6E, A-16

L7E, A-14

Remogao/Instalagao da Placa, 2-40
Opcodes de E/S Analdgica, 2-34
Operagéao em Baixa Velocidade, 5-10
Orientagoes sobre Reducéo de Capacidade,

A-5

P

Parada por Frenagem CC, 6-14

Parametros
% Corrente Saida, 6~7
% Potencia Saida, 6=7
Abs Saida Anlg, 6-31
Acresci Velocida, 6=51
Ajuste Padrao, 6-39
Alarme Inver., 6-36, 6-37
Alarmes Falha, 6-34, 6-35
Alt Ent Anlg, 6-30
Alt Saida Anlg, 6-31
Ang. de Corrente, 6-39
Ativ. Fren. Vel,, 6=15
Aviso Aterrament, 6=35
Bai Ent Anlg, 6-30
Bai Saida Anlg, 6-31
Banda Inib Freq, 6=17
Barramento Comum, 6=15
Buffer Falha, 6-32
Chopper Freio, 6-14
Cksum EEPROM, 6-40
Comando de Freq, 6=5, 6-38
Comp. Perda Sinc., 6-60
Config do PI, 6=53
Cont Alt Tipo, 6-48
Contag. Sobrec., 6-6
Contagem Encoder, 6-52
Contagens Max. Enc, 6=52
Control de Falha, 6-47
Control Desacele, 6-47
Controle Aceler, 6-46
Controle de JOG, 6-46
Controle de MOP, 6-47
Controle Desliga, 6-46
Controle Direcao, 6-46
Controle Local, 6-47
Controle Partida, 6=46
Controle Percurso, 6-47
Controle Referen, 6=46
Controle Sinc., 6-47
Controle Velocid, 6-19, 6-50, 6-53
Corr Saida Digit, 6-28
Corr Trip Habili, 6=32
Corr. Nom. CT, 6-41
Corrent de Saida, 6=5
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Corrente KP, 6=15
Corrente Motor, 6=11
Corrente Nom VT, 6-41
Corrente Nominal, 6-41
Dado Entrada Ax, 6-48
Dado Saida Ax, 6-48
Des Saida Anlg, 6-31
Desac. Percurso, 6=25
Detec. Perd. Carga, 6-25
Dig em Temp, 6-28

En Limite de Corrente, 6=10
Encoder PPR, 6-18, 6-50
Erro de PI, 6=55

Erro de Velocid, 6=51
Erro Max. PI, 6-29

Esc. Entr. Pulso, 6-18, 6-29
Esc. Saida Pulso, 6-29
Escala de Kw, 6-41
Escala Process, 6-49
Escala VT, 6-11

Escalar Encoder, 6=52
Escorreg de FLA, 6-19
Falha de Dados, 6-33
Falha Fus Queima, 6-32
Falha Limit Corr, 6=32
Falha Low Bus, 6=33
Falha Mod Potenc, 6-33
Falha Modo Motor, 6=33
Falha pré-carga, 6-35
Falha Sobretens, 6-32
Flt Motor Term, 6=32
Fluxo Corrente, 6=7
Fonte de Frequen, 6-38
Freq de Falha, 6-34

Freq de Pulso, 6-6

Freq de Saida, 6=5

Freq do Encoder, 6-6
Freq MOP, 6-6

Freq na Partida, 6-19
Freq Nominal, 6-11, 6=51
Freq Pre-progr, 6=16
Freq Saida Digit, 6-28
Freq. Basica, 6-59

Freq. de Jog, 6-16

Freq. de Quebra, 6-58
Freq. do Encoder, 6-52
Freq. Entr. Anlg, 6=5
Freq. Maxima, 6=9, 6-12
Freq. Minima, 6=9, 6=12
Frequencia PWM, 6=12
Ganho Comp. Esc., 6-20
Ganho de Estab., 6-60
Ganho Perda Sinc., 6=59
Grava Refer. MOP, 6-17
Habil. Bus Limit, 6-14
Habilita Curva S, 6-20
Idioma, 6-21

Impulso Curvat., 6=58
Impulso Operacao, 6-58
Impulso Partida, 6-58
Inc Travessia, 6=24
Incremento MOP, 6=17
Inibicao Freq, 6=17
Integral Velocid, 6-51

Kl da Velocidade, 651
Kl do Processo, 6=55
KP da Velocidade, 6-51
Kp do Processo, 6=56
KW Nom. VT, 6-41

Lim Corr. Adapt., 6-10
Limit de Corrent, 6=9
Limite Neg de PI, 6-56
Limite Pos de PI, 6=56
Masc. Referencia, 6-43
Mascara Aceler., 6-43
Mascara Alarme, 6-45
Mascara de Falha, 6-44
Mascara de Jog, 6-43
Mascara de Liga, 6-43
Mascara de MOP, 6-44
Mascara Desacele, 6-44
Mascara Direcao, 6-43
Mascara Local, 6-44
Mascara Logica, 6-44
Mascara Percurso, 6-44
Mascara Sinc., 6-44
Memoria Bus DC, 6-40
Mod Parada Usado, 6-38
Modo de Entrada, 68, 6-27
Modo de Potencia, 6-39
Modo do Motor, 6-38
Modo Perda Fase, 6-35
Modo Perda Linha, 6-22
Modo Remocao Falha, 6-35
Modo Sobrecarga, 6-10
Niv. Perda Carga, 6-26
Nivel Perda Fase, 6-35
Nivel Tenséo CC, 6-14
Nivel V CC, 6-13

No tempo, 6-29

Offset Ent Bidir., 6=60
Opcao Ranhura, 6-31

P Jump, 6-25
Parametro Proc, 6-49
Part Mov Frente, 6=22
Part Mov Reverso, 6-22
Partid Mov Habil, 6-21
Perda 4-20mA, 6-30
Perda de Linha, 6=32
Perda Sinal Anlg, 6-30
Perda Tens. Linha, 6-24
Polos do Motor, 6=50
Pot Nom CT, 6=41

Pot. de Saida, 6-5

Pot. de Sobrecarg, 6-6
Pre-Carga do PI, 6=56
Pulsos de Saida, 6-39
Qte. Reset/Opera, 6=20
Queda Tenséo IR, 6-58
Realimentacao Pl, 6=55
Recuper. de Perda, 6-24
Ref. Freq. MOP, 6-17
Refer Fluxo Corr, 6=57
Referencia de PI, 6=55
Regul. Barramento, 6-25
Reinicio Lloss, 6=22
Remocao Falha, 6-32
Reset/Tempo Run, 6-20
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Rev Placa Cntrl, 6=41 Tipo do Inversor, 6-42

Rodar ao Ligar, 6-20 Tipo do Motor, 6=15

RPM Nominal, 611, 6=51 Torq Saida Digit, 6-28

Saida do PI, 6-55 Torque Corrente, 6=7

Saida Usuario CR, 6-29 Travam. Alarme, 6-37

Sel Limite Corr, 6=9 Travessia Maxima, 6-25

Sel Realiment Pl, 6=55 Trim Analog Hab, 6-30

Sel Saida Anlg, 6-31 Ultima Falha, 6-6

Sel. da Saida CRx, 6-28 Velocidad Maxima, 6-50

Sel. Parada, 6-9, 6-13, 6-15 Versao Firmware, 6-41

Sel. Perda Enc., 6=52 Partida/Parada, 2-9

Sel. Perda Sinc., 6=59 Comunicagao com o Controlador
Sel. Saida Pulso, 6-29 Programavel, A-12

Selegao Controle, 6-57 Configuragéo, 2-34

Selegéo Freq, 6-8, 6-16 Exemplos de Potenciometro Remoto,
Selegao Refer PI, 6-54 2-33

Sentido Rotacao, 6-38 Fluxograma de Programagao, 6-1
Sobrecorrente, 6-11 Instalagao/Remogao, 2-34

Som. Escorregam., 6=51

Status Aplicagéo, 6-36 R

Status do PI, 6=54
Status Entrada, 6-27, 6-37
Status Falha, 6-34

Reator, 2-4
Recuperar Ajustes de Fabrica, 5-3, 5-5
Referéncia Cruzada de Parametros

Status Inversor, 6-36 Ordem Alfabética, A-9

TB3 Term Sel, 6-27 Ordem Numérica, A-8

Temp. Dissipador, 6-6, 6-39 Referéncia de Frequéncia/Selecdo de
Tempo Aceler., 6-8, 6-12 Velocidade, 2-28

Tempo Aplic. VCC, 6-13 Registro dos parametros, A-17
Tempo da Curva S, 6-20 Rodar ao Ligar, 6-20

Tempo de Marcha, 6=7

Tempo Desacele, 6-8, 6-12 S

Tempo Fluxo, 6-58

Tempo na Partida, 6-19 Saidas Digitais, 2-31

Tempo Perd.Carga, 6-26 Selegao Freq, 6-16

Tempo Perda Sinc, 6-60 Selegéo/Verificagéo da Tenséo do Ventilador,
Tempo Sinc., 6-13 ) 2-38 o

Tensao Acel/Exec, 6-59 Sistemas de Distribuigao

Deshalanceados, 2-3

Nao Aterrados, 2-3
Sobrecorrente, 6-11
Status de Controle, 3-6

Tensao Basica, 6=58
Tensao de Quebra, 6-58
Tensao Maxima, 6-24, 6-59
Tensao Medida, 6-40
Tensao Min. Barr., 6-24

Tensao Motor, 6=11 T

Tensao Mx Barram, 6-26 Tenséo Maxima com Perda de Tenséo, 6-23
Tensao no Bus DC, 6-5 Terminais do Cabo, 2-37

Tensao Nominal, 6-41 Travessia Maxima, 6-25

Tensao Saida, 6-5

Text Process 1, 6-49 U

Text Process 2, 6=49 . .
Tipo de Encoder, 6-50 Unidades de Engenharia, 6-4



CORTE AO LONGO DA LINHA PONTILHADA!

Queremos ter os Melhores Manuais!

V océ pode ajudar! Nossos manuais devem atender as suas necessidades de usuério. Esta € a sua oportunidade de garantir
gue eles fagam exatamente isto. Ao preencher este formulério, vocé podera nos auxiliar a oferecer os manuais mais Utels,
completos e precisos disponiveis. Por gentileza, tome alguns minutos para nos dizer o que vocé pensa. Depois nos envie
o formul&rio pelo correio ou FAX.

FAX: seu Escritério de Vendas Allen-Bradley local ou 414/512-8579

NOME DA PUBLICAGAO

NOME DA PUBLICAGAO, DATA E NUMERO DA PECA (SE ESTIVER PRESENTE)

¥~ MARQUE O CARGO QUE MELHOR DESCREVE O SEU TRABALHO.

[_] SUGERE/RESPONSAVEL PELA COMPRA DE EQUIPAMENTOS (| MANUTENGAO/OPERAGAO DA MAQUINARIA PROGRAMAVEL
[_] PROJETO/IMPLEMENTAGAO DE SISTEMAS ELETRICOS [_] TREINAMENTO/EDUCAGAO DOS USUARIOS DE MAQUINAS
(_] SUPERVISAO DAS OPERAGOES DAS INSTALAGOES

¥” QUAL O NiVEL DE EXPERIENCIA QUE VOCE POSSUI COM CADA UM DOS PRODUTOS A SEGUIR?

NENHUMA POUCA MODERADA EXTENSA
CONTROLE PROGRAMAVEL a 3 3 3
INVERSORES CA/CC a a 3 |
COMPUTADORES PESSOAIS (PCs) | | 3 3
CONTROLES NC/CNC a 4 3 |
COMUNICAGOES DE DADOS/LAN | | | -

¥~ ATRIBUA UM CONCEITO PARA A QUALIDADE GERAL DESTE MANUAL FAZENDO UM CIRCULO EM VOLTA DE SUA RESPOSTA
ABAIXO. (1) = RUIM (5) = EXCELENTE

UTILIDADE DO iNDICE/iNDICE REMISSIVO 1 2 3 4 5
CLAREZA 1 2 3 4 5
FACILIDADE DE USO 1 2 3 4 5
PRECISAO E GRAU DE ABRANGENCIA 1 2 3 4 5
QUALIDADE EM RELAGAO A MANUAIS DE OUTRAS EMPRESAS 1 2 3 4 5
QUALIDADE EM RELAGAO A OUTROS MANUAIS DA ALLEN-BRADLEY 1 2 3 4 5

¥~ 0 QUE VOCE MAIS GOSTOU NESTE MANUAL?

¥~ 0 QUE VOCE MENOS GOSTOU NESTE MANUAL?

v~ FAVOR RELACIONAR QUAISQUER ERROS ENCONTRADOS NESTE MANUAL (CITE 0S NUMEROS DA PAGINA, TABELA OU FIGURA).
v~ VOCE GOSTARIA DE FAZER ALGUM OUTRO COMENTARIO?

v~ PREENCHA O SEGUINTE:

NOME EMPRESA

CARGO DEPARTAMENTO

ENDEREGO CIDADE ESTADO CEP
TELEFONE DATA
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Visite-nos na Internet: www.rockwellautomation.com

Onde quer que vocé precise de nos, a Rockwell Automation oferece as
marcas lideres da automagcéo industrial, incluindo os controladores Allen-
Bradley produtos de conversao de energia Reliance Electric, componentes de
transmissdo de energia mecanica Dodge e produtos de sofware da Rockwell
Software. Através de uma abordagem Unica e flexivel, a Rockwell Automation
ajuda os clientes a alcangar uma vantagem competitiva, contando com o
apoio de milhares de parceiros, distribuidores e integradores autorizados de
sistemas, no mundo inteiro.
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